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1. fejezet Telepités és eltavolitas

1-1 Telepités

1. Masolja az APK f4jlt az Android-eszkoz taroléjaba.

2. Keresse meg az APK f4jlt az Android-eszkézon, és kattintson ra a Survstar telepitéséhez.




1-2 Eltavolitas

Keresse meg a Survstar ikont az Android-eszkdzon, nyomja meg hosszan, majd hlzza 4t az Eltavolitas gombra.




2. fejezet FO feltilet

2-1 Bevezetés

Nyissa meg a Survstar alkalmazast, a fels6 részen talalhato az Altalanos informéciok szakasz (amely tartalmazza az aktualis
projekt nevét, a GNSS min@ségi allapotat, a miiholdak szamét, a HRMS és VRMS értékeket, a munkamad és az adatkapcsolatot,
az eszk0z akkumulatoranak toltdttségi szintjét és az eszkdz csatlakozasat), az also részen pedig a Funkciok szakasz (amely négy

6 funkcidt tartalmaz: Projekt, Eszkdz, Felmérés és Eszkdzok).
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2-2 Altalanos informaciok szakasz



Project:20250414-1534

H:0.000 Rover : @l
voo00 Q@ Agel } o

aktuLIis projekt neve.
GNSS éllapot: Egyedi, DGPS, Lebeg6 vagy Rogzitett. ML’]hoIdaH(
szdma: Hasznalt/kovetett mliholdak.
H és VV: HRMS és VRMS, méterben kifejezve. MlikodésimaaBazis,
Rover vagy Statikus.

Adatkapcsolat: UHF, internet, kiils6 vagy Bluetooth (gy(ijt6 interneten keresztiil). Az eszKoz

akkumulatoranak toltottségi szintje.

Eszkoz csatlakozésa: az eszkoz csatlakozasanak gyors ellendrzése.

. a ” (Mdholdas informaciok) gombra, és belépiink a SAT Information (Mdholdas informaciok)
Kattintson

oldalra. Ezen az oldalon ellen&rizhetjiik a pozicidinformaciokat, a pontossagot, az alappoziciét, a SAT skylotot, az SNR-t és a
SAT listat.




< SAT Information

AT Informatiol

= Base SAT i ‘ Base SAT 7
Details Positian Skylot SAT List Details Position Skylot SAT List
Position Information Lat:N22°59'58.2000" N: 2544832166
Soltion: i Age: LonE112°59'58.2000"  E:397422.179
LatN22°59'59.9994" N: 2544887.176 Height:30.5000 2:30.500
LonEN13°0000.0074"  E: 397473864 Horizontal Distance75.318 1D:1
Height:42.9000 2:42.900
Direction: 38°11'50.4721"  Speed: 0.263
Time(s):2025-04-22 11:08:05
Accuracy
PDOP:1.030 HRMS:0.000
VDOP:0.890 VRMS:0.000
HDOP:0.520
Historical base st... Save
SAT Information SAT Information
" Base SAT ¥ Base SAT
Details sk SAT List
Detell Position skylot HATLIE Position Skylot
Fixed(32/40) SATNo.  SNR E‘:“ﬂ:',f“ Azimuth  Status
GPs: 7 G02  41.0/29.0/0.0 59.0 58.0 Tracking
G05  37.0/0.0/00  53.0 360.0  Visible
@ BD: 21 .
c;“”:j G06  33.0/0.0/00  21.0 1020  Tracking
caz o) - Qzss:0
G2ens E03° 308 G12  37.0/33.0/0.0 14.0 2260 Tracking
cLce oo g geei
oveps GLONASS: 0 G13  46.0/34.0/00 640 160.0  Tracking
“ea0
G15  46.0/450/00 380 2100 Tracki
GALILED: 4 R
G25 38.0/40.0/430 10.0 260.0  Tracking
& G29  0.0/0.0/0.0 0.0 0.0 Visible
» | L G30  34.0/0.0/00 100 B40  Tracking
o | | ‘ w | il 1 ‘ RO5  0.0/0.0/0.0 0.0 0.0 Visible
i | (A HH
® ‘ | ‘ ‘ ‘ ‘ | ‘ ‘ RO6 0.0/0.0/0.0 0.0 0.0 Visible
20 i | | 1
‘ | ‘ ‘ ‘ ‘ | | ‘ ‘ RO7  0.0/0.0/0.0 0.0 00 Visible
? ‘ | ‘ ‘ ‘ | | ‘ ‘ R20  0.0/0.0/0.0 0.0 0.0 Visible
il
976 m3 G R0 Cm 08 Cl4 Cas Gaz EGB R21 0.0/0.0/0.0 0.0 0.0 Visible
W L/B M LYB2  LS/ES
CO1  420/0.0/380 450 1240  Tracking
Satellite cutoff an... Satellites Control
C02  44.0/41.0/45.0  48.0 236.0  Tracking

2-3 Funkcidk szakasz

Az aljan négy f6 szakasz talalhato: Projekt (3. fejezet), Eszkoz (4. fejezet), Felmérés (5. fejezet), Eszkozok (6. fejezet)
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3. fejezet Projekt

Proji '0250414-1534
= woooo  Rover  100% @
]

B ,)’( 32/40  V:0.000 @AQB] [—)

s G

Project Wizard Project Project Data
Manager Manager
9 =
@ Es-
Coordinate Base Points
System Calibration Database
=
= @
Point Export Setting Cloud Share
%
Code Library About
Software

*» I

Project Device Survey To

X

o,
@

3-1 Projekt varazslo

A projekt varazsld6 egy gyors munkafolyamat a Survstar hasznalatinak megkezdéséhez, amely tartalmazza a projekt
(projektmenedzser, koordinatarendszer), eszkdz (csatlakozas, Rover/Base/Static méd és adatkapcsolat), felmérés (pontfelmérés,

11



Project Wizard

~ Project

2 Coordinate System

Ellipsoid, projection, transformation paramete

Back Options Next

3 Bluetooth connection

5 Begin survey work

Point survey or Stakeaut

12



3-2 Projektmenedzser

A projektmenedzser meghatarozza a projekt cimét és a projektmappa tarolasi helyét. Kivéalaszthatja és ellenérizheti az el6z6
projekt adatait, vagy létrehozhat egy Uj projektfajlt.
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Altalunk létrehozott projektek  a a a vezérl6 k 6 nyvtéarban: Bels6

tarhely/Survstar/ProjectData.

3-2-1 Projekt keresése

A Project Manager-Project List (Projektkezel6-Projektlista) mentipontban kereshetiink projekteket.
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3-2-2 Projekt megnyitasa

Vélassza ki a projektet, kattintson a , majd a kivalasztott projekt megnyilik.
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3-2-3 Projekt torlése

Hosszan nyomja meg 1 masodpercig, az alsé eszkdztarban megjelenik a torlés gomb, kattintson ra, és D és ez
a projekt torlédik.

3-2-4 Uj -projekt létrehozasa

A Survstar futtatasakor létre kell hoznunk egy projektet, és meg kell adnunk az alapvet6 informéaciékat, mint példaul a projekt
neve, az operator és a koordinatarendszer tipusa.
Kattints@gombra az Uj projekt létrehozasahoz.

16



irja be a projekt nevét. A projektnév nem tartalmazhat szokozoket, csak szamokat, betiket és kot6jeleket.

Koordinatarendszer tipusa: EI6z6 projekt paraméterei (ugyanazt a koordinatarendszert hasznélja

17



paraméterek az el6z6 projektben), Uj projekt paraméterek nélkiil (nincs vetileti és ellipszoid paraméter, szilkség sziikség

meg kell beéllitaniabe  be Survstar-Project-Coordinate rendszer  kés6hb),
RTCM1021~1027 paraméterek (ha ezt valasztja, akkor a Survstar nem fogja hasznalni a koordinatarendszer paraméterét,
hanem az NTRIP CORS é&ltal RTCM1021~1027-tel kapott koordinatarendszer paramétereket fogja hasznalni).

3-2-5 Projekt importalasa

Ha més vezérl6k projektjeit mésoljuk a Survstar/ProjectData mappéaba, azokat kdzvetleniil megnyithatjuk; ha méas mappaba
masoljuk 6ket, akkor a projektfajl (*.configure) bet6ltésével importalhatjuk 6ket.

Kattintsgombra a Project Managerben.

18



Keresse meg a célprojekt mappat, valassza ki a korabban mentett projektfajlt (*.configure), majd kattintson az OK gombra.

Ezutén a projekt megnyilik.

19



3-2-6 Projekt exportalasa
Kattintgombra a Projektkezeldben.

Vélassza ki a projektet menteni kivant konyvtarat. Kattintson az OK gombra. Ezutan a projekt mentésre kerl.

3-2-7 Projekt részletei

Vélassza ki a célprojektet, majd kattintson a Részletek gombra.

20



2. Itt megtalalhatok a projektre vonatkoz6 informaciok, példaul a projekt neve, a koordinatarendszer tipusa stb.

21



3-3 Projektadat-kezels

Ezzel a funkcidval kezelhetjik a felmért adatokat. Létrehozhatunk, importalhatunk, torolhetiink és médosithatunk felmért

adatokat.

Uj projektadatok:

1. Kattints

2. irja be az Gj projektadatok nevét, majd kattintson az

22



3. Az (j projektadatok sikeresen létrehozasra keriiltek.

Projektadatok importélasa:

23




A projektadatokat a fajlbél (*. data) importalhatjuk. Kattintson a

2. Keresse meg a projektadatfajl helyes helyét, és valassza ki a kivant fajlt. Kattintson az

24



Projektadatok torlése:

élassza ki a torolni kivant projektadatokat. Ezutan kattintson az

2. Kattintson

25



. A projektadatfajl torlésre kertil.

Projektadatok megnyitésa:

1. Valassza ki a megnyitni kivant projektadatokat. Ezutan kattintson az

26



2. Ezutan megnyilik a kivalasztott projekt adatai.

27




3-4 Koordinatarendszer

A koordinatarendszerben 0j koordinatarendszert hozhatunk létre a név, ellipszoid, vetiilet, 7 paraméter, 4 paraméter,

magassagillesztési paraméterek, fligg6leges beallitasi paraméterek, sikracs fajl, geoid fajl és helyi eltolasok megadasaval.

28



Ellipszoid:

1. Az Ellipszisben megadhatjuk a jelenlegi projekthez tartozé meglévs ellipszist.

29



2. UgyancsaklFelhasznalo ,» megadhatjuk az ellipszoidot a fétengely és az 1/f értékek beirasaval

a altal definialt

paraméterekbe

n.

Vetités:
A vetitésben megadhatjuk a relevans vetitési paramétereket, mint példaul a vetitési modot, a kdzponti meridiant, a kiindulasi

szélességet sth.

30



Megjegyzés: A koordinata paraméterekre kattintva megkaphatjuk a jelenlegi pozicié kdzponti meridiéLjét:
Emellett 7 paramétert, 4 paramétert, magassagbeallitasi paramétereket, fiiggleges beallitasi paramétereket és helyi eltolasokat is

meghatéarozhatunk.

31



Ha a funkci6 engedélyezve van, az el6tte talalhat6 ikon

Sik racs fajl:

A sik racs fajlban *.GSB formatumu fajlt adhatunk hozz4 a sik koordinatak beéllitasahoz.

32



Geoid File:

A Geoid File (Geoid fajl) meniipontban *.SGF vagy *.GGF formatumu fajlokat adhatunk hozza a magassagi koordinatak
beallitasahoz.

33



Meglévé fajl hasznalata:

Kattintson a , hogy kivélassza és alkalmazza a meglévé el6re definialt koordinatarendszert

rendszert, vagy h inatarendszer fajlt (*.xml).

Kattintspralyi tarolas , keresse meg a koordinatarendszer féjlt (*.xml), majd kattintson ra, a koordinatak.

rendszer keriil alkalmazasra.

34



, majd , és valassza ki az orszagot vagy régiot (abécé sorrendben)
kattintson

rdinatarendszer taldlhato.

35



Ezutan vélassza ki a szilkséges koordinatarendszert, és kattintson ra, alkalmazéséhoz kattintsunk & |Raszletek

hogy ellendrizze az adatait.

A keres@savban kulcsszavakkal is kereshetiink a koordinatarendszerben.
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Exportalas:
Ha a koordingtarendszert fajlba szeretnénk menteni, kattintsunk az Export gombe a fajl nevét, valasszuk ki a

mentési helyet, majd kattintsunk az OK gomb@ a koordinatarendszer fajl exportalasra keriil.

3-5 Alapkalibralas
Ezzel a funkciéval kalibralhatjuk az alapkoordinatékat.

A kalibralasnak két modja van: az egyik az Ismert ponton alapul6 kalibralds , amelynek soran egy ismert pontot &llitunk be
alapként, és amikor a rover megkapja a rogzitett megoldast, beirjuk az ismert pont koordinétait a kalibralashoz; a masik az
Ismeretlen ponton alapul6 kalibréalas, amelynek sorén egy ismeretlen pontot allitunk be alapként, és amikor a rover megkapja

a rogzitett megoldast, a rovert egy ismert pontra helyezziik, és beirjuk az ismert pont koordinatait a kalibralashoz.

37



Ismert pont alapjén:

Allitsa be az alapot egy ismert ponton, miutan a rover megkapta a pontos megoldast, elkezdhetjilk a kalibralast.

1. Valassza 4 ,Bazis ismert ponton” Iehetc’i#éget, majd katt ,,Tovabb” gombra.

38



2. Ezen az oldalon Kattintson a Bazis NEH gombra, hogy megkeressik a béazisallomas korabbi adatait.

3. Keresse meg a megfeleld korabbi bazisallomast, majd , majd a megfelel6 koordinatakat

kattintson az informéciok alkalmazésa gombra.
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4. A bézis informéciéit manualisan is bevihetjiik.

5. Ezutéan kivalaszthatjuk a megfeleld antenna tipusat és beirhatjuk a megfelel6 antenna magassagat.
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6. Kattintson a Kalibralas gombra, majd megjelenik egy felugré ablak, amely megmutatja a szamitas eredményét.

Kattintson az OK gombra, és az eredmények alkalmazésra keriilnek.

7. Ezutan a Survstar programban a SAT Information (M(iholdas informaciok) mentipontra kattintva lathatjuk, hogy a bazis

poziciéja megvaltozott.
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Bézis ismeretlen ponton: Allitsa be a béazist egy ismeretlen ponton, miutan a rover megkapta a régzitett megoldast, mozgassa a
rovert egy ismert pontra, majd inditsa el a kalibrélast.

Vélassza a lismeretlen pont alapjan | Pontot, majd kattintsoE@vetk
26
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2. Aismert pontok koordinatait az adatbazishol kivalasztva adhatjuk meg (ha azok a Pont adathazisban szerepelnek).

Vagy manudlisan is bevihetjik a NEH informéaciokat.
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3. Ezutan kivalaszthatjuk a megfeleld antenna tipusat és beirhatjuk a megfelel§ antenna magassagat.

Ezutan kattints kalibraciés paraméterek kiszamitasahoz.

Megjegyzés: itt automatikusan megkaphatjuk az aktuélis pozicié BLH-jat. Ha a ReadFrom GPS(average



szam) engedélyezve van, akkor az ARCSuer 5 alkalommal gy(ijti 6ssze az aktudlis pozicié BLH-jat, és kiszamitja az atlagértéket.

@ Base on Unknown Point

< Base on Unknown Point

Name Pt5 Name

North 2544883.836 m North

East 39819.520 m East

Height 43832 m Height

Measured Antenna Height 1.800 m Measured Antenna Height
Antenna Height Type Pole Height Antenna Height Type

Fixed H:0.000 V:0.000

Input BLH Input BLH
Latitude N0®00'00.0000" Latitude
Longitude E0*00'00.0000" Longitude
Elevation m Elevation

Fixed H:0.000 V:0.000

Read From GPS(average count)

Read From GPS(average count)

Calibrate

Calibrate

Pt5

2544883.836 m

39819.520 m

43832 m

1.800 m

Pole Height

NO*00'00.0000"

E0°00'00.0000"

Megjeleniti a szdmitasi eredményeket, és kattintson az az eredmény alkalmazasahoz.

< H:0.000
V:0.000
Name P15
& [
North 2544883.836 m @
Project Wizard Project Project Data
Manager Manager
East 39819.520 m
Height 43.832 m ( @ E: °,
o
Prompt
Coordinate Base Points
Measured Antenna Height 1.800 m System Calibration Database
Calculation results
-14.430
Antenna Height Pole Height S
4/5, Collecting.. ¥:25.236 F Succeeded 1o calibrate
h:-0.040 =h
Apply to current project? N .
Input BLH Point Export  App Settings About
Software
Latitude NO*00'00.0000° Cancel OK
CODE
&&=
Longitude E0°00'00.0000"
Cloud Share  Code Library
Elevation m
Fixed H:0.000 V:0.000
Read From GPS(average count)
a Y
Calibrate /Q'
Project Device Survey Tools
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Megjegyzés: ha itt engedélyezziik az Input BLH funkciot, akkor a jelenlegi BLH-t manuélisan adhatjuk meg, vagy kozvetleniil a
Point Database-b6l szerezhetjiik be.

< Base on Unknown Point < Base on Unknown Point @ Base on Unknown Point

Name PS5 Name Pts Name PS5
North 2544883.836 m North 2544883.836 m North 2544883.836 m
East 39819.520 m East 39819.520 m East 39819.520 m
Height 43832 m Height 43832 m Height 43832 m
Measured Antenna Height 1.800 m Measured Antenna Height 1.800 m Measured Antenna Height 1.800 m
Antenna Height Type Pole Height Antenna Height Type Pole Height Antenna Height Type Pole Height

Input BLH Input BLH
Latitude NO"00°00.0000" Latitude NO*00'00.0000" Latitude N22°59'59.9514"
Longitude E0°00°00.0000" Longitude E0°00°00.0000" Longitude E113°00'00.3427"
Elevation m Elevation m Elevation 42.900 m
Fixed H:0.000 V:0.000 Fixed H:0.000 V:0.000 Fixed H:0.000 V:0.000
Read From GPS(average count) Read From GPS(average count) Read From GPS(average count)
Calibrate Calibrate Calibrate

H:0.000 Rover 100% @
V:0.000 % C_J]

s g W

Project Wizard Project Project Data
Manager Manager
@ — 0
& ® E
Fompt Coordinate Base Points
System Calibration Database
Calculation results
x: 14.430
y:-25.235 F\ Succeeded to calibrate e
h:0.040 =
Apply t t project? ”
PR USRI AORT Point Export App Settings About
Software

Cancel

& 5

Cloud Share Code Library

Tools

Ezutan a Survstar programban a SAT Information (SAT-informéaciok) mentipontra Iépve lathatjuk, hogy a bézis poziciéja
megvaltozott.
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Single
% 25

=

Project Wizard

&/

Coordinate
System

=

Point Export

&

Cloud Share

f

Project

—
r

Device

Projectd
LARELY

V:1.262

e
Project Project Data
Manager Manager
.
Base Points
Calibration Database
App Settings About
Software
CODE
Code Library

x

Tools

=7

Survey

3-6 Pontadatbazis

A pontadatbazisban a pontokat hozzaadassal, szerkesztéssel, részletek ellen6rzésével, importalassal és egyéb mveletekkel

kezelhetjiik.

SAT Information

SAT
Skylot

Base
Position

Detail SAT List
Position Information

Solution:f A

ge: .
The old base station coordinate

Lat:N23°00'00.3447" Northing: 2544894.070

Lon:E113"00'00.5270" Easting: 39834.361

Height:43.0000 Height: 43.932

Direction: 290°59'15.0659" Speed: 2.070

Time(s):2024-12-16 14:31:12

Accuracy

PDOP:1.030 HRMS:0.000
VDOP:0.890 VRMS:0.000
HDOP:0.520

SAT Information
: Base SAT
Detall  position  skylor  SATList

Position Information

Solution:Fix Age:
The new base station coordinate

Lat:N23"00'00.6398" Northing: 2544905.011

Lon:E113°00'00.3621" Easting: 39820.217

Height:42.9000 Height: 43.832

Direction: 260°03'59.0625" Speed: 2.055

Time(s):2024-12-16 14:31:31

Accuracy

PDOP:1.030 HRMS:0.000
VDOP:0.890 VRMS:0.000
HDOP:0.520

Points Database
Pt name Search

Total 5 Page 171

Name Northing Easting Height
b d Pt5 2544883.836 39819.520  43.83%
T Pua 2544884.404  39819.446  43.83:
T e 2544884.682  39814.235 43937
¢ Pz 2544881.237  39812.801  43.83:
T e 2544B87.462  397474.064  42.90(

Add Edit Details Import
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Hozzaadas:
Az Add éadés) gombra kattintva itt manuélisan bevihetjiik a pontok koordinatéit, és hozzaadhatjuk azokat az

adatbazishoz. El6sz6r meg kell hatdroznunk a pont nevét.

< Points Database < Add

Ptname ~ | search Name Pt6 Name s1
Total 5 Page 1/1 Code Code
Name Northing Easting Height
Coordinate Type Coordinate Type

¥  P5  2544883.836  39810.520  43.83:
T P 2544884.404  39819.446  43.83: Narthing 0.000m Northing 0.000 m

Y P13 2544884 682 39814.235 43932

Easting 0.000 m Easting 0.000 m
h'd P2 2544881.237 39812.801 43.83%
S Helght m Height m
b d P11 2544887.462 397474.064  42.90C

Append Continuously Append Continuously

Edit Details Import .. OK OK

Ezutan a kodot:
Ha nincs szlikségiink a Kéd tulajdonsagra, akkor dresen hagyhatjuk.

Ha a pontot kod tulajdonsaggal szeretnénk ellatni, akkor a kodot kdzvetlenl beirhatjuk.

48



Az adatbazisban el6re definialt kodok talalhatok, amelyek kozott keresve és kivalasztva megprobélhatjuk megtalalni a sziikséges

kodot.

Name P16

Code

Coordinate Type

Northing 2445063.467 m
Easting 39468.412 m
Height 59.781 m

Append Continuously

OK

Name

Coordinate Type

Append Continuously

OK

Code ArrowLef{ €

P16

]

Northing 2445963.467 m
Easting 39468412 m
Height 59.781 m

BC(BackCurb)
Narne BLDG{bullding) -
BP(BarricrPost)
Code BRSH(BRUSH)
BSH(BUSH)
Coort BT(BroadieafTree)
C8i(CatchBasininlet)

Nortt ETB(ElecTransformerBox) 3.467 m
GB(GradeBreak)
Eastii HB(HandholeBlock) 8412m

ICB(IrrControlBox)
Heigl LSTB(LsTimber) 9781 m

P8(PhoneBooth)

RB(RoadBarrier)

TC(TopCurb)

b be but because by been >

< Add
Name
Code BridgeAbutment

Coordinate Type

Append Continuously

OK

P16

&2

Northing 2445963.467 m
Easting 39468412 m
Height 59781 m

Ha meg szeretnénk nézni az el6re definialt kodok adatbazisat, kattintsunk az ikonra.
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< Code
Search
Total 113 Page 1/1
No Cods Name Code
o A Arrow
ace AcPad
2 AFR ArrowForwardRight
3 AL ArrowLeft
4 AR ArrowRight
5 ATA AnyTree
6 Aw Awning
7 BA BridgeAbutment
s BC aackCurb
9 BLOG building
10 8P BarierPost
n BRSH BRUSH
12 BSH BUSH
Manage 0K

Name

Code

Coordinate Type

Narth

East

Height

Add

Append Continuously

OK

25647614.745 m

402546,11 m

76 m

Name Pt6

Code ba
BA(BridgeAbutment)

Coort NEZ
BC(BackCurb)
BP(BarrierPost)

Nortt 1865 m
CBI(CatchBasininlet)
RB(RoadBarrier)

East au002.665 m
Height 39.946 m
OK
B 6 o @ v
QIWIE|R|TIYIU]I JO|P

A|lS|DJF|G|H|J]K|L

o

ki

Z X C VB NM &
123 . ) - &

A Kezelés meniipontban kezelhetjik a kodadatbazist. Ez magéaban foglalja a Hozzaadas, Szerkesztés, Torlés, Kivalasztas és

Importalas funkciokat. A Hozzéadas gombra kattintva kddkonyvtarat adhatunk hozza. Létrehozhatjuk a szilkséges kddot.

< Code Library < Code Library

Total 1 Page 1/1 File Name
File Name Full path
Total 0
SurvStar/Cs et
No
Add Edit Delete Choose Add

Page 0/0

Name

Edit

Describe

Delete OK

1620m@ 1

<

Name

Describe

Feature Type Paint

Layer 0

Point symbol Dot

Attribute

OK

Ezutan ki kell valasztanunk a koordinatatipust. Két tipus létezik: NEH és BLH.
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15058 @0 ¢ & L3 VSl 100% S

L4

Name

Code

Coordinate Type

Northing 0.000 m
Easting 0.000 m "
‘ Coordinate Type

Height

Append Continuously

OK

Ezutan bevihetjiik a pont koordinatait.

Name P16

Code B

Coordinate Type NEH

North 2458666 476 m

East 43844.587 m

Height 36.994 €I m
0K

@ 1 2 3 @
/
4 5 6
- 7 8 9
—
% e 0 —

Kattintz OK gombra. Az 0j pont létrejon a pontadatbazisban.
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ints Database

Ptname | ch
Total 6 Page 1/1
Name Northing Easting Height

Fa P16 2458666.476 43844.587 36.99¢
h'd P1s 2544883.836 39819.520 43.837
Y P14 2544884 404 39819.446 43.837
Y P13 2544884 682 39814.235 4393
Y P12 2544881.237 39812.801 43.837

b o P 2544887.462 397474.064 42.90(

Add Edit Details Import

Szerkesztés:

Vélassza ki a szerkeszteni kivant pontot, majd . Szerkeszthetjik a koordinatét, a kddot és a

kattintson a kivalasztott pont nevére.

Ptname ~ | Hacna L
Total 6 Page 1/1 Code @
Name Northing Eosting Height
Coordinate Type NEH

Z  Pl6 2458666476 43844587  36.99€
[ Pis 2544883836 39819.520 4383 Hgxk 2A58665,A16:0%

b .
P4 2544884404  39819.446  43.83: East 43844.587 m

| ¥ P13 2544884682 39814235  43.93;
= Height 36,996 m

b P2 2544881.237 39812.801 43.832

P11 2544887462 397474064 42.90C

Add Details Import ... OK
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Megjegyzeés: a felmérési pontok és a kit(izési pontok esetében csak a pont nevét és kodjat szerkeszthetjik.

Részletek:

Vaélassza ki az ellendrizni kivant pontot, majd kattintson a Részletek gombra. Ellendrizheti a kivélasztott pont részleteit.

< Points Database < Detail [4 T

P | search Name P16 Local Time 20241216 15:09:59
Total 6 Page 1/1 Code SD to Base 87.018m
Name Northing Easting Height
Northing 2458666476 m HD to Base 86.130m
# PG 2458660476 43844587  36.99¢
o 5 HD to Last 86311.264m
LF P15 2544883836 39819.520 43837 Easting 42844507 m)
¥ P14 2544884404 39819446  43.83 o ek, s 86311264 m
L P13 2544884.682 39814.235  43.93¢
- Latitude N22'1318.3810° PDOP 0.000
¥ Pz 2544881.237 39812801  43.83:
Y Pn 2544887.462 397474064  42.90( Longitude E113°02'41.0644° HRMS 0.000
Altitude 36.064 VRMS 0.000
Shlian NONE Antenna Height 0.000m
Coordinate Type NEH Antenna Height Type Slant Helght
Locel Time 20241216 15:09:59 Record Mode Input Point
I SD 1o Base 87.018m o L
Add Details Import .. Do Bisse 86,130 m Locked SAT ]

Importalas:
A pontokat kozvetlenil a Pontadatbazisba importalhatjuk. Amikor fajlt importalunk, a Formatumkezel6ben ki kell valasztanunk
az Importalt f4jl formatumat, a Ponttipust és a Fajlkdnyvtarat, majd megkereshetjik a célfajlt, és betolthetjiik azokat a pontokat a

Pontadatbazisba.
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< nts Database Select File Points Database
Ptname - | search File Type *dat-PnxyhPc Ptname ~ | search
Total 6 Page 1/1 PoRTybe Total 7 Page 1/1
Name Northing Easting  Height B Name Northing Easting  Meight
ASD
#  Pt6 2458666476  43844.587  36.99€ #  PI7 2457945695  42357.364  44.53E
3 B3 aarms
¥  Pi5 2544883836  39819.520  43.83: #  P6 2458666476 43844587  36.99€
— BS alivepata
¥ P4 2544884404  39B19.446  43.83% ¥ P15 2544883836  39819.520  43.83:
T P3  2544884.682 39814235 4393 ey T P4 2544884.404  39819.446  4383:
T P2 2544881237 39812801 43.83; [§ 5 Baidumep T pa 2544884.682  39814.235  43.93;
F  Pu 2544887462 397474064 42.90C (§ B saiduNetdisk T P2 2544881237 39812801  43.83:
B saiduTranslate ¥ PN 2544887.462 397474064  42.90C
B3 eytedownioad
B3 cap
B oom
B oingTaik

Documents

Add Edit  Details Format Manager Add Edit  Details Import

A Forméatumkezel6ben megadhatjuk az importalt fajl formatumat és tartalmét. Ezutén, amikor fajlokat importalunk a Survstarba,
csak meg kell szerezniink a megfelel6 formatumu fajlt, és kozvetlenil importalnunk kell.

< Use’.dEﬂ"e At

No FormatName  Extenslon Name Custom Format Description
1 Customs csv
Format Name Paint Name
Lat
Separator

Ellipsoid Height
Extension Name

Code
dat

North

East

Height

New Edit Import Delete Add Delete OK
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< User-define Format ©) < Select File

No Format Name Extension Name File Type * dat-PnoyhPc
1 Customs csv Point Type *.dat-PnxyhPc
2 pB dat E ASD *.dat-Pn,Pcyxh (SOUTH cass)
B3 warms * dat(South EGStars.0)
B9 ativeoata
* RTK(South EGStar3.0)
BES Android
“xt-PnyhPc
B saldumap

*.tx1-Pn.B,LH Pc(ddd mmsssss
B3 saldunetdisk  s)
B BaiduTranslate ;:II-PH,B‘LH‘PC(ddd ddddddd

BES eyedownioad

il

B3 cao
« NCN-Pryxh
B3 oem
E o *.dat-Android Format
E Documents *.rwS(SurvCE RWS)
New Edit Import Delete Form "#%
Opciok:
Az alapvet6, Hozzaadas, Szerkesztés, Részletek és Importalés funkciok mellett a I:l

gombra kattintva. Ezutan hasznalhatjuk a tdbbi funkciot is, mint példaul a Torlés, Sziirés, Helyreallitas, Megosztas,

Exportalas és Frissités.

< Points Databs

Ptname ~ [ Search
Total 7 Page 1/1
Name Northing Easting Height

F Pz 2457945.695  42357.364  44.53t

Options

#  P6 2458666476 43844587  36.99€
¥ P15 2544883836  39819.520  43.83: Deitie
¥ P4 2544884404  39819.446  4383: Filter
T P13 2544884682 39814235 4393

Default
T P12 2544881237 39812801  43.83%

Share
¥ P 2544887.462 397474.064  42.90C

Export

Refresh

Add Edit Details Import
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Torlés:

A kijel6lt pontokat torolhetjik.

< Points Databa Points Database

Ptname ~ [ Search Ptname ~ | Search
Select all 2 Selected Total 5 Page 1/1
Name Northing Easting Hel Name Northing Easting Helght
B2 o 2457945695  42357.364 44! T e 2544883.836 39819520  43.83:
Fa P16 2458666.476 43844.587 36.¢ hd P4 2544884.404 39819.446 43.837
T s 2544883.836  39819.520 431 T ra 2544884.682 39814235  43.93:
T pPua 2544884.404  39819.446 431 Fromet T 2544881.237 39812801  43.83:
@ P13 2544884.682 39814235 43 Do you want to delete the selected < Pt 2544887.462 307474064  42.50C

data?

b P12 2544881.237 39812.801 431

T m 2544887.462  397474.064 42 Cancel

Cancel Delete Add Edit Details Import

Sz(irés:

A Pontadatbazis segitségével automatikusan szlrhetjiik és megjelenithetjik a sziikséges pontokat (Felmérési pon[J: , Beviteli

L L
pon vagy Co6loép pon ).

Megosztas:

A pontokat QR-kéd vagy szoveges formatumban megoszthatjuk mas felhasznalékkal.
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Please scan the QR code to receive data
Expiration date:
2024-12-16 15:32:19 - 2024-12-23 15:32:19

SHARE SAVE

Exportalas:

Az adatfajlt meglévé formatumokban vagy sajat formatumokban exportalhatjuk.

File Type
Raw Survey Data Format(*.csv) e DataFile 202412111717.data >
Cass Format(*.dat) File Type Raw Survey Data Format(".csv)
NEH(*.dat) [Point Namel[Latitude] [Longitude] |Ellipsoidal height].
[Code].|North]Easil[HeighiLlAntenna Heighi].[Solution].
[UTC Start Time] [UTC End Time] [Lacal Time]{SD to
BLH(*.dat) Base].[HD 1o Base][Diff Agel[HRMSL[VRMS][PDOP],

[SAT Locked] [SAT Visible]lAntenna Typel[input Antenna
Angle Format Heightl|Average Times)[Ellipsoid Helghl[HD to Lastl
[Total HDL(SO 1o Last][Total SDL[Height Difference from
Last Pointl[Locked SAT Detaill|Base IDL[Base Latl[Base
Deg.MinSec Lonl[Base Ellipsold Heightl[Offset Distl[Chainagel.
: [Stake Chainage]Stake Heightl.[S1ake Designed H][Stake
Designed H DIffL[Tilt Surveyl[TP(LIPoint ID[Point Type]

AutoCAD Format(*.dxf)

GoogleEarth Format(*kml)

Deg:Min:Sec
SurvCE RWS(*rwS) Angle Format Deg MinSec >
Deg"Min'Sec”
RAW(*.raw)
Deg
Shape file(BLH)(*.shp)
Arc
Shape file(NEH)(*.shp)
HTML Repart(*.html)
Carlson coordinate file(*.crd)
Gnss Measurement Report(*.xls)
Image mark(* jng) Format Manager Export

Valassza ki az exportalt fajl elérési atjat, majd ka
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: EgeDiretory

= Back to Root Directory i Back to Root Directory
L. gefemulated/0 /storage/emulated/0
Back to Previous Directory Back to Previous Directory
‘emulated/0/SurvStar/F ) ‘emulated/0/SurvStar/Project
7/Export 20 17 xport
B defauitxm! B defaultxml
File Name 202412111717 File Name 20241211717
File Type ) File Type
Export Export
< User-define Format < Edit Format
No Format Name  Extenslon Neme Gilstom Eormat asaiption
[Point Name] [Latitude] [Longitude].[Ellipsoidal height],
[Code)
Format Name North
define]
East
Separator Helght
Antenna Height
Extension Name
Solution
dat
UTC Time
Write Head
Y Local Time
8D 10 Base
HD to Base
Diff Age
HRMS
New Edit Import Delete Add Delete 0K

Frissités

Kattintson a Frissités gombra, igy az Uj koordinatarendszer paramétereit alkalmazhatjuk az adatbazisban talalhat6 pontokra.
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Prompt

Refresh will lead to all measured
points change by applying current

coordinate system parameters. Sure
to do Refresh?

Cancel

3-7 Pontok exportalasa

Ez ugyanaz a konfiguracié, mint a Pontok adatbazisaban talalhaté Pontok exportélasa.

File Type
Raw Survey Data Format(*.csv) (]
B
@ Cass Format(*.dat)
Project Wizard Project Project Data .
Manager Manager NEH(*.dal)

BLH(*.dat)

@ E‘;L Angle Format

AutoCAD Farmat(*.dxf)

Comdlinate & “B';Sai‘ Dp:i:‘s Deg MinSec
System 2 it 5ol GoogleEarth Format(*.kml)
Deg:Min:Sec
: SurvCE RW5(*.rw5)
= @ ( )
Deg"Min'Sec”

Point Export Setting Cloud Share RAW(* raw)

Deg

Shape file(BLH)(* shp)

Shape file(NEH)(*.shp)

Code Library About
Software

HTML Report(*.htmi)

Carison coordinate file(*.crd)

Gnss Measurement Report(* xIs)

Image mark{*_jpg)
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£ AR @

= Back to Root Directory
Data File 20241211-1717.data t

sto emulated/0
Back to Previous Directory

urvStar/ProjectDat

File Type Raw Survey Data Format(*.csv)

[Point Name] [Latitudel[Longitude]IENipsoidal height].
[Code] [NorthIEasiLiHeighLlAntenna Helgh].[Selution]. B 202412119717.cov
[UTC Start Time).JUTC End Time] [Local Timel{SD 10
Basel[HD 10 Base][Diff Agel IHRMSLIVRMSL[PDOP].
[SAT Locked][SAT Visiblel[Antenno Typellinput Antenna B defauitami
Height][Average Times][Ellipsoid HelghL[HD to Last]
[Total HDLISD to Last][Total SDL[Height Difference from
Last Point|[Locked SAT DetailllBase ID)[Base Latl[Base
Lonl[Base Ellipsoid Heightl[Offset DistliChainagel.
[Stake Chainage] Stake Heightl[Stake Designed H| [Stake
Designed H DIffL[Til Survey] TPIL[Point IDL[Point Type]

Angle Format Deg MinSec

File Name 202412111717
File Type

Format Manager Export Export

< e B

= Back to Root Directory

storage/emulated/0

Custom Format Description

Back to Previous Directory [Point Namel [Latitude].[Longitude].[Ellipsoidal height],
" Do [Code][North]
B 202412111717.cv Format Name East
B defeuttxml P ' Height
Separator

Antenna Height

Solution

Extension Name

UTC Time
dat

Local Time
Write Head

Yes SD to Base

HD 10 Base

Diff Age
File Name 202912111717
HRMS

File Type
VRMS

Export Add Delete 0K

3-8 APP beallitasok - RTK

Az APP bedllitdsokban elvégezhetjiik a Survstar alapvetd konfiguréciojat (példaul altalanos beallitdsok, pontmentési
beéllitasok, rendszerbeéllitdsok és megjelenitési beallitasok).
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RTK Tolerance

General

Shortcut Keys Settings

App update natification

H:0.000

V:0,000 Agel mm) O
& [
Project Wizard Project Project Data
Manager Manager
@ = o
® @ E
Coordinate Base Points
System Calibration Database
[ =3 @ ( 4>>
Point Export Setting Cloud Share
CODE
=
Code Library About
Software

A B

Project

& X%

Survey Tools

Device

App Settings

RTK Tolerance

General

Shorteut Keys Settings

App update notification

Voice Alarm/Message

Point Save Settings

Auto Point

Topo Point

Control Point

Quick Point

Antenna Height Type

Measured Antenna Height

Display Real Height

Total Station Setting

Pole Height >

1.800 m

Do Not Disturb access

E

Digital Welbeing

Voice Alarm/Message

@

Point Save Settings

Auto Point

Topo Point

Control Point

Quick Point

Antenna Height Type

Measured Antenna Height

Display Real Height

n Google Services Framework

SurvStar
N

e

Pole Height

1.800 m
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Az Altalanos beéllitassok meniipontban beallithatjuk az alkalmazas frissitési értesitéseit és az alkalmazés hangos riasztésait.

<7

Total Station Setting A

Allow access 1o Do Not Disturb for SurvStar?

The app willbe able to turn on/eff Do Nt Disturb
and make changes torelated seftings.

DENY  ALLOW




& DoNot Disturb access Q m/Message € Texto-speech output Q
Voice Messiga [ Prelerred exgine ®
IS Settgs Spotch Recogrition arg Syrthesis fom Gaogle
Language
Options.
Alow Do o Disturb [ ]
Savion Speech rate
—
Stdteut
Prch
-— =5
Lt RESET

A pontmentési bellitasokban beallithatjuk a pontgy(ijtési korlatokat és paramétereket, az antenna magassagat, a maszk szogét stb.

App

RTK Tolerance Total Station Setting Solution Limit Fixed Solution Limit Fixed
Point Save Settings HRMS Limit 0.030 HRMS Limit 0.030
Auto Point VRMS Limit 0.060 VRMS Limit 0.060
Topo Paint PDOP Limit 4,000 PDOP Limit 4.000
Control Point Age limit (s) 2 Age limit (s) 2
Quick Point T Horizontal Limit 0.020
Antenna Height Type Pole Height Datack Poll Raire & Vertical Limit 0.020
Measured Antenna Height 1.800 m Pokid Haive Vasrarait 1 Same Point Name Allowed

Display Real Height

Default Code Same As Last Point Default Point Name P
Mask Angle 0 Point Name Increment 1
Auto Collect Mode Time
Base Distance Limit (m) 0000.9 Default Code Same As Last Point
Step Length(seconds/meters) 1
Base Station Change Notify Average GPS Reading Count 1
System Settings Default settings OK Default settings OK
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< Topo Point

Solution Limit
HRMS Limit
VRMS Limit
PDOP Limit

Age limit (s)

Same Point Name Allowed
Default Point Name

Paimt Name Increment
Default Code

Average GPS Reading Count

Reference Points Setup

Default settings

Fixed

0.030 >

0.060 >

4.000 >

P11

Same As Last Point >

OK

< Quick Point

Solution Limit Fixed
HRMS Limit 0.030
VRMS Limit 0.060
PDOP Limit 4.000
Age limit (s) 2
Same Point Name Allowed

Default Point Name Pl

Point Name Increment
Default Code

Average GPS Reading Count

Default settings

Same As Last Point

OK

A Rendszerbeallitdsok meniipontban beéllithatjuk az id6z6nat, a hosszlséagi egységet, a hosszUsag tizedesjegyét, a szdg
formatumat, a szdg tizedesjegyét, a szovegkddolast, a nyelvet, a képernyd megjelenitési iranyat, valamint be- és kikapcsolhatjuk

az RTK biztonsagi mentést.

< App Settings

RTK Tolerance Total Station Setting

Base Station Change Notify

System Settings

Time Zone (East+ West-) 8.0
Length Unit Meter(m)
Length decimal 3
lAngle Format dd*mm'ss.ssss”

Angle decimal 4
 TextCoding UTF-8
Language English

IScreen display orientation Vertical screen

Rtk Backup

Display Settings

L QOudec biabit Nogh.E
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A Kijelz6 beéllitdsok meniipontban bedllithatjuk a koordinata sorrendjét, a pontok megjelenitésének korlatait, a pozitiv iranyt, a
pozicionalas Ujrainditasat. Beallithatjuk a hamis pontok észlelését, az azonos kéddal rendelkezd pontok dsszekapcsolasat és a

hangvezérlés be-/kikapcsolasat.
RTK Tolerance Total Station Setting

Rtk Backup

Display Settings

(Coordinate Order Habit North-East-Height
Point Display Limit hoo
Positive Direction North East

Fake Point Detection

link paints with same code

Restart Positioning

Voice Control

Other Settings

Network Settings

Enable Mock Location

3-9 APP beallitasok — Total Station

Erre kattintva beéllithatjuk a Survstar beéllitasait. Tartalmazza az RTK és a teljes allomés beéllitasait.

A Prism Prediction (Prizma el6rejelzés) meniipontban beéllithatjuk a prizma elvesztése utani varakozasi id6t és azt, hogy a

teljes allomés mit tegyen ezutan.

64



< App Settings

RTK Tolerance Total Station Setting

Prism Prediction

Waiting Time 1s

Operation After Prism Lost Stop Searching
Operation After Prism Lost

APR Searching Range

Waiting Time Stop Searching (-]

. | Hi -180°" 4
Horizontal Searching Range(0~180°) Wait for lock

Vertical Searching Range(0~90%) 4 APR

Prism Search

Unit Set

Temperature o Turn to Last Point
Pressure hPa

Angle Set

Angle acquisition frequency Close >

VO/HO Vo

Az APR keresési tartomanyban beallithatjuk a vizszintes és fiigg6leges keresési tartomanyt.

RTK Tolerance Total Station Setting
Prism Prediction
Waiting Time 1s

Operation After Prism Lost Stop Searching

APR Searching Range

Horizontal Searching Range(0~180°) 4>
Vertical Searching Range(0~90°) 4>
Unit Set

Temperature o
Pressure hPa
Angle Set

Angle acquisition frequency Close
VO/HO vo
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Az egységbedllitasban beéllithatjuk a h6mérséklet és a nyomas mértékegységét.

< App Settings

RTK Tolerance Total Station Setting
Horizontal Searching Range(0~180°) 4 >
Vertical Searching Range(0~90°) 4 >
Unit Set
Temperature °c >

Pressure

Bressurs hia > Temperature
Angle Set
Angle acquisition frequencv Close
VO/HO vo >
Distance Set
Min Distance Reading 4>
Coefficient (K) 02 >
Grid Factor

Az Angle Set (Szogbeallitas) meniipontban beallithatjuk a szogmérési frekvenciat és a VO/HO értéket.

App Setting

RTK Tolerance Total Station Setting
Horizontal Searching Range(0~180°) 4
Vertical Searching Range(0~90°%) 4
Unit Set
Temperature c
Pressure hPa
Angle Set
Angle acquisition frequency Close
VO/HO vo
Distance Set
Min.Distance Reading 4
Coefficient (K) 02
Grid Factor

A Tévolség beallitdsa meniipontban bedllithatjuk a minimalis tAvolsagmérést és az egyiitthatot.
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A Récs tényezdben bedllithatjuk a skalat és az atlagos magassagot.

Az Atmoszférikus korrekcioban bedllithatjuk a hémérséklet és a nyomas korrekcidjat.

67



3-10 A szoftverrdl

Erre kattintva ellendrizhetjik a Survstar verziojat, regisztralhatjuk a Survstart és manuéalisan ellendrizhetjiik az 0j verzi6t.
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Szoftver regisztracio:
Amikor megkapjuk a regisztracios kodot, rakattinthatunk a Soft Register (Lagy regisztracio) gombra, beirhatjuk a kodot a savba,

majd rakattinthatunk az activate (aktivalas) gombra.
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Ellendrizhetjiik a regisztraciés azonosito, a vezérld sorozatszdma, a lejarati datum és a PID adatait is.

A Check New Version (Uj verzié ellenérzése) gombra Kattintva megnézhetjiik, hogy van-e frissités.
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4. fejezet: Eszkoz - RTK

4-1 Kommunikacio

A vevdvel val6 csatlakozashoz és kommunikaciéhoz hasznaljak.

Kattints<|Esakt')z |->¢sat|akozés gomll)ra, vagy érintse meg a fels6 részen talalhatd ikont, hogy belépjen ebbe a feliiletbe.

Valassza ki a modellt
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Allitsa be a megfeleld gyartét.
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2. Valassza ki a vev6 sorozatszamat, majd kattintson a Csatlakozas gombra a vevé csatlakoztatasdhoz. A kivalasztott eszkoz

sarga szinnel lesz kiemelve.

3.A Debug (Hibakeresés) meniipontban figyelemmel kisérhetjiik a csatlakoztatott vevéegység adatfolyamat.
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Start\Stop: A vev6egység adatfolyaméanak elinditasa/leéllitdsa; Send: Parancsok
kuldése a vevéegységgel valé kommunikaciéhoz; Clear: Az oldal tartalmanak

torlése;

Az aldbbiakban néhany gyakran hasznalt parancs listaja talalhat6.

4. Ha meg akarjuk szakitani a kommunikaciét a vevével, kattintsunk a Disconnect (Kapcsolat bontésa) gombra.
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WLAN: Csatlakoztassa a vevét WIFI-n keresztiil (csak a WIFI-vel és WEB Ul-val rendelkezé vev6t tamogatja; és
mikdzben a vevét WIFI-n keresztill csatlakoztatja, az Android vezérlé nem fog hozzaférni az internethez).

1. Kattintson az Eszkdzlista savra, hogy belépjen erre az oldalra, majd valassza ki a csatlakozni kivant Wi-Fi
pont nevét.
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Huzza le a képerny6t, majd kattintson a VISSZA ikonra a vevé WLAN-jahoz val6 csatlakozashoz.

Demo: Ez egy olyan mdd, amely a Survstar hasznalatahoz sziikséges pozici6 figyelésére szolgal (altalaban oktatés és tesztelés
céljabol).
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cél) valodi vevd csatlakoztatasa nélkil. Ebben a médban megadhatjuk a kiindulési pont koordinétait, a vevé mozgési iranyat és

sebességét.

Soros port: Csatlakoztassa a vev6t kabellel (nem tul gyakran hasznalatos)
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Belsé GPS: Alkalmas olyan eszkdzékhéz, amelyek miholdas antenna porttal rendelkeznek, mint példaul az N80T

4-2 Rover méd

Rover mddban a vevét rover mddba allithatjuk, és elvégezhetiink néhany bedllitast

Kattints1)n az ESZ‘ff’ZFRover | gombra a Rover méd feliletének megnyitésahoz.
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Adatkapcsolat méd: allitsa be az adatkapcsolatot a rover szamara.

Maszk sz6g: a vevé maszk szogének beallitasahoz, altaldban minél nagyobb a sz8g, annal kevesebb miiholdat vesz, de a
mindség jobb. Az alapértelmezett érték 10.
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Dé&lésmérd felmérés engedélyezése: engedélyezésével elvégezhetd az IMU érzékeld E-buborék kalibralasa és méagneses

kalibralasa.
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Statikus adatok régzitése: engedélyezi a vevd szamara a nyers adatok automatikus rogzitését (altaldban PPK modban hasznalatos).

Tovabbfejlesztett helymeghatarozas: javitja az RTK teljesitményét, ha az ionoszféra befolyasolja.
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4-2-1 Rover-No adatkapcsolat

No Datalink médban a rover adatkapcsolata tres, és nem tud korrekciokat fogadni a bézistol.

4-2-2 Rover-bels6 UHF

UHF maédban a rover belsé radiéval képes fogadni a béazisallomasoktol érkezé korrekcid .
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Az UHF adatkapcsolatban beéllithatjuk a csatornat, a frekvenciat, a teljesitményt, a baudratat és a radiéprotokollt a rover
szamara, és szlikség esetén bekapcsolhatjuk a radidismétl6t, valamint megvaltoztathatjuk a frekvenciat a radiocsatorna

csoportban. Itt jelenik meg a bazis azonosit6ja, amikor csatlakozik a bazishoz, és itt ellenérizheti a vev6 firmware verziéjat.
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Miutan a fenti paramétereket a bazishoz hasonléan bedllitotta, a rover fogadhatja a bézis korrekciéit és megszerezheti a bézis

adatait.
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4-2-3 Rover-mobilhalézat

El6szor helyezze be a SIM-kartyat a vevébe, a SIM-kartyan keresztiil csatlakozzon a hal6zathoz, majd valassza az Ntrip

Connection fidkot a szerverre val6 bejelentkezéshez és a fix megoldas megszerzéséhez.

1. Vélassza a Smart Connect Config (Intelligens csatlakozas konfigurécio) lehet6séget, és valassza ki a csatlakozasi pontot az

egy gombos halézati csatlakozashoz, majd egy kattintassal megkapja a rogzitett megoldast.

2. Vélassza a CORS config lehetfséget a haldzathoz vald csatlakozashoz, adjon hozza egy CORS fidkot, irja be az IP port

felhasznalénevet és jelsz6t, majd valassza ki a csatlakozasi pontot és a modot.
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3. Kattintson az OK gombra, majd a vevé automatikusan bejelentkezik a szerverre.
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4-2-4 Kils6 radio
A Kiils6 radi6 adatkapcsolatban a Rover kiils6 radiét hasznalhat a bazis radios jelének vételére.
1. Csatlakoztassa a vevét a kiilsé radiéhoz.

2. Kattintson az Adatkapcsolat mdd savra, allitsa a vevét Rover-Kiilsé mddra.

3. Konfiguralja a kiilsé radiét ugyantigy, mint a bazis UHF-jét.

Megjegyzés: A kiils6 radio beallitasait magan a kiils6 radion kell elvégezni.

4-2-5 Rover-Bluetooth adatkapcsolat

Bluetooth adatkapcsolat esetén a vezérl6 internetkapcsolatat hasznalhatjuk a CORS szerver eléréséhez és a korrekciok
letdltéséhez. (Megjegyzés: a vezérlének internetkapcsolattal kell rendelkeznie).

1. Kattintson a Datalink mode (Adatkapcsolat méd) savra, éllitsa a vevét Bluetooth médba.
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2. Kattintson a Datalink Config (Adatkapcsolat konfiguracio) savra, hogy belépjen az Ntrip(Eagle) Connection-Bluetooth
(Ntrip(Eagle) kapcsolat — Bluetooth) oldalra.
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3. Kattintson az Add (Hozzéaadas) gombra. Ezen a felileten megadhatja a haldzati beéllitasokat az IP, a port,
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felhasznalonév és csatlakozasi pont megadéasaval.

4. A Csatlakozasi pont kivalasztasa mentipontban a Csatlakozasi pontok frissitése gombbal
megtekinthetjiik az dsszes elérhetd csatlakozasi pontot, és kivalaszthatjuk a halézati konfiguracio
befejezéséhez sziikségeset.

5. Kattintson a Csatlakozas gombra, és a szerverrél letoltddnek a bazisbdl szarmazo differencialis korrekciok.
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4-2-6 Rover-vevé halézat

Vev6halozat modban biztositanunk kell, hogy a vevé maga is hozzaférjen az internethez, ami éaltalaban kétféleképpen
lehetséges: a vevé WIFI-jén vagy a vev6 haldzati moduljan keresztiil.

WIFI-n keresztil:

1. Kattintson a Datalink mode (Adatkapcsolat mod) savra, és allitsa a vevét Receiver WIFI (Vevé WIFI) médba.
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2. A vevének képesnek kell lennie atvéltani WIFI kliens modra és csatlakozni egy WIFI hot spot-hoz.

L(nattmts IF1 jelsz6 sévra, majd WIFI lista frissitése hogy megkeresse a kdzeli WIFI-t. Ezutan

kattintson

Kattintsopyi | jelszo a savra, hogy csatlakozzon a WIFI halézathoz.

92



3.Kattintson  |CORS konfiguréciq savra, hogy belépjen az Ntrip(Eagle) Connection-Receiver WIFI oldalra.

4. . Hozzon létre halozati konfiguraciot és csatlakozzon (a miivelet megegyezik a Rover Bluetooth adatkapcsolat

konfiguralasakor végzett mivelettel).

4-3 Bazis méd

Az alapmdd az alap elinditaséara és a differencialis korrekciok tovabbitaséara szolgal UHF, hal6zat és kiilsé radié esetén.
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Az alap paraméterek konfiguralasaban bedllithatjuk az alapkorrekciés forméatumot, az atviteli intervallumot, a kiilénbdz6

alapinditasi modokat, az antenna tipusat és magassagat, a maszk szogét, a PDOP-hatart és az adatkapcsolatot.

Az UHF adatkapcsolatban bedllithatjuk a csatornat, a frekvenciat, a teljesitményt, a baudratat és a radidprotokollt a bazis szamara.
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4-3-1 Bazis-belsé UHF ()

Ebben a médban a bazis bels6 UHF moduljat hasznélja a differencialis korrekcidk tovabbitasara.

95



Az UHF adatkapcsolatban bedllithatjuk a bazis Csatornat (Cha ), Frekvenciat (Frequency), Teljesitményt (Power), Baud-
sebességet (Baud Rate) és Radids protokollt (Radio Protocol).
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4-3-2 Béazis-mobilhalozat

1.Ebben a mddban a bazis halézaton keresztiil feltdlti a differencidlis korrekciokat a CORS szerverre. Ezutan a rover letdltheti

a korrekcidkat és megkapja a pontos megoldast.
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2.Kattintson a |Adatkapcsolat savra kattintva Iéphet be az Ntrip(Eagle) kapcsolat — mobilhalézat oldalra.

konfiguraci

3. Kattints@iHozz4 .Ebben a feliiletben megadhatjuk a halézati beéllitasokat az IP-cim, a port és a

6s jelszd megadasaval. Ha korabban mar bedllitottuk, akkor a Modulbdl olvasas gombra kattintva megkaphatjuk

Oket.
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4, Kattintqowalassza a Csatlakozasi | savra a feltdltend6 differenciélis korrekciok hozzaférési pontjainak beéllitasahoz.

amelyet m&PAEm llitatt he mar 1étezik a CORS-ban.
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5. Allitsa be a mddot Eagle modra (Bézis), és allitsa be az APN beallitasokat.

6. Kattintson a Csatlakozés savra a CORS szerverhez vald csatlakozashoz.
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A bedllitas utan kattintson a Start gombra a differencialis korrekciok feltdltéséhez.
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4-3-3 Bazis-kiils6 radio

Ebben a médban a Base kiils6 radiét hasznal a differencialis korrekciok tovabbitasahoz.

4-4 statikus mod

Ha a vev6t statikus munkahoz kell hasznalnunk, akkor a Survstar-Device meniipontban allitsuk a vevét statikus médba.
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Statikus mddban be kell allitanunk a statikus fajl nevét, a gy(jtési intervallumot, az antenna magassagat és tipusat, a maszk

sz0gét, a PDOP-hatart és az automatikus/kézi rogzitést.
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4-5 Eszkozinformacio

Ebben a szektorban ellendrizhetjiik az eszkdz adatait. Ide tartozik a vevé modellje, a vevd sorozatszdma, a munkamad, az
adatkapcsolat, az L1 eltolés, az antenna sugara, az eszkdz hémérséklete, az akkumulétor &llapota, a memdria, a vevé firmware
verzibja, a lejarati datum, az OEM kértya sorozatszama, az OEM Kartya firmware verzidja, az UHF modul sorozatszama és az
UHF modul firmware verzioja.
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4-6 Eszkoz regisztracio

Ezen az oldalon ellendrizhetjiik az eszkoz regisztracios adatait és regisztralhatjuk az eszkdzt. A Masolas gombra kattintva
mésolhatjuk a vevé SN-jét. irjuk be a regisztracios kodot a savba, majd Kattintsunk a Regisztracié gombra.
akkor a készlék regisztralasra kertil. A regisztraciohoz kattintson BEOLVA @ QR-kdd beolvasasara a regisztracichoz.
SAS
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4-7 Specialis beallitasok

4-7-1 Vevé fejlett beallitasok

Ezen az oldalon vezérelhetjiik az id6jaras-koveté miiholdas rendszert és beéllithatjuk a vevé beallitasait. Beéllithatjuk a késziilék
hangjat, nyelvét, a Clean Ephemeris funkciot, az 6nellendrzést, a gyari beéllitasok visszaallitasat, a dinamikus PPP-t és igy

tovahbb.
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4-7-2 Egyéb specialis beallitasok
WiFi Gtvalasztasi mod visszaallitasa: A WiFi Utvélasztas visszaallitsa bedllitassal visszadllithatja a WiFi Utvalasztast.
Vevé adatnapl6: A vev6 rendszeradatainak rogzitése a vevé allapotanak ellenérzéséhez.

NAME tipus: Vélassza ki az exportalni kivant NAME tipust.
Ntrip Caster: Adja meg a hozzéaférési pontot, a portot és a vevd IP-cimét, majd vevénk Wi-Fi-n keresztiill megszerezheti a masik
RTK-bazis altal sugarzott differencidlis adatokat.

Nyilvanos miiholdak megjelenitése: Alapértelmezés szerint ki van kapcsolva.

Tobbszoros felvétel: Kivalaszthatja a csatornat és a fajltipust a vevd adatait felvételhez, majd beéllithatja a gydjtési és a

felvételi intervallumot.
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4-8 ConfigList

Egy kattintassal beallithatja az adatkapcsolatot rover vagy bazis modban.

Az Uj gombra kattintva hozzaadhat egy konfiguracids listét, beallithatja a miikédési médot és a kiilénbdz6 adatkapcsolat médok

klilonb6z6 beallitasait.

Példaul rover méd és bels6 UHF adatkapcsolat.
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Bazis mobilhal6zati mod
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Ha sikeresen létrehozta a konfiguraciét, kattintson az OK gombra, majd az Alkalmaz gombra. Ezzel a konfiguraciés listaval

kivéaléan hasznalhatja vev@it. Jobbra csisztatva tordlheti vagy szerkesztheti ezt a konfiguraciot.
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5. fejezet: Eszkoz — Totalallomas

5-1 Csatlakozas

Ha robotizalt totalisallomast kell csatlakoztatnia egy eszkézhodz, példaul egy kézi kdnyvhoz vagy tablagéphez, eldszor nyissa
meg a TServer alkalmazast a fedélzeti oldalon.

Kattints&i@sgkdz |—>q:satlakozés gombrP Iépjen be ebbe a feliiletbe.

Vélassza ki a szlikséges eszkdz modelljét, a berendezés modelljét. Ha totalallomashoz kell csatlakoznia, a szoftver csak a
Bluetooth kommunikaciés médot tAmogatja.
Keresse meg a kozeli Bluetooth-eszkdzoket, és amikor megjelenik egy olyan Bluetooth-eszkdz, amelynek neve megegyezik a

totalallomas sorozatszamaval, valassza ki az eszkozt, majd kattintson a Csatlakozas gombra.

Kattintspipakere [gombra a csatlakoztatott vevé adatait.
Sés
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Kattintsag inditash vevéegység adatfolyaménak lellitésahoz/elinditésahoz.

irja be a parancsokat a Parancs kiildése savba, majd kattintson a parancsokra a .
i}

vevo felé.

Kattintson gombra az oldal tartalmanak torléséhez.
m-érlés
A Parancstistasavban talalhaté néhany hasznos parancs.
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A vevlvel valé Bluetooth-kapcsolatot a

5-2 Miiszerallomas beallitasa

Kattintspn az es4k6*->mt’jszeréllonrés beallitaséra, hogy belépjen ebbe a felilletbe.
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Kivélaszthatjuk a Ismert pont | VagiReszekcié.

Ismert pont: El&szor adja meg a miiszer magassagat és a cél magassagat. Az ismert pontok haromféle médon szerezheték be.

Térkép kivalasztasa: Kattintson a ,, " (Térkép kivalasztas a)ikonraa térkép kivalasztasi felulet
megnyitasahoz. Ha van mérési pont a térképen, kattintson a jobb nyil ikonra, tartsa lenyomva a képernyd kozepén talalhaté zold

a pont kivalasztasra kertilt, kattintson az OK gombra a

a pont kivalasztasat.
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‘Teljes térkép
:Ugras a térkép kozepére
:Térkép nagyitas
:Térkép kicsinyitése
:Térképbedllitasok. Valassza ki a térkép réteget vagy a hattér réteget. A ,, Térkép réteg” meniipontban haromféle réteg
talalhato.

Online térkép: Ot online térkép kozil valaszthat, vagy kivalaszthatja a ,,nem” lehetGséget.

Offline térkép: Az offline térképek egy megadott Gtvonalon vannak tarolva, és sziikség esetén betolthet6k. Egyéni térkép: Adja
meg a térkép helyes URL-cimét.
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A ,Hattérréteg” meniipontban tarolja a rétegeket shp, tif, jpg, kml formatumban a megadott tarolasi Gtvonalon. VValassza ki a

megfeleld réteget hozzaadashoz, szerkesztéshez, athelyezéshez, térléshez és egyéb miiveletekhez, amikor szilkséges.

: Nyissa meg a CAD-et. CAD-fajlok hozzéadasa a megadott Utvonal vagy a teljes lemez keresése segitségével.

: Pontvalaszté eszkoz, kattintson a gombra, és hlizza a képerny6 kozepén talalhatd zold nyil segitségével a pontot.

Pontadatbézis: Vélassza ki a ,, ” (Pontadatbazis) ikont, hogy kivéalasszon egy pontot a pontadatbazishol, és kezelje az
0sszes pontot hozzaadassal, szerkesztéssel, torléssel sth.
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Bevitel: Adja meg manudlisan a pont nevét és koordinatait.

Az allomas tipusanak két fajtaja van: hattérpont és azimut.

Reszekcid: Allitsa be a készillék magasséagat, és adjon hozza hattérpontot.

5-3 BSellendrzés

118



1 O Ellenérizze, hogy a jelenlegi szogérték megegyezik-e az azimuttal az allomas beallitasakor.

2 [ Ellendrizze, hogy az aktualis hatsé latépont koordinata mérési értéke megegyezik-e a meglévé értékkel.

3 [ El6szor be kell allitani az llomast a BS ellendrzés elvégzéséhez.

5-4 STN. Ht

A jelenlegi allomas magassagat egy ismert magassagu pont mérésével lehet meghatarozni ( ), és ez a médszer

akkor alkalmazhato, ha egyes allomasok magassaga ismeretlen.

Abban az esetben, ha néhany allomas magassaga ismeretlen, az allomas magassaga ezzel a mddszerrel

meghatarozhato.

Az alloméas magassaganak beallitdsahoz az allomast fel kell allitani.
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6. fejezet Felmérés - RTK

6-1 Pontfelmérés

Erre kattintva beléphetiink a pontfelmérési oldalra.

Ezen az oldalon a felsd eszkdztar ikonjai a kdvetkez6ket jelentik:

: Pontfelmérési oldal bezarasa/kilépés.

[0 Vevé pozicionalasi informaciok, megnyomasaval a miholdas pozicionalasi informéaciok oldalara ugorhatunk.

: A vevd miikddési modja, megnyomasaval a Bazis/Rover/Statikus beallitasok oldalra ugorhatunk.

. A vev6 akkumulatoranak toltottségi szintje.
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Megoldas éallapota: tartalmazza az egyedi, lebeg6, dgnss és rogzitett allapotokat.

Agel: a jelenlegi differencialis késleltetés 1.

Példaul: Egyedi, 0: az aktualis megoldas egyedi, és a differenciélis késleltetés 0.

Statikus, 0: A ,,Statikus” jelzi az érzékel allapotat, amikor a pélus d6lésszog mérése engedélyezve van, a ,,0” pedig azt

jelenti, hogy a d6lésszdg 0.

H: HRMS, az érték a jelenlegi pont vizszintes pontossagat jelenti. V: VRMS, az érték a jelenlegi pont

fluggbleges pontossagat jelenti.
35/35: a megoldashoz hasznalt miiholdak aktuélis szdma és a nyomon kovetett miiholdak teljes szdma.

A bal oldali eszkoztar ikonjai a kdvetkezdket jelzik:

Térkép megjelenitése Térkép automatikus kdzpontositasa

TérképKicsinyités Antenna paraméter

Térkép nagyitas Képernyd felmérés
Térkép kézpont CAD megnyitasa
Teljes térkép Kerilet és terlilet
CAD Koordinata inverz
Elmozdulas tavolsag/szdg Lejtés tavolsag
Szdgszamitas Metszéspont
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Reszekcio Elérehaladasi metszéspont

Koordinata-atmenet Eltolasi pont
Ossza el egyenl6en a vonalat Iranytd

Teriletmérés Téavolsagmérés
Pt, kéd, H kijelzé Réteg

elrejt Ujrarajzolas

A jobb oldali eszkdztar ikonjai a kovetkezOket jelzik:

Grafikus 4bra. A Survstar &ltal gy(ijtott pont, majd automatikus &brazolas grafikus abréaval.

: a pont tipusanak beallitasa (Topo pont, Kontrollpont, Gyorspont, Automatikus pont, PPK).

Az alabbiakban bemutatjuk az 6sszes ponttipus gydjtési folyamatat.

Topo pontok:

A felvételi beéllitasoknal szerepl6 ,,Atlagos GPS-felvételi szam” az egymast kovetd felvételek szamat jelenti. Ez azt jelenti,
hogy minden alkalommal egy pontot lehet gydjteni

, s ez a pontnak meg kell felelnie a rogzitési hatarértéknek. Amikor a ,, ”  ( Rogzités) gombra Kattint a
topogréafiai pont rogzitéséhez, ha a mért pont nem felel meg a rogzitési hatarértéknek, egy figyelmeztetd iizenet jelenik meg.

Ha a mért pont megfelel a rdgzitési hatarértéknek, a mért pont adatai (HRMS, VRMS, késleltetés,
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PDOP, datum és datum és id6) megjelenik a képernydn. Ezutan kattintson a topografiai pontra. gombra a

Kattintsqy bdjelolés , informacidkat jegyezhetiink fel az 6sszegy(ijtott pontokrdl, példaul

dokumentumok, képek és grafikonok
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Kattintsolés gombra, el6szor ki kell valasztanunk a rajzolési vonal szinét. Ezutan megrajzolhatjuk a kivant alakzatot.

APt infottintva feliratozhatjuk a foté informécidit. Kivalaszthatjuk a Pt name, Code, North, East, Height, Longitude,

Latitude és Eevation bedllitdsok be- és kikapcsolasat.
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Kattintsﬁgzgaté gombra, és valasszon ki barmelyik rajzolt alakzatot, amelyet elmozgathat.

KattintsqOaretez|és Valasszon ki barmelyik rajzolt alakzatot vagy fotot, és méretezni tudja.
E’s
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Kattintse’s valasszon ki barmelyik rajzolt alakzatot vagy fotét, amit elforgathatunk.
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Kattintsés valasszon ki barmelyik rajzolt alakzatot vagy fotot, kdzvetleniil meghivhatjuk a rendszer kamerajét, hogy
fényképet készitsen.

Kattintsés valasszon ki barmelyik rajzolt alakzatot vagy fotét, torélheti azt.

Kattintspn a Visszavanas gombra, ez visszaallitja az el6z6 miiveletet.

Ellen6rzé pont:

A felmérési paraméterek ellen6rzd pontjat a Felvétel és megjelenités beallitasok menuipontban allithatjuk be.

Kattintson a ,, ” (Vezérl6pontok rogzitése) gombra, és varjon 20 masodpercet a rogzitett megoldasig, majd a
rendszer megkezdi az adatok gydijtését. 1 masodpercenként régzit egy pontot, folyamatosan régzit 10 pontot, és 2 db 10 pontos

készletet gydijt (a fenti adatok példaként szolgalnak a vezérlGpontok rogzitési beallitasai szerint). A gydjtés befejezése utan

befejez6dik, automatikusan kiad egy ellen6rz6pont-jelentést.
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Gyors pont:
Ha gyors pontot gydijt, és a mért pont eléri a régzitési hatért, akkor a késziilék hangos jelzés utan befejezi az adatgydijtést, és

nem jelenik meg a tarolasi oldal.
Automatikus pont:

Kattintson gombra, allitsa be a régzitési paramétereket, |e_|e a gy(ijtés megkezdéséhez. Kattintson ismét a
majd kattintson az automatikus pontok rogzitésének

befejezésére.
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Koordinata pont adatbazis. A Survstar altal gy(ijtott pontok a koordinata pont adatbéazisban kerilnek tarolasra.

Rdgzitési és megjelenitési beallitasok.
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Topo/Control/Quick/Auto pont: a gy(jtott pontok megjelenitési korlatozasanak beéllitasai a beéllitott ponttipus alapjan,

amely alapértelmezés szerint topogréfiai pontok. Lehet Topo/Control/Quick/Auto.

131



Informécio: kivalaszthatja az interfész aljan talalhat6 allapotsorban megjelenitett informaciokat. VValasszon ki egy elemet a

kivalasztand6 listabol, majd kattintson a gombra, hogy ezt az elemet athelyezze a Megjelenitendd elemek

listdba. Ugyanigy vélasszon ki egy elemet a Megjelenitendd elemek listab6l, majd kattintson a gombra, hogy ezt az
elemet athelyezze a kivalasztando listaba. Ha az Alapértelmezett bellitdisok gombra kattint, az alapértelmezett elemek

hozzaadddnak a Megjelenitend6 elemek listahoz, beleértve a pont nevét, északot, keletet és magassagot.

Eszkoztar: beallithatja, hogy melyik funkciégombok jelenjenek meg a Pontfelmérés fellilet bal oldali eszkdztaran.
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: Pontkoordinatak gydjtése: ez az ikon a d6lésmérd felmérés nyitott/zart allapotéval egyditt valtozik.

A tilt survey megnyitasakor a gomb a,, ” (Pont felmérése) gombba véltozik. Ha a tilt mod elérhet6, a gomb

a, " (Pont felmérése) gombba valtozik.

6-2 Részletes felmérés

Erre kattintva a részletes felmérési oldalra 1ép. A fels6 eszkdztar informéci6i megegyeznek a Pontfelmérésével. A Részletes pont

egy egyszer(sitett pontfelmérési méd, amely gyors és folyamatos koordinatafelméréshez alkalmas.

Kattints gombra, allitsa be a felvétel korlatozasat, a részletes felmérési oldalra valo visszatéréshez. A pont
on majd kattintson

Bedllitasok OK )
nevet, kodot, antenna magassagot és antenna magassag tipusat, kattintsona ,, ”  ( Pontok gy(jtése) gombra a

pontgy(jtés befejezéséhez.
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6-3 Pontkiosztas

A pontkiosztas a célkoordinatdk szoftverbe torténd bevitelének és a terepen torténd kiosztasanak folyamata. Erre kattintva
belépiink a pontok adatbézisaba. Valasszon ki egy pontot, majd kattintson az OK gombra. Ezutan belépiink a pontkiosztas

oldaléra.
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A fels6 savban talalhat6 nyilak jelentése a kovetkez6:

El6re/hatra: a vevének az aktuélis poziciétdl a kitlizési pontig el6re/hatra megteendd tavolsag. Az elére nyil felfelé, a hatra nyil

lefelé mutat.

Balra/jobbra: a vev6nek a jelenlegi pozicidjatol a kitlizési pontig balra/jobbra megteendd tavolsag. A balra nyil balra, a jobbra nyil
jobbra mutat.

toltést hajtson végre. Ha a jelenlegi magassag magasabb, mint a kit(izési pont, a nyil lefelé mutat. Ha a jelenlegi magassag
magasabb, mint a kit(izési pont, a nyil felfelé mutat.

: nyissa meg/zérja be a kit(izési hangutasitést.

: balra mutat6 nyil elrejtése vagy megjelenitése.

: véltas iranyt( médra vagy tavolsag maodra.
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Ez a tavolsag mad.

Az iranyt(i modnak két allapota van.

1. allapot: A piros zéaszl6 jelzi a célpontot, a kék nyil jelzi a mozgas iranyat a vevd aktuélis poziciéjatdl a kitlizési pontig, a zold
nyil jelzi az irdnyt a gy(jt6 atjarotdl, az alatta 1év6 széveg pedig a célpontig tartd tavolsagot.
meghaladja a Prompt Range értéket, az 1. allapot 2. allapotra valt; amikor a kit(izési tdvolsag eléri a Prompt Distance értéket, a 2.

allapot kék kore zoldre valt.
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Az oldalsé eszkoztar ikonjai a kvetkezbket jelzik:

: Pontok adatbazisa.

: D6lésmérés

Legkozelebbi pont.

Kdvetkez6 pont.

Utolsé pont.

: Pontkiosztasi beallitasok.

Beallithatok a kitlizési beallitasok, beleértve a tavolsagot, a kit(izési hatart, a megjelenitési informacidkat (nem megjelenités,

pont neve, kéd) és a referencia iranyt (el6re, észak); a
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Topo pont, Informacio és Eszkoztar beallitasai megegyeznek a Pont felmérés beallitasaival. Kattintson a | Ajapgértelmezett

gombra, és a megvaltozott bedllitasok visszaallithatok. beallitasok

Prompt Distance (Tavolsag): a kit(izési pontot egy kor k6zéppontjanak tekintve harom koncentrikus kort rajzol, amelyek sugara

a prompt tartomény 1, 2 és 3-szorosanak megfelel6. A harom koncentrikus kor altal lefedett teriilet a prompt tartomany.

Pontkiosztasi lépések:

1. Valasszon ki egy pontot a pontadatba z ish6l, majd kattintson a a pontok Kit(izésének
megkezdéséhez.

oldal. A piros zaszl6 a célpontot jeldli. A kor a vev6 aktualis helyzetét jelzi. A nyil irdnyjelz6, amely a vevd aktudlis iranyat

jelzi. Ha a nyil irdnya megegyezik a célpont irdnyaval, akkor haladjon ebben az iranyban, igy eléri a célpontot.

2. A bal oldali allapotsor szerint mozogjon a jelenlegi ponttdl a kit(izési pontig, és a magassagkulonbségnek megfelel6en

asson vagy toltse fel a talajt.
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3. Amikor az aktualis pont a megadott tartomanyon beliil van, harom koncentrikus kor jelenik meg, amelyek jelzik, hogy a
pontos kitiizésbe Iépett.

4, Miutan elérte a kit(izési pontot, kérjik, jeldlje meg.

6-4 Vonalos kit(izés

A vonal kit(izése a tervezett vonal kit(izése, beleértve a vonal hosszat, a bal és jobb eltolast és a magassagszabalyozast a vonalon
bellil. Erre kattintva belépiink a \VVonal lista meniibe. A Hozzaadas gombra kattintva hozzaadhatjuk a tervezett vonalat a VVonal

név, a Kezd6pont, a VVégpont és a Kezd6 lancszam megadasaval.

Importalhatunk vonal fajlt (*.SL) is.

Ezutan belépiink a vonal kit(izés oldaléra.
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Az oldalsé eszkdztar ikonjai a kovetkezdket jelentik:

- Vonal lista.

: Kovetkez6 pont.

: Utolsé pont.

: Kovetkez6 vonal.

: Utolso vonal.

: Vonalkiosztasi beallitasok.
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Bedllithatja a vonal kijeldlési beallitasokat, beleértve a tavolsagot, a referencia iranyt (el6re, észak); a Topo Point, Inform és

Tool Bar beallitisok megegyeznek a Point

Felmérés. KattintsoA apértelmezett gombra, és visszadllithatja a megvaltoztatott beallitasokat.

beallitasok

6-5 AR kit(izés

Az Augmented Reality (AR) stakeout forradalmasitja a hagyomanyos felmérési médszereket azaltal, hogy integralja a
kilonboz6 érzékszervi modalitdsokat, beleértve a vizudlis és auditiv modalitdsokat. Ez a megkozelités megsziinteti a
tapasztalt felmér6k és a kezd6k kozotti szakértelembeli killonbségeket azaltal, hogy valés idejli vizualis Gtmutatast nydjt
hiteles kornyezetben. Ezenkivill hangutasitdsokat alkalmaz, amikor a kijel6lt célokhoz kozeledik. Ez az egyszerdsitett

folyamat lehet6vé teszi a felmérék szamara, hogy a pélus szintezése nélkil, vizualis és auditiv

Utmutatésra tAmaszkodva minden alkalommal pontos kitlizést végezni.
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Jellemzdk: A felhasznalok valos ideji képek és virtualis nyiliranyitas segitségével konnyedén megtalalhatjak a célpontokat a
valds vilagban.

Ehhez a funkciéhoz el6szor az IMU-t kell inicializalni. A d6lésmér6 inicializalasa utan valassza ki a kijelélend6 pontot,
kattintson a képernyd jobb oldalan talalhato [AR] ikonra, majd jeldlje ki a pontokat az interfészen megjelend irany és pozicié
szerint. (Ne feledje, hogy

a késziilék kamerajanak irdnya megegyezik a vezérlg iranyaval) [ a részletes

lépések az alabbiak szerint torténnek.

6-5-1 WIFI-kapcsolat

A kommunikaciéhoz valassza a WLAN mddot, az alabbi képen lathatd médon kapcsolja be a vezérlé WiFi-jét, majd hagyja,
hogy a vezérl§ csatlakozzon a vevé WiFi hotspotjéhoz.

6-5-2 Adatkapcsolat beéllitasok

Kérjuk, allitsa be a korrekcids adatokat, hogy a vevicsatlakozd csatlakozzon a CORS-hoz, és igy allando megoldast érjen el.
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6-5-3 Pontkiosztas
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Kattintson a ,,Pontkiosztas” funkciora, valasszon ki egy pontot, és kapcsolja be a d6lésmérési funkci6t. Razza meg a késziiléket a
kérésnek megfeleléen a d6lésmérési funkcid inicializalaséhoz. (Ne feledje, hogy a p6lus magassdga megegyezik a tényleges

p6lus magassagaval.)

Engedélyezze a d6lésmér6 funkciot, amely kéri az IMU inicializalasat.
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Tippek: D6lésmérd (a szlirke szin azt jelzi, hogy nem aktiv) Kattintson rd az IMU engedélyezéséhez, majd rdzza meg a pélust.

6-5-3-1 IMU inicializalasa

A miveletek végrehajtadsara vonatkozé utasitdsoknak megfeleléen 1. tartsa a vev6t mozdulatlanul a kévetkezd utasitas
megjelenéséig, majd rdzza meg a poélust el6re-hatra, amig meg nem hallja a , tilt survey is available” (délésmér6 funkcio

elérhet6) hangot. Ekkor a d6lésmérd funkcio elérhetd. Figyelje, hogy a d6lésmérd ikon szine sziirkérdl vilagosra valtozik.

6-5-3-2 Az AR miikodik

Az IMU inicializalasa utan a felhasznalok engedélyezhetik az AR-t. Kattintson az AR ikonra a valés helyszin felmérésének

bekapcsolasahoz.
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10 méternél (alapértelmezett) az oldalsé kamerat hasznélja a tajékozodashoz, miutan megkdzelitette a célpontot, valtson az

als6 kamerara;
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Példaul: oldals6 kamera és als6 kamera

Oldals6 kamera Alsé kamera

6-6 Fotogrammetria

RTK alkalmazasok korét. 8 megapixeles

kameraval, ,,gyors” IMU-val és a legjabb helymeghatarozasi algoritmussal rendelkezd vevénk kivaléan képes képek és videdk
rogzitésére és feldolgozasara a pontos koordinatdk meghatarozasa érdekében. Ezért kivaléan alkalmas olyan célpontok
felmérésére, amelyek hagyomanyos médszerekkel nehezen mérhetdk, példaul a tet6k alatti bonyolult sarkok, akadalyokkal teli
terliletek és folyokat ativel6 hidak. Ez a képesség ndveli a felmérés sokoldalisagat, lehetévé téve a kordbban RTK felmérési

technikakkal nehezen elérhetd helyek hatékony és pontos felmérését és térképezését.

Ha a felmér6k rendelkeznek j6 mindségl internetkapcsolattal, a képadatokat online feldolgozhatjdk a halézaton és a

felhészervereken keresztiil. VVégl, hogy néhany perc alatt 2 cm-es pontossagu koordinataadatokat kapjanak a képekhez
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méréshez sziikséges koordindtaadatokat. Ez a feldolgozasi mod egyensllyt teremt a nagy pontossag és a gyors feldolgozasi

sebesség kozott.

Az internet lefedettségi teriiletén kivil a felmérék a vezérl6n talalhaté Survstar segitségével offline modon is feldolgozhatjak a
képadatokat. Ez a feldolgozasi méd a képadatok feltdltésének id6tartamat megtakaritva a leggyorsabb feldolgozasi sebességet
biztositja, 30 masodpercen belil 4 cm-es pontossagu eredményeket nydjtva. Azok, akik fontosnak tartjak az adatok biztonsagat,

fontoléra vehetik ezt az offline megoldast.

Harom méd kozil valaszthat: ,,Fotézas méd”, ,,Videdzas

” és ,,Modellezés utdlagos feldolgozashoz . Hasznélja a ,,Videofelvétel mod” funkcidt, tartsa a célt a keretben, készitsen

legaldbb 5 fényképet korkords mozdulatokkal, 2 méternél nagyobb tavolsagot megtéve.

Hasznalja a ,,Videofelvétel mod” funkciét, kattintson a felvétel megkezdéséhez, tartsa a mérendd célt a latdmezében, sétaljon
vizszintesen vagy korkords mozdulatokkal, és készitsen legaldbb 5 masodperces videofelvételt, mikézben tobb mint 2 métert

sétal. Kattintson a felvétel befejezéséhez.
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6-6-1 Online megoldas

l) Hasznéljon wifi-kapcsolatot a késziilékhez val6 csatlakozashoz. A késziilék CORS-hoz csatlakozik a fix megoldas elérése

érdekében.
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Tippek: A adatkapcsolat opciokkal kapcsolatban: ha SIM-kértya van behelyezve a vezérl6be, a felhasznéalok
kivalaszthatjak a Bluetooth-ot, ha SIM-kartya van behelyezve a vevébe, a felhasznalok kivalaszthatjak a

mobilhalézatot.

2) Inditsa el a fotogrammetriét, a szoftver kéri az IMU inicializalasat. Kérjuk, tartsa mozdulatlanul a vevét a kévetkezd
képerny6 megjelenéséig, majd rézza el6re-hatra a rudat, amig meg nem hallja a ,tilt survey is available” (d6lésmérd felmérés
elérhetd) hangot. Ekkor a d6lésmérd felmérés elérhet6. Figyelje, hogy a délésmérd felmérés ikonja sziirkérdl vilagos szin(ire

valt-e. (Ne feledje, hogy a rdd magassaga megegyezik a rid tényleges magassagaval.)
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3) A felhasznalok harom mod kozil valaszthatnak: ,,Fotézas mod”, ,,Videdzas mod™ és ,,Modellezés
utémunkalatokhoz”.

Hasznalja a ,,Videofelvétel méd” funkciét, kattintson a felvétel megkezdéséhez, tartsa a mérendd célt folyamatosan a
latomez6ben, sétaljon vizszintesen és korkords mozdulatokkal, hogy legalabb 5 mésodpercig videofelvételt készitsen,
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és sétaljon tobb mint 2 métert. Kattintson a felvétel befejezéséhez. (Fotéatvitel folyamatban: a késziilék altal készitett kép atvitelre

keril a vezérl6re)

4) Kattintson az OK gombra a feltdltési szerver szamitasanak elvégzéséhez. (A szamitas ideje a feltdltott képek szamatdl fugg,

minél tébb kép van, annal hosszabb ideig tart.)
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5) A megoldas elkészilte utan kattintson az OK gombra, valasszon ki harom képet, valassza ki ugyanazt a célpontot, és

kiszamithatja a koordinatakat.
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6-6-2 Helyi megoldas:

Ez a funkci6 akkor hasznalhat6, ha a vezérl vagy a telefon nem rendelkezik SIM-kartyaval, vagy nem tud csatlakozni az
internethez, és nem sziikséges képeket vagy videdkat feltdlteni a szerverre feldolgozés és szadmitas céljabdl. A szamitas
kizarolag a késziilék processzoraval torténik, igy a fotogrammetria normal modon végrehajthaté még internet-hozzaférés

nélkiili teriileteken is, ami nagyban megkdnnyiti a munkat nehéz kériilmények kozott.

1) Fotogrammetria, ha az eszkoz nem rendelkezik internet-hozzaféréssel. Kattintson a féoldal bal fels6 sarkaban a

Fotogrammetria gombra, majd véalassza a Megoldéasi médszer Helymegoldas lehetséget.

2) Az online megoldas sikeres végrehajtasa utan, ha helyi Ujraszdmitast szeretne végrehajtani, valassza a Fotok
kivalasztasa lehet6séget, majd kattintson a Pontok kivalasztasa gombra, amikor belép a Képtarba, majd kattintson a bal alsé

sarokban talalhat6 Helyi megoldas gombra.
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3) Az online megoldas sikertelensége utan, ha offline Ujraszamolast szeretne végezni, valassza a Fotok kivalasztasa

lehetéséget a Képtarba lépés utan, majd kattintson a Helyi megoldas gombra.
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6-6-3 3D modellezés

vevikésziilékkel végzett képek mérési eredményei zokkenémentesen integralhatok az UAV-bdl szdrmazd adatokkal.

Az UAV-felmérések gyakran szembesiilnek adathianyokkal, ami a modell eredményeinek hianyossagahoz vezet. Ilyen esetekben
a felmérék a SUTH vevokésziilékkel gy(ijthetik a képadatokat a féldon, majd az SGO segitségével modellezhetik azokat, és

kiegészitésként beépithetik a 1égi felmérési adatokba, ezaltal javitva a modell dsszképét.
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UAV felmérés a SOUTH épliletén, az oroszlanszobor részletei elvesztek

Az oroszlanszobor beolvasasa

Részletes lépések:

1) Uj projekt az SGO-ban. Allitsa be a sziikséges koordinatarendszer paramétereket.
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Kattintson a jobb gombbal az eszkdztar teriiletére, és valassza a Modellezd menedzser lehet6séget.

2) Kattintson a jobb gombbal a Modeling manager (Modellez6 menedzser) elemre, és valassza a photos

(foték) mappét. A Survstar-projectdata-default mappaban.

Vagy keresse meg a fotogrammetriai képeket a vev6lemezen.
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4) Allitsa be a paramétereket és tekintse meg a képeket az Import image group (Kép importalasa) oldalon.
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5) A bedllitasok befejezése utan kattintson a Modellezés gombra.
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0-7 Lézeres felmérés

A lézeres felmérés egy olyan miiszer, amely a Iézer bizonyos paramétereinek modulélasaval pontosan méri a célpontig terjedd
tavolsagot. Az impulzusos lézeres tavolsagmérés soran a miszer miikddése kdzben révid impulzust vagy impulzusok sorozatat
bocsat ki a célpont felé, és a fotodetektor fogadja a célpontrdl visszaver6dd lézersugarat. Az id6zit6 méri a lézersugar
kibocsatasatdl a vételig eltelt id6t, ami lehet6vé teszi a tAvolsdgmér6 és a célpont kozotti tAvolsdg kiszamitasat. A pont

megszerzése a lézerpont poziciéja alapjan torténik.

Jellemzdk:

1) Lézeres felmérés: A lézersugar segitségével mérhetd a célpont a napi felmérési munkak soran, kiildndsen olyan helyeken,
ahova a felhasznalék nem tudnak eljutni, példaul forgalomnak megnyitott utakon, épliletek ereszén, alagltbejaratoknal,

hidakndl... félig elzart tertileteken.

2) Rajzolas pontgy(ijtés kdzben: A talaj jellemz&i alapjan kivalaszthatja a grafikat (vonal, poligon, iv, gorbe...), amelyet a
lézeres felmérési funkcidban pontgyd(ijtés kdzben rajzolhat, igy a felhasznalék vézlatrajzot kaphatnak, amely kényelmes a
kovetkezd munkaban térténd tovabbi adatfeldolgozashoz.
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3) AR, segithet a felhasznaldknak abban, hogy el6nydsen hasznaljak a lézeres felmérési funkciot.

4) Lézeres metszéspont: Kivalé mindségl eredményeket biztosit egy célponton végzett 2 vagy tébbszori méréssel.

Javitja a mért eredmények pontossagat.

5) Lézeres tavolsagmeérés: mérni tudja a célpont és a vevd Iézeres eszkdz kozotti tavolsagot beltéren és kiltéren

egyarant.

Funkcionalis f6 fellilet.

Kaddok és mérési modszer, a részleteket lasd a Pontfelmérési funkcié részben.
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6-7-1 Lézeres felmérés

Csatlakoztassa a vezérl6 WiFi-jét a vev6 WiFi hotspotjahoz, valassza a ,,Felmérés” meniiben a ,,Lézeres felmérés”

lehet6séget. Allitsa be az adatkapcsolatot, hogy a vevé fix megoldast kapjon.
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1. AzIMU inicializalasahoz kévesse a képernydn megjelend utasftasokat.

2.  Kapcsolja be a lézer funkciot,

3. Kapcsolja be az ,,AR” funkcidt. Az alabbi képen lathaté mddon (az ,,AR” be-/kikapcsolasanak igénye szerint

az ,,AR” be-/kikapcsolasanak igénye szerint). Kezdje el a pontok gydjtését, iranyitsa a lézer keresztvonalanak kdzepét a

célpontra, kattintson a gy(ijtés gombra a pontadatok mentéséhez. Ezutéan folytassa a kovetkezd gydjtéssel.
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6-7-2 Rajzolas gyjtés kézben

Az IMU inicializalasa utan 1. kapcsolja be a lézert 2. kapcsolja be a grafikat, hogy kivalaszthassa a szlikséges grafikat 3.

kapcsolja be az AR-t, kezdje el a pontok gy(ijtését, irdnyitsa a lézeres célkereszt kdzepét a

165



célpontra, kattintson a gy(ijtés gombra a pontadatok mentéséhez. Ezutan folytassa a kdvetkezd pont gy(jtésével, a pontok

oOsszekapcsolddnak, és grafikat alkotnak, amig be nem fejezi.

Tobb grafikat is kivalaszthat
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6-7-3 Metsszés funkcio

Két vagy tobb pont metszéspontjaval pontosabb pontkoordinatékat kap . Kattintson a beallitasok meniire, és valassza ki a

metszéspont modszert.
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Els6 gydijtés

Masodik gyjtés
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Megkapta a metszés eredményét. A masodik gy(ijtés utan kiszamitja a célpont végsé koordinatait, majd elmenti

azokat. Az alabbi képen lathaté médon.

A kozvetlen talalkozas azt jelenti, hogy a pontok dsszegydijtése utan kdzvetlenll megkapja a metszéspontok koordinatait.

A pontkdnyvtar talalkozas soran a pontadatbazisban kivalasztja a pontokat, majd megkapja a metszéspontok koordinatait.

6-7-4 Lézeres tavolsagmérés

Csak engedélyezze a lézert, a lézersugar eléri a cél feluletét, visszaver6dik, majd a lézeres eszkdz megméri a cél és a vevd
lézeres eszkdz kozotti tAvolsagot, az aldbbi képen lathaté modon. Vegye figyelembe, hogy ez a funkcié miiholdak kdvetése

nélkil is hasznalhat6.
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6-8 Kad, felmérés és abra 6-8-1

Kaédkonyvtar
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1) Kodkonyvtar kezelése: kddtablazat fajlok hozzaadasa, szerkesztése, torlése, hasznalata, importalasa, exportalasa;

2) Hozzaadas: tdmogatja a felhasznalét a kodtabla hozzaadasaban és az egyéni kod hozzaadasaban;
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3) Szerkesztés: tamogatja a felhasznalokat a meglévé kadtablak szerkesztésében;

4) Torlés: timogatja a kodtabla torlését;

5) Kivélasztés: a hasznalni kivant kddtéabla kivéalasztasa, amely a pontmérés kédmezG@jéhez lesz tarsitva, és megjelenik,

amikor a felhasznal6 hozzaadja a kodot a kddmez6hoz;

6) Kodfajl exportalasa: TXT/CSV/DAT és mas formatumu kodfajlok exportalasanak timogatasa;

7) Kodfajl importalasa: TXT/CSV/DAT és mas formatumu kddfajlok importalasanak tdmogatésa, az importalt fajlformatum

kdévetelményei megegyeznek az exportalt formatummal;
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6-8-2 Kodmez6 rész

Kapcsolddd kodkonyvtar, tdmogatja a felhasznal6t egyéni kddmez6 létrehozasaban

Kodmez6 valtas kivalasztasa és szerkesztése ; az aktualis kodkonyvtar 6sszes kodja
hozzaadddik az ,,alapértelmezett” kddmezéhoz

és nem madosithato.

[0 Kod hozzdadésa: Valasszon egy egyéni kddmez6t, kattintson az Ures cellara, adjon hozza kodot a jelenleg hasznalt

kodkonyvtarbol,
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0 Ismételt kod hozzéadasa: Valasszon ki egy meglévd kédot, majd kattintson a ,, ” (Ismételt kdd hozzaadasa) gombra (az

ismételt kodok megkiildnboztetés céljabdl szamozva lesznek);
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0 Kod torlése: Valassza ki a meglévé kédot, kattintson a ,, " (Kéd torlése) gombra, vagy hosszan nyomja meg a

torélni kivant kédot;

| Kodkeresés: Tamogatja a fuzzy keresési kodot;

Tobbszoros kodvalasztas engedélyezése, ugyanazon pont tAmogatasa tobb kddolasi attribdtum mentéséhez ;

6-8-3 Grafikus rész

Tamogatja a linearis méréseket, mint példaul egyenes vonal, tdbbszegmens(i vonal, sokszdg, gorbe, kétpontos téglalap,

harompontos téglalap, kétpontos kor, harompontos koér, harompontos iv stb. Hosszan nyomva tartva valassza ki a tipust.
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Rétegkezelés

Réteg hozzéadasa gomb a Bedllitasokban
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Nyissa meg a Rétegkezelést, hogy Uj réteget adjon hozza, irja be a réteg nevét, és valassza ki a réteg szinét.

Vaélassza ki, hogy munkarétegként, lathatdsagi rétegként vagy zarolt rétegként szeretné-e

hasznalni. A rajz megnyilik a CAD funkciéban.
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6-8-4 F8 miveleti folyamat:
Hagyomanyos mérési pontok: kod hasznalata p ontok méréséhez;

Grafikus térképezés: vonalszakaszok, sokszogek, gorbék, téglalapok, ivek és egyéb fiiggetlen elemek mérése;

Tobbvonalas felmérés és leképezés: tobb vonal egyidejii felmérése és leképezése, Z-tipusi mérés, tdbbvonalas mérés ugyanabban

az iranyban;

1) Hagyomanyos mérési pontok:

Kattintson a kddmez6re, valassza ki a hasznalni kivant kédot, és a kdd automatikusan kitoltésre keriil a kddbeviteli mez6be
mentés céljabol;
@ Nyitott tdbbszoros kivalasztasos kodolas, tébbszords kivalasztas a szilkséges kddolas kivalasztasahoz, a kodolas automatikusan

kitolti a kodolas beviteli mez6t, mentés;
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2) Grafikus leképezés:
Nyissa meg a kodmez6t, adjon hozza egy egyéni kodmezét, vagy hasznalja az alapértelmezett kédmez6t;

@ Kapcsolja be a grafikus vezérl§ funkciét, valassza ki a rajzolni kivant grafikont, hosszan nyomja meg a gombot tovabbi

tipusok kivalasztasahoz, és hajtsa végre a mérési rajzolést a feliilet tetején talalhaté utasitasok szerint;
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3) Tobbsoros leképezés - Z-tipusu leképezés:

Nyissa meg a kodolasi mez6t, adjon hozzé tébbsoros kédolasi mezét, valassza ki a sorok szamat, a Z-tipust mérési maédot,

kattintson az OK gombra;
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@ Adjon hozzé egyéni kddokat, valassza a Start kod lehet6séget;

A felhasznald kivalasztja a tobbvonalas/gorbe vonalat a mérési rajzhoz;

A mérési folyamat sordn a mérési pont rajzolasa a kivalasztott mérési modszer szerint torténik, és a felhasznalonak a
beéllitott vonalak szaméanak megfelelen sorban meg kell mérnie a vonalak szamét. Az azonos vonalak kédja megegyezik, és a

kédolasi mezében a kédolasi sorrend automatikusan atvaltasra kerdl;
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4) Tobbvonalas leképezés — Tobbvonalas ugyanabban az iranyban:

Az azonos iranyl tobbvonalas leképezés folyamata alapvet6en megegyezik a Z-tipust leképezésével. Figyelmet kell forditani az

azonos iranyu tébbvonalas leképezés kullénbségeire.

6-9 cAD

A CAD-et féként a meglévé CAD-grafikékban 1év6 vonalak kijel6lésére hasznaljak. Erre kattintva beléphetiink a CAD-oldalra.

Az oldalsé eszkdztar ikonjai a kovetkezdket jelentik:
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:Az Adat ikonra kattintva megjelenik a CAD f&jl megnyitasa és exportalasa funkcio.
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: CAD f4jl importélasa (*.dxf/*.dwg).

0 CAD f4jl exportalasa (*.dxf/*.dwg).

221
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By megérintve ezt rajz funkciora kattintva ~ megrajzolhatjuk rajzolhatunk sok
grafikont rajzolhatunk

képerny6n (vonal, poligon, sokszdg, négyzet, téglalap, téglalap kozepe, kdr 2 pont, kor 3 pont, iv, spline)

:sok funkciéval (két kor metszéspontja, két vonal metszéspontja, elem metszéspontja, tdvolsag eltolasi pont,

elem eltolas stb.)

;t6rlés O CAD hattér O Ujrarajzolas O szégmérés [ tavolsagmérés O teriilet

felmérés, rajzolési egység, felbontas.

:CAD réteg.

Ezzel az ikonnal kezelhetjiik és ellendrizhetjilk a CAD rétegeket.
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: Rétegvaltas, a rétegek megjelenitésének vezérlése.

: Réteg befagyasztéasa, befagyasztas utan nem szerkeszthet6 és nem

madosithato. : Réteg zérolasa, zarolas utan nem valaszthato ki.

: Célpont kivélasztasa.

Erre kattintva kivalaszthatunk egy feliileti elemet a projektben. Ez lesz a cél feliileti elem. A kivalasztott elemhez legkdzelebb es6

pontot hasznaljuk célpontként.
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: Célvonal kivalasztasa.

: CAD Kkit(zési beallitasok.
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Bedllithatja a CAD-kiosztési bedllitasokat, a tavolsagot; a Topo Point, Inform és Tool Bar beéllitisok megegyeznek a Point

Survey beéllitasaival. A Default settings gombra kattintva visszallithatja a megvaltoztatott beallitasokat.

6-10 PPK felmérés

A PPK (Post Processed Kinematic) egy utélagos feldolgozasu differencialtechnoldgia, amely centiméteres pontossagu
helymeghatéarozasi informéciokat szolgaltat. Az RTK (Real Time Kinematic) helymeghatarozéassal dsszehasonlitva a PPK a
mobil termindl és a bézisallomés adatait is rogziti az utélagos feldolgozéshoz, igy nem korlatoz6dik a bazisallomas és a mobil

allomas kozotti kommunikacios kapcsolatra és protokollra. Stop & Go néven is ismert.

1. El6szér be kell allitanunk egy bazisallomast statikus modba. Ezutan elinditjuk egy masik eszkézzel rover modban.
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2. Allitsuk be a Pt nevet, kddot, antenna magassag tipusat, antenna magassagat, statikus adatok régzitésének be-/kikapcsolasat,
mintavételi id6t, minimalis m(iholdakat és PDOP-korlatot. A munka megkezdése el6tt koriilbeliil 30 masodpercig allva kell varni

a készilék inicializalasara, a nagyobb pontossag érdekében.

3. Helyezze az eszkdzt az els6 pontra, és Kattintson a Start goz eszkdz dsszegy(jti ezt a pontot, és feljegyzi a
ezt az informaciot a nyilvantartasi fajlba. Kattintassal Leéllit%’ gombra kattintva allithatjuk le.
S

189



4. A pont dsszegy(ijtése utan kattintson a menté| gombra Kattintva elmenthetjiik a pontot, majd tovabbléphetiink a

kovetkezd pontra. s

5. Ismételje meg ezeket a lépéseket, amig a projekt be nem fejez6dik.
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6-11 Magassagszabalyozas

A magassagszabalyozas a tervezési sik paraméterei alapjan kiszamitja a tartomanyon beliili pontok tervezési magassagat, ami

el6segiti a projektben a terep szintezését és a foldmunkak kiszamitéasat.

1. Kattintson a ,, ” (Feluletkezelés) gombra a,Surface manage” (Fellletkezelés) oldal megnyitasahoz.

2. Feliilet hozzéadasa/importélasa.

A felulet hozzaadasanak/importalasanak két modja van. Importélas:

Kattints ] gombra, , valassza ki a feliiletfajlt (*.es/*.sjw/*.xml), majd kattintson az
on B majd

kattintson
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Hozz4adas:

Kattintson a Hozzaadas gombra, valassza ki az Adattipust a magassagi sik létrehozasahoz. Haromféle médon hozhatjuk létre:

egy pont keét lejtével, két pont egy lejtével és haromszdgeléssel.

Egy pont
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Két pont Harom pont

Haromszogelés fajl

3. Ezutan kivalaszthatjuk a feliiletet, és rékattinthatunk a magassagellenbrzés elvégzéséhez.
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6-12 GIS felmérés

A GIS-felmérés meghatarozhatja a sziikséges jellemzéattribltum-adatbézist és 6sszegydijtheti a kiilonb6z6 sziikséges

jellemz@attribGtumokat tartalmaz6 alakadatok, ami kényelmes a GIS-adatok kés6bbi feldolgozasahoz.

GIS-adatok utéfeldolgozasat.

1. Az j projekthez importalnunk vagy be kell viniink egy objektumkezel6 adatbazist. Kattintsunk az ,, "
(Objektumkezel6) gombra, és Iépjlink be az objektumkezeld oldalra. A réteg savra kattintva is beléphetiink.

2. A feature managerben hozzaadhatjuk, szerkeszthetjiik, térolhetjiik, importalhatjuk és exportalhatjuk a feature-eket.
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Hozzéa

?(a:t:tint Hozz4ad @ a funkcio nevét ésa becenevet nevet, valassza a funkcio tipusat
sona  fi
(Pont/Poligon/Poligon) és allitsa be az elem stilusat, majd kattintson az

Ezutan hozza kell adnunk az attribatumot, kattintsunk a Hozzémbra. irjuk be az attribatum nevét, becenevét,
l =



mez6tipust, majd kattintsoK gombra. Ha az attribtumok bevitele befejezdbtt, kon az OK gombra.

Szerkesztés: Valasszon ki barmelyik funattintson a Szerkesztés gombra, majd szerkesztheti azt.
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Torlés: Valasszon ki barmelyik funkciét, kat’)rlés gombra, majd tordlheti azt.

Alapértelmezett sablon:

Kattints és kattintson

, , az alapértelmezett sablon betdltédik. Ez tartalmazza
on Sablon IAIaperteImezett sablon

harom funkci6: Pont, Vonal és Sokszog.
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Sablon importélésa/exportalasa:

Kattints és kattintson 1 -1, az alapértelmezett sablon betdltédik. Harom funkcidja van: pont, vonal
Sablon Importala%/'exportalas

on és sokszog.

harom funkciéja van: Pont, VVonal és Sokszog.
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3. Miutan a funkciokezeld befejezte a munkat, az alabbi rétegcsikon kattintva hasznéalhatjuk. Valassza ki a funkciot, majd

megkezdheti a GIS felmérést.

4. Ezutan kivalaszthatunk egy réteget, amellyel elindithatjuk a GIS felmérést.

: Erre kattintva visszatériink az el6z6 m(velethez

: Ha erre kattintunk, szerkeszthetjiik az aktualis funkcid attribGtumait.

: Erre kattintva befejezhetjiik a funkci6 felmérését.

5.A geometriai adatbazisban ellendrizhetjik és kezelhetjilk az alakzatot. Kattintson a ,, ” (Geometriai adatbazis)

gombra, és Iépjen be a geometriai adatbazisba. A geometriai adatbazisban importéalhatja/exportéalhatja az alakzatfajlt (*.shp),

torolheti és folytathatja az elem felmérését.
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6-13 Tengeri felmérés

Ez a funkci6 fejlesztés és tesztelés alatt all.

6-14 Vvonalépités

Ez a funkcid fejlesztés és tesztelés alatt all.

6-15 Vonal pontszerdi kit(izése

Ez a funkcid fejlesztés és tesztelés alatt all.

06-16 Keresztmetszet felmérés

Ez a funkcid fejlesztés és tesztelés alatt all.

6-17 Keresztmetszet-kijelolés
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Ez a funkci6 fejlesztés és tesztelés alatt all.

7. fejezet Felméreés — Teljes allomas

7-1 Pontfelmérés

Kattintsrélmérés gombra, hogy belépjen ebbe a feliiletbe.
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: Megjeleniti az eszkdz aktulis szogére vonatkoz6 informéciokat.

: APR (automatikus prizmafelismerés) és Track (prizma kovetés) be/ki.

: Kullonbdz6 mérési célok, mérési modok kivalasztasa, valamint a lézerpointer be- és kikapcsolasa.

:Zér allapot (A prizma zarasanak allapotanak megjelenitése) E-

bubble és Beéllitds gomb

: Kiilénbdz8 eszk6zok csatlakoztatasanak kivalasztasa

:Vizszintes szdg beallitasa :Joystick (kézi/automatikus) :Arc
megvaltoztatasa :Er6teljes keresés (az 6ramutaté jarasaval
megegyez6 irdnyban) :Forgésszog bedllitasa (H/V) :Er6teljes keresés (az

Oramutatd jarasaval ellentétes iranyban)
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Megjegyzés: Az egyéb ikonok jelentését a 6-1. fejezetben magyarazzuk.

7-2 Pontkiosztas

A pontkiosztas a célkoordinaték szoftverbe torténd bevitelének és a terepen torténd kiosztasanak folyamata. Erre kattintva
belépiink a pontok adatbazisaba. VValasszon ki egy pontot, majd kattintson az OK gombra. Ezutéan belépiink a pontkiosztas

oldaléra.

A bal oldali sdvban talalhat6 nyilak jelentése a kdvetkezé:

El6re/hatra: a vevének az aktuélis pozici6tol a kitlizési pontig el6re/hatra megteendd tavolség. Az el6re nyil felfelé, a

a vissza nyil lefelé mutat.

Balra/jobbra: a vev6nek a jelenlegi pozici6jatdl a kitlizési pontig balra/jobbra megteend6 tavolsag. A balra nyil balra, a jobbra nyil

jobbra mutat.

magasabb, mint a kit(izési pont, a nyil lefelé mutat. Ha a jelenlegi magassag magasabb, mint a kit(izési pont, a nyil felfelé

mutat.
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O nyitas/zaras a kitlizési hangutasitas.

0 a balra mutaté nyil elrejtése vagy
megjelenitése. A kit(izés lépései:

1. valasszon ki egy pontot a pontadatbézisbdl, majd kattintson az OK gombra a pontkijeldlés oldalra Iépéshez. A piros zaszI6
a célpont. A kor a vev6 aktudlis pozicidja. A nyil irnyjelz8, amely a vev6 aktudlis iranyat jelzi. Ha a nyil irinya megegyezik a

célpont irdnyaval, akkor haladjon ebben az irdnyban, igy eléri a célpontot.

2. A bal oldali allapotsor szerint mozogjon a jelenlegi ponttol a kit(izési pontig, és a magassagkiilénbségnek

megfelel6en asson vagy toltse fel a talajt.

3. Amikor az aktualis pont a megadott tartomanyon belll van, harom koncentrikus kor jelenik meg, amelyek jelzik, hogy a

pontos kitiizésbe Iépett.

4. Miutan elérte a kitlizési pontot, kérjuk, tlizze ki.

7-3 Vonal kijelslése

A vonal kitlizése a tervezett vonal kit(izése, beleértve a vonal hosszat, a bal és jobb eltolast és a magassagszabalyozast a vonalon

bellil. Erre kattintva belépiink a VVonal lista meniibe.

A Hozzéaadéas gombra kattintva hozzaadhatjuk a tervezett vonalat a vonal nevével, a kezd6ponttal, a végponttal és a kezd6

lancszammal. Importalhatunk vonal fajlt (*.SL) is.
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Valasszon ki egy vonalat, majd kattintson az OK gombra. Beallithatjuk a kit(izés beallitasait, beleértve a Lancjelz6 kar6 be/ki,
Legkozelebbi pont automatikus kitizése be/ki, Hossz, Tartomany, Szamitasi modszer és Kitlzési intervallum beallitasokat.

Kattintson az OK gombra.
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Ezutan belépiink a vonal kiutési oldalara.

Beallithatja a vonalkiosztas beallitasait, beleértve a tavolsagot, a referencia iranyt (el6re, észak); a Topo Point, Inform és
Tool Bar beéllitisok megegyeznek a Point Survey beéllitasaival. Kattintson az Alapértelmezett beéllitisok gombra, és

visszadllithatja a megvaltoztatott beéllitasokat.

7-4 CAD kit(izés

A CAD-et féként a meglévé CAD-grafikakban 1év vonalak kit(izésére hasznéljak. Erre kattintva beléphetiink a CAD oldalra.
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0O CAD réteg.

Erre az ikonra kattintva kezelheti és ellendrizheti a CAD réteget

0O CAD f4jl importalasa (*.dxf/*.dwg).

O Erre kattintva egy nyil jelenik meg, amelyet megérintve és lenyomva tartva mozgathatjuk a képernyén.

A nyil altal jelzett hely a célpont helye. A pont koordinatait az oldal tetején is megjelenitheti.

:Vélassza ki a célvonalat.
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A CAD-kijel6lésben négy modul talalhaté. Kattintson az Adatok gombra a dxf, dwg f&jl megnyitasahoz vagy exportalasahoz.
Kattintson a Rajzolas gombra a grafikon megrajzolasahoz. Kattintson a Tarolas gombra a méréshez. Kattintson az Eszkdzok

gombra az eszkdzok hasznalatéhoz.
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/-5 Tavolsageltolas

A tavolsageltolas a méréshdl vagy a koordinatakbol szamitja ki a célpont hosszanti, pArhuzamos eltolasat és

magassagkiilonbségét az ismert ponthoz viszonyitva.

Kattintson a Tavolsag eltolasra, hogy belépjen ebbe a feliiletbe. Adja meg az oldalirany, hosszirany( és magassagi eltolast.

Kattintson az Eredményre, mérje meg és szamitsa ki az eltolas koordinatait.

7-6 Sik eltolas

Ez a funkci6 kiszamitja azokat a pontokat, amelyek kozvetlenil nem mérhet6k.
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Kattintson a Sikkitérés gombra, hogy belépjen ebbe a feliiletbe. Mérjen meg harom pontot ugyanazon a sikon. A szoftver
automatikusan atvalt az eredményfeliiletre. Forgassa el a tdvcsovet, és célozza meg a sikon I1évé elérhetetlen pontot.

Kattintson a Mentés gombra a koordinatdk mentéséhez.

7-1 REM

Ha a célpont nehezen elérhet6 vagy a levegéhen 16g, példaul elektromos kabelek esetében, a REM (Remote Height) segit a pont

mérésében.
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Kattintson a REM gombra, hogy belépjen ebbe a feliiletbe. A mérés el6tt allitson be egy prizmat fiigg6legesen a célpont ala.
Adja meg a célpont magassagat, és végezze el a mérést. Forgassa el a tavcsovet a célpont felé. A REM Ht automatikusan

megjelenik.

7-8 MLM

Az MLM-et féként két pont kozétti HD/VD/SD/azimut kiszamitasara hasznaljak.
1. MLM Radial (A-B, A-C), régzitse a kiindulasi pontot

2.MLM folyt. (A-B, B-C) , oldja fel a kezd6pontot.
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Kattintson az MLM gombra, hogy belépjen ebbe a feliiletbe. Mérje meg a mérendd pontokat.

Kattintson a ,, " (Pontok és szamitasi médszerek) gombra, hogy belépjen a masodik feliiletre, ahol kivélaszthatja a pontokat
és a szamitasi modszert. A pontok és a szamitasi mddszer kivalasztasa utan kattintson a ,,Calculate” (Szdmitas) gombra az
eredmény megtekintéséhez.

(A-B, B-C) (A-B, A-C)
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7-9 Henger kézepe

A henger kdzéppontot széles kdrben hasznaljak olyan rejtett pontok mérésére, amelyek kozvetleniil nem lathatok, példaul az

oszlop kdzéppontja, ahogy a képen lathat6. Mérje meg az oszlop bal és jobb szélét. Ezutan mérje meg a feliilet kdzéppontjat.

Kattintson a Henger kézéppont gombra, hogy belépjen ebbe a felliletbe. Mérje meg a harom paramétert kiilon-klon.
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Ha nincs kulénleges kdvetelmény, az elsé paraméter mérése utan automatikusan a masodik paraméter mérésére valt. A

mérési paraméterek manudlisan valaszthatok ki.

A harom paraméter mérése utan automatikusan az eredmények feluletére valt.
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7-10 Refer.Line Stakeout

A Referencia vonal alkalmazas segitségével pontokat lehet kijel6Ini vagy mérni egy vonalhoz viszonyitva. A pontokat egy
referencia vonalbél (az alapvonaltdl eltolva) és a kapcsolddo eltolassal jeldlik ki. A referencia vonal hossziranyban vagy
szélességiranyban eltolhaté az alapvonaltél (két ismert pont altal meghatarozva), vagy sziikség szerint elforgathaté az elsé

alappont koral.

Kattintson a Refer.Line Stakeout gombra, hogy belépjen ebbe a felliletbe. Harom oldal talalhat6 a vonal meger6sitéséhez.
Meérje meg a kezd6- és végpontot, majd éllitsa be a vonal tavolsagat és elforgatasat. Lépések: Célzza meg a kezd6pontot és
mérje meg, majd hlzza balra a kdvetkez6 mérési oldalra. Célzza meg a végpontot és mérje meg, majd hlizza balra a kdvetkez6

beallitasi oldalra. Allitsa be a tavolsagot és az elforgatasi szdget.
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Allitsa be a paramétereket az oldaliranyu, hosszirany és magassagi eltéréssel kapcsolatban.

Lépjen be a kitlizés feliletére.
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7-11 Refer.Arc Stakeout

A referenciaiv a tengely ives mérésére és kitlizésére szolgal. Az ivet a kor kdzéppontja és a sugar, vagy a kor kdzéppontja és
a koron 1évé pont, vagy az ivet tartalmazé koron 1évé harom pont hatarozza meg. A referenciaiv irdnya megegyezik az
6ramutaté jarasaval megegyezd irdnyGval. A referenciaiv eltolasat a mérési kiindulasi pont és a referenciaiv kozotti
fliggélyvonal alapjan hatarozzak meg, a tdvolsagot pedig a referenciaiv iranyanak megfeleléen. Végezze el az iv kitlizését a

kdzéppont/kiindulasi pont, a kiindulési pont/végpont/sugar és egyéb tényezék alapjan.

Kattintson a Refer.Arc Stakeout (Referenciaiv kijel6lése) gombra, hogy belépjen ebbe a feliletbe. Harom médszer kéziil
valaszthat.

1. Kozéppont és kezdGpont
2. Kezd@pont, végpont és sugar

3. Kezdépont, végpont és pont az iven.
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1. médszer: mérje meg a kdzéppontot és a kezdépontot.

2. modszer: mérje meg a kezd6pontot, a végpontot és adja meg a sugarat.
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3. mddszer: mérje meg a kezd6pontot, a végpontot és az ivpontot, majd adja meg a sugarat.
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Allitsa be a kit(izési paramétereket

Lépjen be a kitlizés feltletére.
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8. fejezet Eszkozdk

8-1 Helymeghatarozas

Altalaban a GPS-vevé kimeneti adatai WGS-84 szélességi és hossz(isagi koordinatak. A koordinatékat at kell alakitani épitési
mérési koordinatakka, amihez szoftverre van sziikség a koordinataatalakitasi paraméterek kiszamitasahoz és konfiguralasahoz. A

lokalizaci6 a f6 eszkdz ennek az atalakitasnak a végrehajtasahoz.

Tartalmazza a Hozzéaadas, Szerkesztés, Torlés, Szamitas, Importalas, Exportalas és Beallitasok miiveleteket.

Hozzéaa
das:
Hozzaah hozzaadhatjuk a koordinatapontot. Ha a felmeért pont szerepel az adatbazisban, akkor
Kattint
son

kattintani az Ismert (helyi) koordinatak sav jobb oldalan talalhat6 ikonra. Vélasszuk ki a koordinatét

atalakitasi pontokat a célk o ordinataval. Kattintson a . Ezutan a NEH beirja
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Vagy kozvetleniil beirhatjuk a koordinatat.
Ezutén be kell irni ugyanazon pont BLH-jat. Ha Ha a pont adatbézisban szerepel a felmért BLH, akkor a Geodéziai koordinatak

sév jobb oldalan talalhat6 ikonra kattinthatunk. Es
vélassza ki ugyanazokat a pontokat a BLH-val. Kattintson a.Ekkor a BLH automatikusan beirja az adatokat.
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A BLH-t kdzvetlenil is bevihetjik.

A késziiléket a pontra is helyezhetjilk, és a BLH-t a helyszinen gy(ijthetjilk 6ssze. Kattintson a geodéziai koordinatak

sdvjanak jobb oldalan talalhat6 ikonra. Az dsszegy(ijtéshez kattintson az OK gombra.
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Ezutén ki kell valasztanunk, hogy a pontot vizszintes vagy fuigg6leges kontrollal szeretnénk-e hasznalni. Kattintson az OK

gombra. Ez a pont részt vesz a szamitasban.
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Szerkesztés:

Vélasszon ki egy pontot, és S . e AL -
d ; zerkeszthetjuk a kivalasztott pont koordinatait, és kivalaszthatjuk a
kattintson Edit ) P !

a pont vizszintes vagy fuigg6leges vezérléssel val6 hasznalatat. Torlés:
Vélasszon ki egy pontot, majd katti . A kivalasztott pontot torolhetjiik.

Szamitas:
Miutan a koordinataatalakitasi pontokat mind beirtuk, kattintsunk a Szamitas gombra. Ekkor megjelenik a koordinatarendszer
jelentése. A jelentést a Mentés gombra kattintva menthetjiik el. Az Alkalmaz gombra kattintva a paraméterek az aktudlis

projektre lesznek alkalmazva.
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Importalas:

Kattintson a ... gombra, majd az Import gombra. Valassza ki a fajltipust: *.cot(dd.mmssss), *.cot(dd.dddddd) és *.loc. Valassza ki
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Exportalas:
Kattintson a ... gombra, majd az Export gombra. Vélassza ki a fajltipust: *.cot(dd.mmssss). Vlassza ki a fajl elérési Utjat,

majd kattintson a fajlra. Kattintson az Export gombra.

Beallitasok:

Kattintson a ... gombra, majd a Beéllitds gombra. Bedllithatjuk a lokalizacids modszert, a magassagillesztési modszert, a
vizszintes vezérlés pontossaganak hatarértékét és a fliggbleges vezérlés pontossaganak hatarértékét.
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8-2 Koordinata-atalakito

Erre kattintva a jelenlegi projektparaméterek szerint konvertélhatjuk a koordinatékat BLH-b6l NEH-be vagy NEH-b6l BLH-ba.

El6szor ki kell valasztanunk a konverzi6 tipusét.
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A koordinatékat kozvetlenil is bevihetjlik.
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Ha a felmért pont az adatbéazisban szerepel, akkor a Forrés jobb oldaléan talalhat6 ikonra kattintva

Koordinétak séavban talalhat6 ikonra. Es kivalaszthatunk egy gombra. Ekkor a BLH vagy NEH beirja
pontot. Kattintsunk az automatikus

A készilléket a pontra is helyezhetjilk, és a helyszinen gydjthetjiik a koordinatakat. Kattintson az ikonra

a Forraskoordinatak sav jobb oldalan. Majd kattintson a az Osszegyljtéshez.
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Kattintgombra, és a célpont koordinatai kiszémitasra keriilnek, majd az alabbi sévokban megjelennek.

A Mentés gombra kattintva hozzaadhatjuk a kiszamitott koordinatakat a pontadatbazishoz.
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8-3 Szogkonverter

Ebben a funkcidban konvertalhatjuk a szdg formatumat. VValassza ki a bemeneti forméatumot, és adja meg a szoget.

Kattintsen .Ezutan méas formatumokra konvertalédik
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8-4 Keriilet és teriilet

A pontok koordinatdit felhasznalva kiszamithatjuk a kerlletet és a teriiletet. Kattintson a Hozzdadas gombra A pontot

kozvetlenul is bevihetjik.
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Ha a felmért pont az adatbazisban szerepel, kattintson a Pont jobb oldalan talalhat6 ikonra

A készlléket a pontra is helyezhetjiik, és a helyszinen gydjthetjik dssze a koordinatékat. Kattintson a

pont koordinata beéllitasi savjanak jobb oldalan talélhatd ikont. Ezuté tson a a Gy(jtés gombra.
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Kattints

gombra. A pont ezzel felker(l a pontok listajara.

A pontot kijel6lés utan tordlhetjiik vagy szerkeszthetjiik, majd a Torlés vagy Szerkesztés gombra kattintunk.
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Miutan befejeztiik a pontok bevitelét, kattintsunk a Szamitas gombra, és megjelenik a kertilet és a terilet eredménye.

A soksz0g alakjat a Preview (El6nézet) gombra kattintva ellendrizhetjik.
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Kattintson a ... gombra, majd az Import gombra. Valassza ki a fajltipust: NEH formatum (*.csv|dat|txt ) vagy Cass formatum

(*.dat). Kattintson az OK gombra. VValassza ki a fajl elérési Gtjat, majd kattintson a fajlra. Kattintson az

Export gombra:

Kattintson a ... gombra, majd az Export gombra. Vélassza ki a fajltipust: NEH formatum (*.csv|dat|txt) vagy Cass formatum

(*.dat). Kattintson az OK gombra. VValassza ki a fajl elérési Gtjat. Kattintson az OK gombra.
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Kivélasztott adatok torlése:

Kattintson a Torlés gombra. Kattintson az OK gombra.

Felfelé/Lefelé pont:

Vilasszon ki egy pontot, , majd / . Ezutan a kivalasztott pont felfelé/lefelé mozog.

kattintson kattintson
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8-5 coGo

Kattintson a COGO gombra, hogy belépjen erre az oldalra. Az ismert koordinatak alapjan kiszamitja a pontok kozdtti, valamint a
pontok és a vonalak kozétti pozicidkapcsolatokat. Tartalmazza a koordinatak inverz szdmitasat, a pont-vonal szémitésokat, a

vektorokat, a két vonal szdgét és egyéb szdmitasokat, amelyeket a kdvetkez6kben ismertetiink.
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A COGO szémitas kovetkezd harom ikonja a kdvetkezdket jelenti:

: Aktualis koordinatak dsszegydijtése.

: Pontok adatbazisa.

A pontok bedllitasara haromféle modszer létezik: 1. Koordinatak kivonasa a pontadatbéazisbol; 2. Aktualis GPS-koordinatak

gy(jtése; 3. Eszaki szélesség, keleti hosszlsag és magassag értékek kdzvetlen bevitele.

A COGO szamitas eredményét a Pontok adatbazishan lehet tarolni a Kattintas Menté

8-5-1 Koordinata inverz

Allitsa be a kezdépontot A és a végpontot B, majd kattintson a Szamitas gombra a vizszintes tavolsag, az azimut, a H-kiildnbség,

a lejtési arany és a lejtési tdvolsag kiszamitasahoz.
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8-5-2 Tavolsag/szog eltolasa

Allitsa be az A kezdépontot, a B végpontot és a C eltolasi pontot, majd kattintson a Szamitas gombra a tavolsag (AC), a

tavolséag (BC), a tAvolsag (AP), a tdvolsag (BP), az eltolasi tavolsag (CP), az eltolési szdg és a sarokszog kiszamitasahoz.
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8-5-3 Térbeli tavolsag

Allitsa be az A kezd8pontot és a B végpontot, majd kattintson a Sz a térbeli tavolsag kiszamitasahoz.
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8-5-4 szbgszamitas

Allitsa be az A, B és C pontokat, majd kattintson a Szamitas gom : AC és ACB szogek kiszamitasahoz.

8-5-5 Metsszék

Allitsa be az A, B, C és D pontokat, majd nyomja meg a ,, ate” (Szamitas) gombot a metszéspont koordinatainak és a

metszésszognek a kiszamitasahoz.
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8-5-6 Visszaszamitas

Allitsa be az L1, L2 vonalat, az A és B pontot, majd kattintson a a pont kiszamitasahoz

koordinatakra.
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8-5-7 El6rehaladasi metszéspont

Allitsa be az a, B szégeket, az A és B pontokat, majd kattintson a pont z metszéspont kiszamitasahoz
koordinataira.

8-5-8 Koordinata-atfutas

Allitsa be az L1 vonalat, az a szoget, az A pontot és a B pontot, majd vonal kiszamitasahoz

kattintson a pont koordinataira.
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8-5-9 Eltolési pont

Allitsa be a kezd@pontot A, a végpontokat B, az L1 vonalat (A-t6l P-ig), az L2 vonalat (eltolasi tavolsag), majd

kattintson a Szamitas go z eltolasi pont koordinatainak kiszamitasahoz.
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8-5-10 Vonal egyenl§ felosztasa

Allitsa be az A kezdépontot, a B végpontot és a szakasz szamat, majd kattintson a gombra az egyenléen felosztott pontok
koordinatainak kiszamitasahoz.
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8-5-11 Kor kozéppontja

Allitsa be az A, B és C pontokat, majd Kattintson a kér kdzéppontjanak koordinatainak kiszamitésahoz.

8-5-12 Atmeneti szamitas (2 pont irany)

Allitsa be az A pontot, a B pontot, az o szdget és az r vonalat, majd Kattintson a pont koordinatainak

kiszamitasahoz.
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8-6 FTP megosztas

Az FTP megosztasban fajlokat oszthatunk meg FTP segitségével. Két FTP mod létezik: kliens és szerver.
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Ugyfél mad: Fajlok feltoltése az FTP-kiszolgalora.

Sziikségiink van egy FTP-kiszolgaldra, és be kell irni az IP-cimet, a felhasznalonevet és a jelszét a kiszolgalohoz vald
hozzéaféréshez.

Ezutan kivalaszthatjuk a megosztani kivant fajlt, és feltdlthetjik azt az FTP-kiszolgaldra.
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Szerver méd: Az Android-eszk6z FTP-kiszolgaléva alakitasa

Egy mésik eszkdznek ugyanabban a LAN-ban kell lennie, mint az Android-eszkdz, amelyre a Survstar telepitve van. Ennek a

mdédnak az aktivalasaval FTP:// android eszkdz LAN 1P:2121 segitségével hozzaférhetiink az Android-telefon belsé
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8-7 Fajlmegosztas

Megosztott fajl, majd kattintson az OK gombra, igy megoszthatja a kivalasztott fajlt.
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Erre kattintva megoszthatjuk az adatfajlt egy masik alkalmazassal vagy eszkozzel. Vélassza ki a

8-8 utémunkalati pontok

Ebben a szakaszban egyetlen pont kalibralast végezhetiink az dsszes dsszegy(ijtott pontra. Ha ismerjik az X, Y és H tengelyek

eltéréseit, akkor kdzvetleniil bevihetjik az eltérési értékeket.
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A Marker Point Calibration (Jeldl6pont-kalibralas) gombra kattintva is kiszamithatjuk az eltolasi paramétereket.
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Ezutan M valassza ki a kalibralni kivant alapot, kattintson a . Ezutan vélassza ki a Kezd6
Frissités |

kattintson a

és a Befejezési id6t, majd a felmért pontot az adott id6szakban kalibralja.
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