
Survstar felhasználói kézikönyv

V2.1.0 2025

Copyright © SOUTH SURVEYING & MAPPING TECHNOLOGY CO., LTD. *Minden

jogok fenntartva



2

Tartalom

Survstar felhasználói kézikönyv............................................................................................................................1

1. fejezet Telepítés és eltávolítás.............................................................................................................................6

1-1 Telepítés ...............................................................................................................................................7

1-2 Eltávolítás .............................................................................................................................................7

2. fejezet Fő felület..................................................................................................................................................9

2-1 Bevezetés..............................................................................................................................................9

2-2 Általános információk szakasz............................................................................................................9

2-3 Funkciók szakasz ...............................................................................................................................11

3. fejezet Projekt ...................................................................................................................................................12

3-1 Projekt varázsló ..................................................................................................................................12

3-2 Projektmenedzser ...............................................................................................................................14

3-2-1 Projekt keresése....................................................................................................................15

3-2-2 Nyitott projekt ......................................................................................................................16

3-2-3 Projekt törlése.......................................................................................................................17

3-2-4 Új projekt létrehozása ..........................................................................................................18

3-2-5 Projekt importálása...............................................................................................................19

3-2-6 Projekt exportálása ...............................................................................................................21

3-2-7 Projekt részletei ....................................................................................................................21

3-3 Projektadat-kezelő .............................................................................................................................23

3-4 Koordinátarendszer............................................................................................................................29

3-5 Alapkalibrálás ....................................................................................................................................38

3-6 Pontok adatbázisa...............................................................................................................................48

3-7 Pontok exportálása .............................................................................................................................60

3-8 APP beállítások – RTK.......................................................................................................................61

3-9 APP beállítások – Teljes állomás .......................................................................................................65

3-10 A szoftverről....................................................................................................................................69
4. fejezet Eszköz – RTK .......................................................................................................................................72

4-1 Kommunikáció...................................................................................................................................72



3

4-2 Rover mód..........................................................................................................................................79

4-2-1 Rover-No adatkapcsolat .......................................................................................................89

4-2-2 Rover-belső UHF................................................................................................................83

4-2-3 Rover-mobilhálózat ............................................................................................................86

4-2-4 Külső rádió .........................................................................................................................88

4-2-5 Rover-Bluetooth adatkapcsolat...........................................................................................88

4-2-6 Rover-vevő hálózat ..............................................................................................................91

4-3 Alap üzemmód....................................................................................................................................93

4-3-1 Bázis-belső UHF................................................................................................................103

4-3-2 Bázis-mobilhálózat.............................................................................................................104

4-3-3 Bázison kívüli rádió.........................................................................................................102

4-4 Statikus mód...................................................................................................................................102

4-5 Eszközinformáció.............................................................................................................................104

4-6 Eszközregiszter.................................................................................................................................105

4-7 Speciális beállítások .........................................................................................................................106

4-7-1 Vevő fejlett beállítások......................................................................................................106

4-7-2 Egyéb speciális beállítások ................................................................................................107

4-8 ConfigList.........................................................................................................................................109

5. fejezet Eszköz – Totálállomás.........................................................................................................................112

5-1 Csatlakozás .......................................................................................................................................112

5-2 Mérőállomás beállítása ....................................................................................................................114

5-3 BS ellenőrzés ....................................................................................................................................118

5-4 STN. Ht.............................................................................................................................................119

6. fejezet Felmérés – RTK ..................................................................................................................................121

6-1 Pontfelmérés .....................................................................................................................................121

6-2 Részletes felmérés ............................................................................................................................133

6-3 Pontos kitűzés...................................................................................................................................134

6-4 Vonalos kitűzés ................................................................................................................................139

6-5 AR kitűzés ........................................................................................................................................141



4

6-5-1 WIFI kapcsolat ...................................................................................................................142

6-5-2 Adatkapcsolat beállítások...................................................................................................142

6-5-3 Pontkiosztás........................................................................................................................143

6-5-3-1 IMU inicializálása..........................................................................................................145

6-6 Fotogrammetria................................................................................................................................147

6-6-1 Online megoldás.................................................................................................................149

6-6-2 Helyi megoldás...................................................................................................................154

6-6-3 3D modellezés ....................................................................................................................156

6-7 Lézeres felmérés...............................................................................................................................161

6-7-1 Lézeres felmérés .................................................................................................................163

6-7-2 Rajzolás gyűjtés közben.....................................................................................................165

6-7-3 Metsszés funkció................................................................................................................167

6-7-4 Lézeres távolságmérés ........................................................................................................169

6-8-2 Kóddoboz rész ....................................................................................................................173

6-8-3 Grafikon rész ......................................................................................................................175

6-8-4 Fő műveleti folyamat .........................................................................................................178

6-9 CAD..................................................................................................................................................182

6-10 PPK felmérés .................................................................................................................................188

6-11 Magasságellenőrzés.......................................................................................................................191

6-12 GIS felmérés ..................................................................................................................................194

6-13 Tengeri felmérés ............................................................................................................................200

6-14 Vonalépítés kifeszítése..................................................................................................................200

6-15 Vonal pontszerű kitűzése ..............................................................................................................200

6-16 Keresztmetszet felmérés................................................................................................................200

6-17 Keresztmetszet kiütés....................................................................................................................200

7. fejezet Felmérés – Teljes állomás ...................................................................................................................201

7-1 Pontfelmérés......................................................................................................................................201

7-2 Pontkiosztás.......................................................................................................................................203

7-3 Vonalos kitűzés .................................................................................................................................204



5

7-4 CAD-kijelölés....................................................................................................................................206

7-5 Távolság eltolás.................................................................................................................................209

7-6 Sík eltolás ..........................................................................................................................................209

7-7 REM ..................................................................................................................................................210

7-8 MLM .................................................................................................................................................211

7-9 Hengerközpont ..................................................................................................................................213

7-10 Referencia vonal kitűzése ...............................................................................................................215

7-11 Referenciaív kitűzés........................................................................................................................217

8. fejezet Eszközök..............................................................................................................................................221

8-1 Helymeghatározás ............................................................................................................................221

8-2 Koordináta-átalakító ........................................................................................................................228

8-3 Szögkonverter ..................................................................................................................................232

8-4 Kerület és terület .............................................................................................................................233

8-5 COGO...............................................................................................................................................239

8-5-1 Koordináta inverz ..............................................................................................................240

8-5-2 Távolság/szög eltolása .......................................................................................................241

8-5-3 Térbeli távolság..................................................................................................................242

8-5-4 Szögszámítás .................................................................................................................243k

8-5-5 Metsszék.............................................................................................................................243

8-5-6 Reszekció............................................................................................................................244

8-5-7 Előrehaladási kereszteződés...............................................................................................245

8-5-8 Koordináta-átkelés..............................................................................................................245

8-5-9 Eltolási pont........................................................................................................................246

8-5-10 Vonal egyenlő felosztása.................................................................................................247

8-5-11 Kör középpontja ...............................................................................................................248

8-5-12 Átkelés számítása (2 pont irány) .....................................................................................248

8-6 FTP megosztás ..................................................................................................................................249

8-7 Fájlmegosztás ...................................................................................................................................252

8-8 Utómunkálati pontok........................................................................................................................253



6

1. fejezet Telepítés és eltávolítás

1-1 Telepítés

1. Másolja az APK fájlt az Android-eszköz tárolójába.

2. Keresse meg az APK fájlt az Android-eszközön, és kattintson rá a Survstar telepítéséhez.



7

1-2 Eltávolítás

Keresse meg a Survstar ikont az Android-eszközön, nyomja meg hosszan, majd húzza át az Eltávolítás gombra.
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2. fejezet Fő felület

2-1 Bevezetés

Nyissa meg a Survstar alkalmazást, a felső részen található az Általános információk szakasz (amely tartalmazza az aktuális 

projekt nevét, a GNSS minőségi állapotát, a műholdak számát, a HRMS és VRMS értékeket, a munkamód és az adatkapcsolatot, 

az eszköz akkumulátorának töltöttségi szintjét és az eszköz csatlakozását), az alsó részen pedig a Funkciók szakasz (amely négy 

fő funkciót tartalmaz: Projekt, Eszköz, Felmérés és Eszközök).

2-2 Általános információk szakasz
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Kattintson 
a „  ” (Műholdas információk) gombra, és belépünk a SAT Information (Műholdas információk) 

oldalra. Ezen az oldalon ellenőrizhetjük a pozícióinformációkat, a pontosságot, az alappozíciót, a SAT skylotot, az SNR-t és a 
SAT listát.

aktuális projekt neve.

GNSS állapot: Egyedi, DGPS, Lebegő vagy Rögzített. Műholdak 

száma: Használt/követett műholdak.

H és V: HRMS és VRMS, méterben kifejezve. Működési mód: Bázis, 

Rover vagy Statikus.

Adatkapcsolat: UHF, internet, külső vagy Bluetooth (gyűjtő interneten keresztül). Az eszköz 

akkumulátorának töltöttségi szintje.

Eszköz csatlakozása: az eszköz csatlakozásának gyors ellenőrzése.
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2-3 Funkciók szakasz

Az alján négy fő szakasz található: Projekt (3. fejezet), Eszköz (4. fejezet), Felmérés (5. fejezet), Eszközök (6. fejezet)
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3. fejezet Projekt

3-1 Projekt varázsló

A projekt varázsló egy gyors munkafolyamat a Survstar használatának megkezdéséhez, amely tartalmazza a projekt 

(projektmenedzser, koordinátarendszer), eszköz (csatlakozás, Rover/Base/Static mód és adatkapcsolat), felmérés (pontfelmérés, 

pontkiosztás, vonalkiosztás) konfigurációját. A konfigurációk módosításához kattintson az „Opciók” gombra.
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3-2 Projektmenedzser

A projektmenedzser meghatározza a projekt címét és a projektmappa tárolási helyét. Kiválaszthatja és ellenőrizheti az előző 

projekt adatait, vagy létrehozhat egy új projektfájlt.
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Általunk létrehozott projektek a a a vezérlő k ö nyvtárban: Belső 

tárhely/Survstar/ProjectData.

3-2-1 Projekt keresése

A Project Manager-Project List (Projektkezelő-Projektlista) menüpontban kereshetünk projekteket.
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Megnyit

3-2-2 Projekt megnyitása

Válassza ki a projektet, kattintson a , majd a kiválasztott projekt megnyílik.
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Új

3-2-3 Projekt törlése

Hosszan nyomja meg 1 másodpercig, az alsó eszköztárban megjelenik a törlés gomb, kattintson rá, és 

a projekt törlődik.

，és ez

3-2-4 Új -projekt létrehozása
A Survstar futtatásakor létre kell hoznunk egy projektet, és meg kell adnunk az alapvető információkat, mint például a projekt 

neve, az operátor és a koordinátarendszer típusa.

Kattintson gombra az új projekt létrehozásához.

Törlés
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Írja be a projekt nevét. A projektnév nem tartalmazhat szóközöket, csak számokat, betűket és kötőjeleket.

Koordinátarendszer típusa: Előző projekt paraméterei (ugyanazt a koordinátarendszert használja
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Import

paraméterek az előző projektben), Új projekt paraméterek nélkül (nincs vetületi és ellipszoid paraméter, szükség szükség

meg kell beállítaniabe be Survstar-Project-Coordinate rendszer később), 

RTCM1021~1027 paraméterek (ha ezt választja, akkor a Survstar nem fogja használni a koordinátarendszer paraméterét, 

hanem az NTRIP CORS által RTCM1021~1027-tel kapott koordinátarendszer paramétereket fogja használni).

3-2-5 Projekt importálása

Ha más vezérlők projektjeit másoljuk a Survstar/ProjectData mappába, azokat közvetlenül megnyithatjuk; ha más mappába 

másoljuk őket, akkor a projektfájl (*.configure) betöltésével importálhatjuk őket.

Kattintson gombra a Project Managerben.
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Keresse meg a célprojekt mappát, válassza ki a korábban mentett projektfájlt (*.configure), majd kattintson az OK gombra. 

Ezután a projekt megnyílik.
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Export

3-2-6 Projekt exportálása

Kattintson gombra a Projektkezelőben.

Válassza ki a projektet menteni kívánt könyvtárat. Kattintson az OK gombra. Ezután a projekt mentésre kerül.

3-2-7 Projekt részletei
Válassza ki a célprojektet, majd kattintson a Részletek gombra.
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2. Itt megtalálhatók a projektre vonatkozó információk, például a projekt neve, a koordinátarendszer típusa stb.
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3-3 Projektadat-kezelő

Ezzel a funkcióval kezelhetjük a felmért adatokat. Létrehozhatunk, importálhatunk, törölhetünk és módosíthatunk felmért 

adatokat.

Új projektadatok:

1. Kattintson a

2. Írja be az új projektadatok nevét, majd kattintson az OK

Új
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3. Az új projektadatok sikeresen létrehozásra kerültek. 

Projektadatok importálása:
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A projektadatokat a fájlból (*. data) importálhatjuk. Kattintson a

2. Keresse meg a projektadatfájl helyes helyét, és válassza ki a kívánt fájlt. Kattintson az OK

Import
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Projektadatok törlése:

1. Válassza ki a törölni kívánt projektadatokat. Ezután kattintson az

2. Kattintson aOK

Törlés
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. A projektadatfájl törlésre kerül.

Projektadatok megnyitása:

1.Válassza ki a megnyitni kívánt projektadatokat. Ezután kattintson az Nyitás
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2.Ezután megnyílik a kiválasztott projekt adatai.
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3-4 Koordinátarendszer

A koordinátarendszerben új koordinátarendszert hozhatunk létre a név, ellipszoid, vetület, 7 paraméter, 4 paraméter, 

magasságillesztési paraméterek, függőleges beállítási paraméterek, síkrács fájl, geoid fájl és helyi eltolások megadásával.
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Ellipszoid:

1. Az Ellipszisben megadhatjuk a jelenlegi projekthez tartozó meglévő ellipszist.
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2. Ugyancsak 

a 

paraméterekbe

n.

,, megadhatjuk az ellipszoidot a főtengely és az 1/f értékek beírásával

.

Vetítés:

A vetítésben megadhatjuk a releváns vetítési paramétereket, mint például a vetítési módot, a központi meridiánt, a kiindulási 

szélességet stb.

Felhasználó 
által definiált
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Megjegyzés: A koordináta paraméterekre kattintva megkaphatjuk a jelenlegi pozíció központi meridiánját:

Emellett 7 paramétert, 4 paramétert, magasságbeállítási paramétereket, függőleges beállítási paramétereket és helyi eltolásokat is 

meghatározhatunk.
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Ha a funkció engedélyezve van, az előtte található  ikon

Sík rács fájl:

A sík rács fájlban *.GSB formátumú fájlt adhatunk hozzá a sík koordináták beállításához.
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Geoid File:

A Geoid File (Geoid fájl) menüpontban *.SGF vagy *.GGF formátumú fájlokat adhatunk hozzá a magassági koordináták 
beállításához.
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Helyi tárolás

Meglévő fájl használata:

Kattintson a , hogy kiválassza és alkalmazza a meglévő előre definiált koordinátarendszert

rendszert, vagy használja a koordinátarendszer fájlt (*.xml).

Kattintson , keresse meg a koordinátarendszer fájlt (*.xml), majd kattintson rá, a koordináták.

rendszer kerül alkalmazásra.

Meglévő 
felhasználó
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Kattint
son

, majd 
kattintson

, és válassza ki az országot vagy régiót (ábécé sorrendben)

, ahol a szükséges koordinátarendszer található.

Országelőre 
meghatározott
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Ezután válassza ki a szükséges koordinátarendszert, és kattintson rá, 

hogy ellenőrizze az adatait.

alkalmazásához kattintsunk a

A keresősávban kulcsszavakkal is kereshetünk a koordinátarendszerben.

RészletekOK
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Exportálás:

Ha a koordinátarendszert fájlba szeretnénk menteni, kattintsunk az Export gombra, írjuk be a fájl nevét, válasszuk ki a 

mentési helyet, majd kattintsunk az OK gombra, és a koordinátarendszer fájl exportálásra kerül.

3-5 Alapkalibrálás

Ezzel a funkcióval kalibrálhatjuk az alapkoordinátákat.

A kalibrálásnak két módja van: az egyik az Ismert ponton alapuló kalibrálás , amelynek során egy ismert pontot állítunk be 

alapként, és amikor a rover megkapja a rögzített megoldást, beírjuk az ismert pont koordinátáit a kalibráláshoz; a másik az 

Ismeretlen ponton alapuló kalibrálás, amelynek során egy ismeretlen pontot állítunk be alapként, és amikor a rover megkapja 

a rögzített megoldást, a rovert egy ismert pontra helyezzük, és beírjuk az ismert pont koordinátáit a kalibráláshoz.
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Ismert pont alapján:

Állítsa be az alapot egy ismert ponton, miután a rover megkapta a pontos megoldást, elkezdhetjük a kalibrálást.

1. Válassza a „Bázis ismert ponton” lehetőséget, majd kattintson a „Tovább” gombra.
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Bázis NEH2. Ezen az oldalon kattintson a gombra, hogy megkeressük a bázisállomás korábbi adatait.

3. Keresse meg a megfelelő korábbi bázisállomást, majd 

kattintson az információk alkalmazása gombra.

, majd a megfelelő koordinátákatVálassza
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4. A bázis információit manuálisan is bevihetjük.

5. Ezután kiválaszthatjuk a megfelelő antenna típusát és beírhatjuk a megfelelő antenna magasságát.
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6. Kattintson a Kalibrálás gombra, majd megjelenik egy felugró ablak, amely megmutatja a számítás eredményét. 

Kattintson az OK gombra, és az eredmények alkalmazásra kerülnek.

7. Ezután a Survstar programban a SAT Information (Műholdas információk) menüpontra kattintva láthatjuk, hogy a bázis 

pozíciója megváltozott.
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Ismeretlen pont alapján

 

Bázis ismeretlen ponton: Állítsa be a bázist egy ismeretlen ponton, miután a rover megkapta a rögzített megoldást, mozgassa a 

rovert egy ismert pontra, majd indítsa el a kalibrálást.

Válassza a Pontot, majd kattintson aKövetk
ező
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2. A ismert pontok koordinátáit az adatbázisból kiválasztva adhatjuk meg (ha azok a Pont adatbázisban szerepelnek).

Vagy manuálisan is bevihetjük a NEH információkat.
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Kalibrálás

3. Ezután kiválaszthatjuk a megfelelő antenna típusát és beírhatjuk a megfelelő antenna magasságát.

Ezután kattintson a a kalibrációs paraméterek kiszámításához.

Megjegyzés: itt automatikusan megkaphatjuk az aktuális pozíció BLH-ját. Ha a ReadFrom GPS(average
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OK

szám) engedélyezve van, akkor az ARCSuer 5 alkalommal gyűjti össze az aktuális pozíció BLH-ját, és kiszámítja az átlagértéket.

Megjeleníti a számítási eredményeket, és kattintson az az eredmény alkalmazásához.
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Megjegyzés: ha itt engedélyezzük az Input BLH funkciót, akkor a jelenlegi BLH-t manuálisan adhatjuk meg, vagy közvetlenül a 

Point Database-ből szerezhetjük be.

Ezután a Survstar programban a SAT Information (SAT-információk) menüpontra lépve láthatjuk, hogy a bázis pozíciója 
megváltozott.
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3-6 Pontadatbázis

A pontadatbázisban a pontokat hozzáadással, szerkesztéssel, részletek ellenőrzésével, importálással és egyéb műveletekkel 

kezelhetjük.
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Hozzáadás:

Az Add (Hozzáadás) gombra kattintva itt manuálisan bevihetjük a pontok koordinátáit, és hozzáadhatjuk azokat az 

adatbázishoz. Először meg kell határoznunk a pont nevét.

Ezután a kódot:

Ha nincs szükségünk a Kód tulajdonságra, akkor üresen hagyhatjuk.

Ha a pontot kód tulajdonsággal szeretnénk ellátni, akkor a kódot közvetlenül beírhatjuk.
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Az adatbázisban előre definiált kódok találhatók, amelyek között keresve és kiválasztva megpróbálhatjuk megtalálni a szükséges 

kódot.

Ha meg szeretnénk nézni az előre definiált kódok adatbázisát, kattintsunk az ikonra.
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A Kezelés menüpontban kezelhetjük a kódadatbázist. Ez magában foglalja a Hozzáadás, Szerkesztés, Törlés, Kiválasztás és 

Importálás funkciókat. A Hozzáadás gombra kattintva kódkönyvtárat adhatunk hozzá. Létrehozhatjuk a szükséges kódot.

Ezután ki kell választanunk a koordinátatípust. Két típus létezik: NEH és BLH.
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Ezután bevihetjük a pont koordinátáit.

Kattintson az OK gombra. Az új pont létrejön a pontadatbázisban.
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Szerkesztés:

Válassza ki a szerkeszteni kívánt pontot, majd 

kattintson a kiválasztott pont nevére.

. Szerkeszthetjük a koordinátát, a kódot és a

 

Edit
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Megjegyzés: a felmérési pontok és a kitűzési pontok esetében csak a pont nevét és kódját szerkeszthetjük.

Részletek:

Válassza ki az ellenőrizni kívánt pontot, majd kattintson a Részletek gombra. Ellenőrizheti a kiválasztott pont részleteit.

Importálás:

A pontokat közvetlenül a Pontadatbázisba importálhatjuk. Amikor fájlt importálunk, a Formátumkezelőben ki kell választanunk 

az Importált fájl formátumát, a Ponttípust és a Fájlkönyvtárat, majd megkereshetjük a célfájlt, és betölthetjük azokat a pontokat a 

Pontadatbázisba.
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A Formátumkezelőben megadhatjuk az importált fájl formátumát és tartalmát. Ezután, amikor fájlokat importálunk a Survstarba, 

csak meg kell szereznünk a megfelelő formátumú fájlt, és közvetlenül importálnunk kell.
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Opciók:

Az alapvető, Hozzáadás, Szerkesztés, Részletek és Importálás funkciók mellett a

gombra kattintva. Ezután használhatjuk a többi funkciót is, mint például a Törlés, Szűrés, Helyreállítás, Megosztás, 

Exportálás és Frissítés.

...
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Törlés:

A kijelölt pontokat törölhetjük.

Szűrés:

A Pontadatbázis segítségével automatikusan szűrhetjük és megjeleníthetjük a szükséges pontokat (Felmérési pont  , Beviteli 

pont  vagy Cölöp pont  ).

Megosztás:

A pontokat QR-kód vagy szöveges formátumban megoszthatjuk más felhasználókkal.
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Exportálás:

Az adatfájlt meglévő formátumokban vagy saját formátumokban exportálhatjuk.

Válassza ki az exportált fájl elérési útját, majd kattintson aExport
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Frissítés

Kattintson a Frissítés gombra, így az új koordinátarendszer paramétereit alkalmazhatjuk az adatbázisban található pontokra.
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3-7 Pontok exportálása

Ez ugyanaz a konfiguráció, mint a Pontok adatbázisában található Pontok exportálása.
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3-8 APP beállítások – RTK

Az APP beállításokban elvégezhetjük a Survstar alapvető konfigurációját (például általános beállítások, pontmentési 

beállítások, rendszerbeállítások és megjelenítési beállítások).
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Az Általános beállítások menüpontban beállíthatjuk az alkalmazás frissítési értesítéseit és az alkalmazás hangos riasztásait.
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A pontmentési beállításokban beállíthatjuk a pontgyűjtési korlátokat és paramétereket, az antenna magasságát, a maszk szögét stb.
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A Rendszerbeállítások menüpontban beállíthatjuk az időzónát, a hosszúsági egységet, a hosszúság tizedesjegyét, a szög 

formátumát, a szög tizedesjegyét, a szövegkódolást, a nyelvet, a képernyő megjelenítési irányát, valamint be- és kikapcsolhatjuk 

az RTK biztonsági mentést.
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A Kijelző beállítások menüpontban beállíthatjuk a koordináta sorrendjét, a pontok megjelenítésének korlátait, a pozitív irányt, a 

pozicionálás újraindítását. Beállíthatjuk a hamis pontok észlelését, az azonos kóddal rendelkező pontok összekapcsolását és a 

hangvezérlés be-/kikapcsolását.

3-9 APP beállítások – Total Station

Erre kattintva beállíthatjuk a Survstar beállításait. Tartalmazza az RTK és a teljes állomás beállításait.

A Prism Prediction (Prizma előrejelzés) menüpontban beállíthatjuk a prizma elvesztése utáni várakozási időt és azt, hogy a 

teljes állomás mit tegyen ezután.
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Az APR keresési tartományban beállíthatjuk a vízszintes és függőleges keresési tartományt.
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Az egységbeállításban beállíthatjuk a hőmérséklet és a nyomás mértékegységét.

Az Angle Set (Szögbeállítás) menüpontban beállíthatjuk a szögmérési frekvenciát és a V0/H0 értéket.

A Távolság beállítása menüpontban beállíthatjuk a minimális távolságmérést és az együtthatót.
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A Rács tényezőben beállíthatjuk a skálát és az átlagos magasságot.

Az Atmoszférikus korrekcióban beállíthatjuk a hőmérséklet és a nyomás korrekcióját.
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3-10 A szoftverről

Erre kattintva ellenőrizhetjük a Survstar verzióját, regisztrálhatjuk a Survstart és manuálisan ellenőrizhetjük az új verziót.
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Szoftver regisztráció:

Amikor megkapjuk a regisztrációs kódot, rákattinthatunk a Soft Register (Lágy regisztráció) gombra, beírhatjuk a kódot a sávba, 

majd rákattinthatunk az activate (aktiválás) gombra.
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Ellenőrizhetjük a regisztrációs azonosító, a vezérlő sorozatszáma, a lejárati dátum és a PID adatait is.

A Check New Version (Új verzió ellenőrzése) gombra kattintva megnézhetjük, hogy van-e frissítés.
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Eszköz

4. fejezet: Eszköz – RTK

4-1 Kommunikáció

A vevővel való csatlakozáshoz és kommunikációhoz használják.

Kattintson a ->Csatlakozás gombra, vagy érintse meg a felső részen található  ikont, hogy belépjen ebbe a felületbe.

Válassza ki a modellt
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Állítsa be a megfelelő gyártót.
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2. Válassza ki a vevő sorozatszámát, majd kattintson a Csatlakozás gombra a vevő csatlakoztatásához. A kiválasztott eszköz 

sárga színnel lesz kiemelve.

3. A Debug (Hibakeresés) menüpontban figyelemmel kísérhetjük a csatlakoztatott vevőegység adatfolyamát.
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Start\Stop: A vevőegység adatfolyamának elindítása/leállítása; Send: Parancsok 

küldése a vevőegységgel való kommunikációhoz; Clear: Az oldal tartalmának 

törlése;

Az alábbiakban néhány gyakran használt parancs listája található.

4. Ha meg akarjuk szakítani a kommunikációt a vevővel, kattintsunk a Disconnect (Kapcsolat bontása) gombra.
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WLAN: Csatlakoztassa a vevőt WIFI-n keresztül (csak a WIFI-vel és WEB UI-val rendelkező vevőt támogatja; és 

miközben a vevőt WIFI-n keresztül csatlakoztatja, az Android vezérlő nem fog hozzáférni az internethez).

1. Kattintson az Eszközlista sávra, hogy belépjen erre az oldalra, majd válassza ki a csatlakozni kívánt Wi-Fi 

pont nevét.
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Húzza le a képernyőt, majd kattintson a VISSZA ikonra a vevő WLAN-jához való csatlakozáshoz.

Demo: Ez egy olyan mód, amely a Survstar használatához szükséges pozíció figyelésére szolgál (általában oktatás és tesztelés 
céljából).
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cél) valódi vevő csatlakoztatása nélkül. Ebben a módban megadhatjuk a kiindulási pont koordinátáit, a vevő mozgási irányát és 

sebességét.

Soros port: Csatlakoztassa a vevőt kábellel (nem túl gyakran használatos)
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Rover

Belső GPS: Alkalmas olyan eszközökhöz, amelyek műholdas antenna porttal rendelkeznek, mint például az N80T

4-2 Rover mód

Rover módban a vevőt rover módba állíthatjuk, és elvégezhetünk néhány beállítást

Kattintson az Eszköz-> gombra a Rover mód felületének megnyitásához.
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Adatkapcsolat mód: állítsa be az adatkapcsolatot a rover számára.

Maszk szög: a vevő maszk szögének beállításához, általában minél nagyobb a szög, annál kevesebb műholdat vesz, de a 

minőség jobb. Az alapértelmezett érték 10.
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Dőlésmérő felmérés engedélyezése: engedélyezésével elvégezhető az IMU érzékelő E-buborék kalibrálása és mágneses 

kalibrálása.
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Statikus adatok rögzítése: engedélyezi a vevő számára a nyers adatok automatikus rögzítését (általában PPK módban használatos).

Továbbfejlesztett helymeghatározás: javítja az RTK teljesítményét, ha az ionoszféra befolyásolja.
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4-2-1 Rover-No adatkapcsolat
No Datalink módban a rover adatkapcsolata üres, és nem tud korrekciókat fogadni a bázistól.

4-2-2 Rover-belső UHF

UHF módban a rover belső rádióval képes fogadni a bázisállomásoktól érkező korrekció .
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Az UHF adatkapcsolatban beállíthatjuk a csatornát, a frekvenciát, a teljesítményt, a baudrátát és a rádióprotokollt a rover 

számára, és szükség esetén bekapcsolhatjuk a rádióismétlőt, valamint megváltoztathatjuk a frekvenciát a rádiócsatorna 

csoportban. Itt jelenik meg a bázis azonosítója, amikor csatlakozik a bázishoz, és itt ellenőrizheti a vevő firmware verzióját.

 



84

 

Miután a fenti paramétereket a bázishoz hasonlóan beállította, a rover fogadhatja a bázis korrekcióit és megszerezheti a bázis 

adatait.
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4-2-3 Rover-mobilhálózat

Először helyezze be a SIM-kártyát a vevőbe, a SIM-kártyán keresztül csatlakozzon a hálózathoz, majd válassza az Ntrip 

Connection fiókot a szerverre való bejelentkezéshez és a fix megoldás megszerzéséhez.

1.Válassza a Smart Connect Config (Intelligens csatlakozás konfiguráció) lehetőséget, és válassza ki a csatlakozási pontot az 

egy gombos hálózati csatlakozáshoz, majd egy kattintással megkapja a rögzített megoldást.

2.Válassza a CORS config lehetőséget a hálózathoz való csatlakozáshoz, adjon hozzá egy CORS fiókot, írja be az IP port 

felhasználónevet és jelszót, majd válassza ki a csatlakozási pontot és a módot.
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3.Kattintson az OK gombra, majd a vevő automatikusan bejelentkezik a szerverre.
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4-2-4 Külső rádió
A Külső rádió adatkapcsolatban a Rover külső rádiót használhat a bázis rádiós jelének vételére.

1. Csatlakoztassa a vevőt a külső rádióhoz.

2. Kattintson az Adatkapcsolat mód sávra, állítsa a vevőt Rover-Külső módra.

3. Konfigurálja a külső rádiót ugyanúgy, mint a bázis UHF-jét.

Megjegyzés: A külső rádió beállításait magán a külső rádión kell elvégezni.

4-2-5 Rover-Bluetooth adatkapcsolat

Bluetooth adatkapcsolat esetén a vezérlő internetkapcsolatát használhatjuk a CORS szerver eléréséhez és a korrekciók 

letöltéséhez. (Megjegyzés: a vezérlőnek internetkapcsolattal kell rendelkeznie).

1. Kattintson a Datalink mode (Adatkapcsolat mód) sávra, állítsa a vevőt Bluetooth módba.
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2. Kattintson a Datalink Config (Adatkapcsolat konfiguráció) sávra, hogy belépjen az Ntrip(Eagle) Connection-Bluetooth 
(Ntrip(Eagle) kapcsolat – Bluetooth) oldalra.
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3. Kattintson az Add (Hozzáadás) gombra. Ezen a felületen megadhatja a hálózati beállításokat az IP, a port,
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felhasználónév és csatlakozási pont megadásával.

4. A Csatlakozási pont kiválasztása menüpontban a Csatlakozási pontok frissítése gombbal 

megtekinthetjük az összes elérhető csatlakozási pontot, és kiválaszthatjuk a hálózati konfiguráció 

befejezéséhez szükségeset.

5. Kattintson a Csatlakozás gombra, és a szerverről letöltődnek a bázisból származó differenciális korrekciók.
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4-2-6 Rover-vevő hálózat

Vevőhálózat módban biztosítanunk kell, hogy a vevő maga is hozzáférjen az internethez, ami általában kétféleképpen 

lehetséges: a vevő WIFI-jén vagy a vevő hálózati modulján keresztül.

WIFI-n keresztül:

1.Kattintson a Datalink mode (Adatkapcsolat mód) sávra, és állítsa a vevőt Receiver WIFI (Vevő WIFI) módba.
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WIFI jelszó

2. A vevőnek képesnek kell lennie átváltani WIFI kliens módra és csatlakozni egy WIFI hot spot-hoz.

Kattints
on

sávra, majd 
kattintson

hogy megkeresse a közeli WIFI-t. Ezután

Kattintson a sávra, hogy csatlakozzon a WIFI hálózathoz.

WIFI lista frissítéseWIFI jelszó
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CORS konfiguráció3.Kattintson sávra, hogy belépjen az Ntrip(Eagle) Connection-Receiver WIFI oldalra.

4. . Hozzon létre hálózati konfigurációt és csatlakozzon (a művelet megegyezik a Rover Bluetooth adatkapcsolat 

konfigurálásakor végzett művelettel).

4-3 Bázis mód

Az alapmód az alap elindítására és a differenciális korrekciók továbbítására szolgál UHF, hálózat és külső rádió esetén.
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Az alap paraméterek konfigurálásában beállíthatjuk az alapkorrekciós formátumot, az átviteli intervallumot, a különböző 

alapindítási módokat, az antenna típusát és magasságát, a maszk szögét, a PDOP-határt és az adatkapcsolatot.

Az UHF adatkapcsolatban beállíthatjuk a csatornát, a frekvenciát, a teljesítményt, a baudrátát és a rádióprotokollt a bázis számára.
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4-3-1 Bázis-belső UHF ( )
Ebben a módban a bázis belső UHF modulját használja a differenciális korrekciók továbbítására.
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Az UHF adatkapcsolatban beállíthatjuk a bázis Csatornát (Cha ), Frekvenciát (Frequency), Teljesítményt (Power), Baud-

sebességet (Baud Rate) és Rádiós protokollt (Radio Protocol).
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4-3-2 Bázis-mobilhálózat

1.Ebben a módban a bázis hálózaton keresztül feltölti a differenciális korrekciókat a CORS szerverre. Ezután a rover letöltheti 

a korrekciókat és megkapja a pontos megoldást.
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Hozzá
adás

Adatkapcsolat 
konfiguráció

2.Kattintson a sávra kattintva léphet be az Ntrip(Eagle) kapcsolat – mobilhálózat oldalra.

3.Kattintson .Ebben a felületben megadhatjuk a hálózati beállításokat az IP-cím, a port és a

felhasználónév és jelszó megadásával. Ha korábban már beállítottuk, akkor a Modulból olvasás gombra kattintva megkaphatjuk 
őket.
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Válassza a Csatlakozási 
pont

4.Kattintson sávra a feltöltendő differenciális korrekciók hozzáférési pontjainak beállításához.

amelyet még nem állított be, már létezik a CORS-ban.
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5.Állítsa be a módot Eagle módra (Bázis), és állítsa be az APN beállításokat.

6.Kattintson a Csatlakozás sávra a CORS szerverhez való csatlakozáshoz.



101

 

A beállítás után kattintson a Start gombra a differenciális korrekciók feltöltéséhez.
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4-3-3 Bázis-külső rádió

Ebben a módban a Base külső rádiót használ a differenciális korrekciók továbbításához.

4-4 Statikus mód

Ha a vevőt statikus munkához kell használnunk, akkor a Survstar-Device menüpontban állítsuk a vevőt statikus módba.
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Statikus módban be kell állítanunk a statikus fájl nevét, a gyűjtési intervallumot, az antenna magasságát és típusát, a maszk 

szögét, a PDOP-határt és az automatikus/kézi rögzítést.
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4-5 Eszközinformáció

Ebben a szektorban ellenőrizhetjük az eszköz adatait. Ide tartozik a vevő modellje, a vevő sorozatszáma, a munkamód, az 

adatkapcsolat, az L1 eltolás, az antenna sugara, az eszköz hőmérséklete, az akkumulátor állapota, a memória, a vevő firmware 

verziója, a lejárati dátum, az OEM kártya sorozatszáma, az OEM kártya firmware verziója, az UHF modul sorozatszáma és az 

UHF modul firmware verziója.
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BEOLVA
SÁS

 

4-6 Eszköz regisztráció
Ezen az oldalon ellenőrizhetjük az eszköz regisztrációs adatait és regisztrálhatjuk az eszközt. A Másolás gombra kattintva 

másolhatjuk a vevő SN-jét. Írjuk be a regisztrációs kódot a sávba, majd kattintsunk a Regisztráció gombra.

akkor a készülék regisztrálásra kerül. A regisztrációhoz kattintson a QR-kód beolvasására a regisztrációhoz.
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4-7 Speciális beállítások

4-7-1 Vevő fejlett beállítások

Ezen az oldalon vezérelhetjük az időjárás-követő műholdas rendszert és beállíthatjuk a vevő beállításait. Beállíthatjuk a készülék 

hangját, nyelvét, a Clean Ephemeris funkciót, az önellenőrzést, a gyári beállítások visszaállítását, a dinamikus PPP-t és így 

tovább.
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4-7-2 Egyéb speciális beállítások

WiFi útválasztási mód visszaállítása: A WiFi útválasztás visszaállítása beállítással visszaállíthatja a WiFi útválasztást. 

Vevő adatnapló: A vevő rendszeradatainak rögzítése a vevő állapotának ellenőrzéséhez.

NAME típus: Válassza ki az exportálni kívánt NAME típust.

Ntrip Caster: Adja meg a hozzáférési pontot, a portot és a vevő IP-címét, majd vevőnk Wi-Fi-n keresztül megszerezheti a másik 

RTK-bázis által sugárzott differenciális adatokat.

Nyilvános műholdak megjelenítése: Alapértelmezés szerint ki van kapcsolva.

Többszörös felvétel: Kiválaszthatja a csatornát és a fájltípust a vevő adatait felvételhez, majd beállíthatja a gyűjtési és a 

felvételi intervallumot.



108

 



109

4-8 ConfigList

Egy kattintással beállíthatja az adatkapcsolatot rover vagy bázis módban.

Az Új gombra kattintva hozzáadhat egy konfigurációs listát, beállíthatja a működési módot és a különböző adatkapcsolat módok 

különböző beállításait.

Például rover mód és belső UHF adatkapcsolat.
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Bázis mobilhálózati mód
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Ha sikeresen létrehozta a konfigurációt, kattintson az OK gombra, majd az Alkalmaz gombra. Ezzel a konfigurációs listával 

kiválóan használhatja vevőit. Jobbra csúsztatva törölheti vagy szerkesztheti ezt a konfigurációt.
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Hibakere
sés

Eszköz

5. fejezet: Eszköz – Totálállomás

5-1 Csatlakozás
Ha robotizált totálisállomást kell csatlakoztatnia egy eszközhöz, például egy kézi könyvhöz vagy táblagéphez, először nyissa 

meg a TServer alkalmazást a fedélzeti oldalon.

Kattintson a ->Csatlakozás gombra lépjen be ebbe a felületbe.

Válassza ki a szükséges eszköz modelljét, a berendezés modelljét. Ha totálállomáshoz kell csatlakoznia, a szoftver csak a 

Bluetooth kommunikációs módot támogatja.

Keresse meg a közeli Bluetooth-eszközöket, és amikor megjelenik egy olyan Bluetooth-eszköz, amelynek neve megegyezik a 

totálállomás sorozatszámával, válassza ki az eszközt, majd kattintson a Csatlakozás gombra.

Kattintson gombra a csatlakoztatott vevő adatait.
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Törlés

IndításstopKattintson vagy a vevőegység adatfolyamának leállításához/elindításához.

Írja be a parancsokat a Parancs küldése sávba, majd kattintson a parancsokra a 

vevő felé.

a

Kattintson gombra az oldal tartalmának törléséhez.

A Parancslista sávban található néhány hasznos parancs.

Küld
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A vevővel való Bluetooth-kapcsolatot a

5-2 Műszerállomás beállítása

Kattintson az eszköz->műszerállomás beállítására, hogy belépjen ebbe a felületbe.

Választás
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Ismert pontKiválaszthatjuk a vagy

Ismert pont: Először adja meg a műszer magasságát és a cél magasságát. Az ismert pontok háromféle módon szerezhetők be.

Térkép kiválasztása: Kattintson a „  ” ( T é r k é p  k i v á l a s z t á s a ) ikonra a térkép kiválasztási felület 

megnyitásához. Ha van mérési pont a térképen, kattintson a jobb nyíl ikonra, tartsa lenyomva a képernyő közepén található zöld 

nyíl gombot, húzza a nyíl a mérési pont pozíciójába, a térképen megjelenik a „Survey Point” (Mérési pont) felirat, jelezve, hogy 

a pont kiválasztásra került, kattintson az OK gombra a

a pont kiválasztását.

Reszekció.
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:Teljes térkép

 :Ugrás a térkép közepére

:Térkép nagyítás

:Térkép kicsinyítése

:Térképbeállítások. Válassza ki a térkép réteget vagy a háttér réteget. A „Térkép réteg” menüpontban háromféle réteg 
található.

Online térkép: Öt online térkép közül választhat, vagy kiválaszthatja a „nem” lehetőséget.

Offline térkép: Az offline térképek egy megadott útvonalon vannak tárolva, és szükség esetén betölthetők. Egyéni térkép: Adja 

meg a térkép helyes URL-címét.
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A „Háttérréteg” menüpontban tárolja a rétegeket shp, tif, jpg, kml formátumban a megadott tárolási útvonalon. Válassza ki a 

megfelelő réteget hozzáadáshoz, szerkesztéshez, áthelyezéshez, törléshez és egyéb műveletekhez, amikor szükséges.

: Nyissa meg a CAD-et. CAD-fájlok hozzáadása a megadott útvonal vagy a teljes lemez keresése segítségével.

w: Pontválasztó eszköz, kattintson a gombra, és húzza a képernyő közepén található zöld nyíl segítségével a pontot.

Pontadatbázis: Válassza ki a „  ”  ( Pontadatbázis) ikont, hogy kiválasszon egy pontot a pontadatbázisból, és kezelje az 
összes pontot hozzáadással, szerkesztéssel, törléssel stb.
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Bevitel: Adja meg manuálisan a pont nevét és koordinátáit.

Az állomás típusának két fajtája van: háttérpont és azimut.

Reszekció: Állítsa be a készülék magasságát, és adjon hozzá háttérpontot.

5-3 BS ellenőrzés
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1 、Ellenőrizze, hogy a jelenlegi szögérték megegyezik-e az azimuttal az állomás beállításakor.

2 、Ellenőrizze, hogy az aktuális hátsó látópont koordináta mérési értéke megegyezik-e a meglévő értékkel.

3 、Először be kell állítani az állomást a BS ellenőrzés elvégzéséhez.

5-4 STN. Ht

A jelenlegi állomás magasságát egy ismert magasságú pont mérésével lehet meghatározni ( ), és ez a módszer 

akkor alkalmazható, ha egyes állomások magassága ismeretlen.

Abban az esetben, ha néhány állomás magassága ismeretlen, az állomás magassága ezzel a módszerrel 

meghatározható.

Az állomás magasságának beállításához az állomást fel kell állítani.
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6. fejezet Felmérés – RTK

6-1 Pontfelmérés
Erre kattintva beléphetünk a pontfelmérési oldalra.

Ezen az oldalon a felső eszköztár ikonjai a következőket jelentik:

: Pontfelmérési oldal bezárása/kilépés.

 ：Vevő pozicionálási információk, megnyomásával a műholdas pozicionálási információk oldalára ugorhatunk.

: A vevő működési módja, megnyomásával a Bázis/Rover/Statikus beállítások oldalra ugorhatunk.

 : A vevő akkumulátorának töltöttségi szintje.
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Megoldás állapota: tartalmazza az egyedi, lebegő, dgnss és rögzített állapotokat. 

Age1: a jelenlegi differenciális késleltetés 1.

Például: Egyedi, 0: az aktuális megoldás egyedi, és a differenciális késleltetés 0.

Statikus, 0: A „Statikus” jelzi az érzékelő állapotát, amikor a pólus dőlésszög mérése engedélyezve van, a „0” pedig azt 

jelenti, hogy a dőlésszög 0.

H: HRMS, az érték a jelenlegi pont vízszintes pontosságát jelenti. V: VRMS, az érték a jelenlegi pont 

függőleges pontosságát jelenti.

35/35: a megoldáshoz használt műholdak aktuális száma és a nyomon követett műholdak teljes száma.

A bal oldali eszköztár ikonjai a következőket jelzik:

Térkép megjelenítése Térkép automatikus központosítása

TérképKicsinyítés Antenna paraméter

Térkép nagyítás Képernyő felmérés

Térkép központ CAD megnyitása

Teljes térkép Kerület és terület

CAD Koordináta inverz

Elmozdulás távolság/szög Lejtés távolság

Szögszámítás  Metszéspont
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Reszekció Előrehaladási metszéspont

Koordináta-átmenet Eltolási pont

Ossza el egyenlően a vonalat  Iránytű

Területmérés Távolságmérés

Pt, kód, H kijelző Réteg

elrejt Újrarajzolás

A jobb oldali eszköztár ikonjai a következőket jelzik:

Grafikus ábra. A Survstar által gyűjtött pont, majd automatikus ábrázolás grafikus ábrával.

: a pont típusának beállítása (Topo pont, Kontrollpont, Gyorspont, Automatikus pont, PPK).

Az alábbiakban bemutatjuk az összes ponttípus gyűjtési folyamatát.

Topo pontok: 

A felvételi beállításoknál szereplő „Átlagos GPS-felvételi szám” az egymást követő felvételek számát jelenti. Ez azt jelenti, 

hogy minden alkalommal egy pontot lehet gyűjteni

, és ez a pontnak meg kell felelnie a rögzítési határértéknek. Amikor a „  ”  ( Rögzítés)  gombra kattint a 

topográfiai pont rögzítéséhez, ha a mért pont nem felel meg a rögzítési határértéknek, egy figyelmeztető üzenet jelenik meg. 

Ha a mért pont megfelel a rögzítési határértéknek, a mért pont adatai (HRMS, VRMS, késleltetés,
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Fotójelölés

PDOP, dátum és dátum és idő) megjelenik a képernyőn. Ezután kattintson a topográfiai pontra. gombra a

 

Kattintson , információkat jegyezhetünk fel az összegyűjtött pontokról, például

dokumentumok, képek és grafikonok

OK
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Kattintson a Rajzolás gombra, először ki kell választanunk a rajzolási vonal színét. Ezután megrajzolhatjuk a kívánt alakzatot.

A Pt info gombra kattintva feliratozhatjuk a fotó információit. Kiválaszthatjuk a Pt name, Code, North, East, Height, Longitude, 

Latitude és Eevation beállítások be- és kikapcsolását.
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Méretez
és

Mozgatá
s

 

Kattintson a gombra, és válasszon ki bármelyik rajzolt alakzatot, amelyet elmozgathat.

Kattintson és válasszon ki bármelyik rajzolt alakzatot vagy fotót, és méretezni tudja.
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ForgatásKattintson és válasszon ki bármelyik rajzolt alakzatot vagy fotót, amit elforgathatunk.
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Törlés

FotóKattintson és válasszon ki bármelyik rajzolt alakzatot vagy fotót, közvetlenül meghívhatjuk a rendszer kameráját, hogy

fényképet készítsen.

Kattintson és válasszon ki bármelyik rajzolt alakzatot vagy fotót, törölheti azt.

Kattintson a Visszavonás gombra, ez visszaállítja az előző műveletet.

Ellenőrző pont:

A felmérési paraméterek ellenőrző pontját a Felvétel és megjelenítés beállítások menüpontban állíthatjuk be.

Kattintson a  „  ”  (Vezérlőpontok rögzítése) g o m b r a , és várjon 20 másodpercet a rögzített megoldásig, majd a 

rendszer megkezdi az adatok gyűjtését. 1 másodpercenként rögzít egy pontot, folyamatosan rögzít 10 pontot, és 2 db 10 pontos 

készletet gyűjt (a fenti adatok példaként szolgálnak a vezérlőpontok rögzítési beállításai szerint). A gyűjtés befejezése után

befejeződik, automatikusan kiad egy ellenőrzőpont-jelentést.
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Gyors pont:

Ha gyors pontot gyűjt, és a mért pont eléri a rögzítési határt, akkor a készülék hangos jelzés után befejezi az adatgyűjtést, és 

nem jelenik meg a tárolási oldal.

Automatikus pont: 

Kattintson gombra, állítsa be a rögzítési paramétereket, 

majd kattintson az automatikus pontok rögzítésének 

befejezésére.

a gyűjtés megkezdéséhez. Kattintson ismét aOK
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Koordináta pont adatbázis. A Survstar által gyűjtött pontok a koordináta pont adatbázisban kerülnek tárolásra.

Rögzítési és megjelenítési beállítások.
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Topo/Control/Quick/Auto pont: a gyűjtött pontok megjelenítési korlátozásának beállításai a beállított ponttípus alapján, 

amely alapértelmezés szerint topográfiai pontok. Lehet Topo/Control/Quick/Auto.
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Információ: kiválaszthatja az interfész alján található állapotsorban megjelenített információkat. Válasszon ki egy elemet a 

kiválasztandó listából, majd kattintson a  gombra, hogy ezt az elemet áthelyezze a Megjelenítendő elemek

listába. Ugyanígy válasszon ki egy elemet a Megjelenítendő elemek listából, majd kattintson a  gombra, hogy ezt az 

elemet áthelyezze a kiválasztandó listába. Ha az Alapértelmezett beállítások gombra kattint, az alapértelmezett elemek 

hozzáadódnak a Megjelenítendő elemek listához, beleértve a pont nevét, északot, keletet és magasságot.

Eszköztár: beállíthatja, hogy melyik funkciógombok jelenjenek meg a Pontfelmérés felület bal oldali eszköztárán.
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: Pontkoordináták gyűjtése: ez az ikon a dőlésmérő felmérés nyitott/zárt állapotával együtt változik.

A tilt survey megnyitásakor a gomb a „  ” (Pont f e l m é r é s e ) gombbá változik. Ha a tilt mód elérhető, a gomb 

a „  ” (Pont felmérése) gombbá változik.

6-2 Részletes felmérés
Erre kattintva a részletes felmérési oldalra lép. A felső eszköztár információi megegyeznek a Pontfelmérésével. A Részletes pont 

egy egyszerűsített pontfelmérési mód, amely gyors és folyamatos koordinátafelméréshez alkalmas.

Kattints
on

gombra, állítsa be a felvétel korlátozását, 
majd kattintson

a részletes felmérési oldalra való visszatéréshez. A pont

nevet, kódot, antenna magasságot és antenna magasság típusát, kattintson a  „  ”  ( Pontok gyűjtése) gombra a 
pontgyűjtés befejezéséhez.

OKBeállítások
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6-3 Pontkiosztás

A pontkiosztás a célkoordináták szoftverbe történő bevitelének és a terepen történő kiosztásának folyamata. Erre kattintva 

belépünk a pontok adatbázisába. Válasszon ki egy pontot, majd kattintson az OK gombra. Ezután belépünk a pontkiosztás 

oldalára.
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A felső sávban található nyilak jelentése a következő:

Előre/hátra: a vevőnek az aktuális pozíciótól a kitűzési pontig előre/hátra megteendő távolság. Az előre nyíl felfelé, a hátra nyíl 

lefelé mutat.

Balra/jobbra: a vevőnek a jelenlegi pozíciójától a kitűzési pontig balra/jobbra megteendő távolság. A balra nyíl balra, a jobbra nyíl 

jobbra mutat.

Töltés/ásás: ásás a kitűzési pont pozíciójában. Ha az érték pozitív, akkor végezzen ásást; ha nem,

töltést hajtson végre. Ha a jelenlegi magasság magasabb, mint a kitűzési pont, a nyíl lefelé mutat. Ha a jelenlegi magasság 

magasabb, mint a kitűzési pont, a nyíl felfelé mutat.

: nyissa meg/zárja be a kitűzési hangutasítást.

: balra mutató nyíl elrejtése vagy megjelenítése.

: váltás iránytű módra vagy távolság módra.
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Ez a távolság mód.

Az iránytű módnak két állapota van.

1. állapot: A piros zászló jelzi a célpontot, a kék nyíl jelzi a mozgás irányát a vevő aktuális pozíciójától a kitűzési pontig, a zöld 

nyíl jelzi az irányt a gyűjtő átjárótól, az alatta lévő szöveg pedig a célpontig tartó távolságot.

2. állapot: A szürke/zöld körben a piros zászló jelzi a kitűzési célt, a kék kör pedig a vevő pozícióját. Amikor a kitűzési távolság 

meghaladja a Prompt Range értéket, az 1. állapot 2. állapotra vált; amikor a kitűzési távolság eléri a Prompt Distance értéket, a 2. 

állapot kék köre zöldre vált.
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Az oldalsó eszköztár ikonjai a következőket jelzik:

: Pontok adatbázisa.

 : Dőlésmérés  : 

Legközelebbi pont.  : 

Következő pont.  : 

Utolsó pont.

: Pontkiosztási beállítások.

Beállíthatók a kitűzési beállítások, beleértve a távolságot, a kitűzési határt, a megjelenítési információkat (nem megjelenítés, 

pont neve, kód) és a referencia irányt (előre, észak); a
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Topo pont, Információ és Eszköztár beállításai megegyeznek a Pont felmérés beállításaival. Kattintson a 

gombra, és a megváltozott beállítások visszaállíthatók.

Prompt Distance (Távolság): a kitűzési pontot egy kör középpontjának tekintve három koncentrikus kört rajzol, amelyek sugara 

a prompt tartomány 1, 2 és 3-szorosának megfelelő. A három koncentrikus kör által lefedett terület a prompt tartomány.

Pontkiosztási lépések:

1. Válasszon ki egy pontot a pontadatbá z isból, majd kattintson a a pontok kitűzésének 
megkezdéséhez.

oldal. A piros zászló a célpontot jelöli. A kör a vevő aktuális helyzetét jelzi. A nyíl irányjelző, amely a vevő aktuális irányát 

jelzi. Ha a nyíl iránya megegyezik a célpont irányával, akkor haladjon ebben az irányban, így eléri a célpontot.

2. A bal oldali állapotsor szerint mozogjon a jelenlegi ponttól a kitűzési pontig, és a magasságkülönbségnek megfelelően 

ásson vagy töltse fel a talajt.

OK

Alapértelmezett 
beállítások
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3. Amikor az aktuális pont a megadott tartományon belül van, három koncentrikus kör jelenik meg, amelyek jelzik, hogy a 

pontos kitűzésbe lépett.

4. Miután elérte a kitűzési pontot, kérjük, jelölje meg.

6-4 Vonalos kitűzés

A vonal kitűzése a tervezett vonal kitűzése, beleértve a vonal hosszát, a bal és jobb eltolást és a magasságszabályozást a vonalon 

belül. Erre kattintva belépünk a Vonal lista menübe. A Hozzáadás gombra kattintva hozzáadhatjuk a tervezett vonalat a Vonal 

név, a Kezdőpont, a Végpont és a Kezdő láncszám megadásával.

Importálhatunk vonal fájlt (*.SL) is.

Ezután belépünk a vonal kitűzés oldalára.
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Az oldalsó eszköztár ikonjai a következőket jelentik:

 : Vonal lista.

: Következő pont.

: Utolsó pont.

: Következő vonal.

: Utolsó vonal.

: Vonalkiosztási beállítások.
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Alapértelmezett 
beállítások

Beállíthatja a vonal kijelölési beállításokat, beleértve a távolságot, a referencia irányt (előre, észak); a Topo Point, Inform és 

Tool Bar beállítások megegyeznek a Point

Felmérés. Kattintson gombra, és visszaállíthatja a megváltoztatott beállításokat.

6-5 AR kitűzés

Az Augmented Reality (AR) stakeout forradalmasítja a hagyományos felmérési módszereket azáltal, hogy integrálja a 

különböző érzékszervi modalitásokat, beleértve a vizuális és auditív modalitásokat. Ez a megközelítés megszünteti a 

tapasztalt felmérők és a kezdők közötti szakértelembeli különbségeket azáltal, hogy valós idejű vizuális útmutatást nyújt 

hiteles környezetben. Ezenkívül hangutasításokat alkalmaz, amikor a kijelölt célokhoz közeledik. Ez az egyszerűsített 

folyamat lehetővé teszi a felmérők számára, hogy a pólus szintezése nélkül, vizuális és auditív

útmutatásra támaszkodva minden alkalommal pontos kitűzést végezni.
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Jellemzők: A felhasználók valós idejű képek és virtuális nyílirányítás segítségével könnyedén megtalálhatják a célpontokat a 

valós világban.

Ehhez a funkcióhoz először az IMU-t kell inicializálni. A dőlésmérő inicializálása után válassza ki a kijelölendő pontot, 

kattintson a képernyő jobb oldalán található [AR] ikonra, majd jelölje ki a pontokat az interfészen megjelenő irány és pozíció 

szerint. (Ne feledje, hogy

a készülék kamerájának iránya megegyezik a vezérlő irányával) ，a részletes

lépések az alábbiak szerint történnek.

6-5-1 WIFI-kapcsolat
A kommunikációhoz válassza a WLAN módot, az alábbi képen látható módon kapcsolja be a vezérlő WiFi-jét, majd hagyja, 

hogy a vezérlő csatlakozzon a vevő WiFi hotspotjához.

6-5-2 Adatkapcsolat beállítások
Kérjük, állítsa be a korrekciós adatokat, hogy a vevőcsatlakozó csatlakozzon a CORS-hoz, és így állandó megoldást érjen el.
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6-5-3 Pontkiosztás
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Kattintson a „Pontkiosztás” funkcióra, válasszon ki egy pontot, és kapcsolja be a dőlésmérési funkciót. Rázza meg a készüléket a 

kérésnek megfelelően a dőlésmérési funkció inicializálásához. (Ne feledje, hogy a pólus magassága megegyezik a tényleges 

pólus magasságával.)

 

Engedélyezze a dőlésmérő funkciót, amely kéri az IMU inicializálását.
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Tippek: Dőlésmérő (a szürke szín azt jelzi, hogy nem aktív) Kattintson rá az IMU engedélyezéséhez, majd rázza meg a pólust.

6-5-3-1 IMU inicializálása

A műveletek végrehajtására vonatkozó utasításoknak megfelelően 1. tartsa a vevőt mozdulatlanul a következő utasítás 

megjelenéséig, majd rázza meg a pólust előre-hátra, amíg meg nem hallja a „tilt survey is available” (dőlésmérő funkció 

elérhető) hangot. Ekkor a dőlésmérő funkció elérhető. Figyelje, hogy a dőlésmérő ikon színe szürkéről világosra változik.

6-5-3-2 Az AR működik

Az IMU inicializálása után a felhasználók engedélyezhetik az AR-t. Kattintson az AR ikonra a valós helyszín felmérésének 

bekapcsolásához.
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10 méternél (alapértelmezett) az oldalsó kamerát használja a tájékozódáshoz, miután megközelítette a célpontot, váltson az 

alsó kamerára;
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Például: oldalsó kamera és alsó kamera

Oldalsó kamera Alsó kamera

6-6 Fotogrammetria

A vizuális helymeghatározás a fotogrammetria és az RTK helymeghatározási technológiák szinergikus integrációjával bővíti az 

RTK alkalmazások körét. 8 megapixeles

kamerával, „gyors” IMU-val és a legújabb helymeghatározási algoritmussal rendelkező vevőnk kiválóan képes képek és videók 

rögzítésére és feldolgozására a pontos koordináták meghatározása érdekében. Ezért kiválóan alkalmas olyan célpontok 

felmérésére, amelyek hagyományos módszerekkel nehezen mérhetők, például a tetők alatti bonyolult sarkok, akadályokkal teli 

területek és folyókat átívelő hidak. Ez a képesség növeli a felmérés sokoldalúságát, lehetővé téve a korábban RTK felmérési 

technikákkal nehezen elérhető helyek hatékony és pontos felmérését és térképezését.

Ha a felmérők rendelkeznek jó minőségű internetkapcsolattal, a képadatokat online feldolgozhatják a hálózaton és a 

felhőszervereken keresztül. Végül, hogy néhány perc alatt 2 cm-es pontosságú koordinátaadatokat kapjanak a képekhez
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méréshez szükséges koordinátaadatokat. Ez a feldolgozási mód egyensúlyt teremt a nagy pontosság és a gyors feldolgozási 

sebesség között.

Az internet lefedettségi területén kívül a felmérők a vezérlőn található Survstar segítségével offline módon is feldolgozhatják a 

képadatokat. Ez a feldolgozási mód a képadatok feltöltésének időtartamát megtakarítva a leggyorsabb feldolgozási sebességet 

biztosítja, 30 másodpercen belül 4 cm-es pontosságú eredményeket nyújtva. Azok, akik fontosnak tartják az adatok biztonságát, 

fontolóra vehetik ezt az offline megoldást.

Három mód közül választhat: „Fotózás mód”, „Videózás

” és „Modellezés utólagos feldolgozáshoz ”. Használja a „Videofelvétel mód” funkciót, tartsa a célt a keretben, készítsen 

legalább 5 fényképet körkörös mozdulatokkal, 2 méternél nagyobb távolságot megtéve.

Használja a „Videofelvétel mód” funkciót, kattintson a felvétel megkezdéséhez, tartsa a mérendő célt a látómezőben, sétáljon 

vízszintesen vagy körkörös mozdulatokkal, és készítsen legalább 5 másodperces videofelvételt, miközben több mint 2 métert 

sétál. Kattintson a felvétel befejezéséhez.
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6-6-1 Online megoldás

1) Használjon wifi-kapcsolatot a készülékhez való csatlakozáshoz. A készülék CORS-hoz csatlakozik a fix megoldás elérése 

érdekében.
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Tippek: A adatkapcsolat opciókkal kapcsolatban: ha SIM-kártya van behelyezve a vezérlőbe, a felhasználók 

kiválaszthatják a Bluetooth-ot, ha SIM-kártya van behelyezve a vevőbe, a felhasználók kiválaszthatják a 

mobilhálózatot.

2) Indítsa el a fotogrammetriát, a szoftver kéri az IMU inicializálását. Kérjük, tartsa mozdulatlanul a vevőt a következő 

képernyő megjelenéséig, majd rázza előre-hátra a rudat, amíg meg nem hallja a „tilt survey is available” (dőlésmérő felmérés 

elérhető) hangot. Ekkor a dőlésmérő felmérés elérhető. Figyelje, hogy a dőlésmérő felmérés ikonja szürkéről világos színűre 

vált-e. (Ne feledje, hogy a rúd magassága megegyezik a rúd tényleges magasságával.)
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3) A felhasználók három mód közül választhatnak: „Fotózás mód”, „Videózás mód” és „Modellezés 

utómunkálatokhoz”.

Használja a „Videofelvétel mód” funkciót, kattintson a felvétel megkezdéséhez, tartsa a mérendő célt folyamatosan a 

látómezőben, sétáljon vízszintesen és körkörös mozdulatokkal, hogy legalább 5 másodpercig videofelvételt készítsen,
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és sétáljon több mint 2 métert. Kattintson a felvétel befejezéséhez. (Fotóátvitel folyamatban: a készülék által készített kép átvitelre 

kerül a vezérlőre)

4) Kattintson az OK gombra a feltöltési szerver számításának elvégzéséhez. (A számítás ideje a feltöltött képek számától függ, 

minél több kép van, annál hosszabb ideig tart.)
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5) A megoldás elkészülte után kattintson az OK gombra, válasszon ki három képet, válassza ki ugyanazt a célpontot, és 

kiszámíthatja a koordinátákat.
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6-6-2 Helyi megoldás:
Ez a funkció akkor használható, ha a vezérlő vagy a telefon nem rendelkezik SIM-kártyával, vagy nem tud csatlakozni az 

internethez, és nem szükséges képeket vagy videókat feltölteni a szerverre feldolgozás és számítás céljából. A számítás 

kizárólag a készülék processzorával történik, így a fotogrammetria normál módon végrehajtható még internet-hozzáférés 

nélküli területeken is, ami nagyban megkönnyíti a munkát nehéz körülmények között.

1) Fotogrammetria, ha az eszköz nem rendelkezik internet-hozzáféréssel. Kattintson a főoldal bal felső sarkában a 

Fotogrammetria gombra, majd válassza a Megoldási módszer Helymegoldás lehetőséget.

2) Az online megoldás sikeres végrehajtása után, ha helyi újraszámítást szeretne végrehajtani, válassza a Fotók 

kiválasztása lehetőséget, majd kattintson a Pontok kiválasztása gombra, amikor belép a Képtárba, majd kattintson a bal alsó 

sarokban található Helyi megoldás gombra.
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3) Az online megoldás sikertelensége után, ha offline újraszámolást szeretne végezni, válassza a Fotók kiválasztása 

lehetőséget a Képtárba lépés után, majd kattintson a Helyi megoldás gombra.
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6-6-3 3D modellezés

A SOUTH 3D modellezési technológiáját teljes mértékben kihasználják és átalakítják a SOUTH vevőkészülékekben. A 

vevőkészülékkel végzett képek mérési eredményei zökkenőmentesen integrálhatók az UAV-ból származó adatokkal.

Az UAV-felmérések gyakran szembesülnek adathiányokkal, ami a modell eredményeinek hiányosságához vezet. Ilyen esetekben 

a felmérők a SUTH vevőkészülékkel gyűjthetik a képadatokat a földön, majd az SGO segítségével modellezhetik azokat, és 

kiegészítésként beépíthetik a légi felmérési adatokba, ezáltal javítva a modell összképét.
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UAV felmérés a SOUTH épületén, az oroszlánszobor részletei elvesztek

Az oroszlánszobor beolvasása 

Részletes lépések:

1) Új projekt az SGO-ban. Állítsa be a szükséges koordinátarendszer paramétereket.
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Kattintson a jobb gombbal az eszköztár területére, és válassza a Modellező menedzser lehetőséget.

2) Kattintson a jobb gombbal a Modeling manager (Modellező menedzser) elemre, és válassza a photos 

(fotók) mappát. A Survstar-projectdata-default mappában.

Vagy keresse meg a fotogrammetriai képeket a vevőlemezen.
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4) Állítsa be a paramétereket és tekintse meg a képeket az Import image group (Kép importálása) oldalon.
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5) A beállítások befejezése után kattintson a Modellezés gombra.
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6-7 Lézeres felmérés

A lézeres felmérés egy olyan műszer, amely a lézer bizonyos paramétereinek modulálásával pontosan méri a célpontig terjedő 

távolságot. Az impulzusos lézeres távolságmérés során a műszer működése közben rövid impulzust vagy impulzusok sorozatát 

bocsát ki a célpont felé, és a fotodetektor fogadja a célpontról visszaverődő lézersugarat. Az időzítő méri a lézersugár 

kibocsátásától a vételig eltelt időt, ami lehetővé teszi a távolságmérő és a célpont közötti távolság kiszámítását. A pont 

megszerzése a lézerpont pozíciója alapján történik.

Jellemzők:

1) Lézeres felmérés: A lézersugár segítségével mérhető a célpont a napi felmérési munkák során, különösen olyan helyeken, 

ahová a felhasználók nem tudnak eljutni, például forgalomnak megnyitott utakon, épületek ereszén, alagútbejáratoknál, 

hidaknál... félig elzárt területeken.

2) Rajzolás pontgyűjtés közben: A talaj jellemzői alapján kiválaszthatja a grafikát (vonal, poligon, ív, görbe...), amelyet a 

lézeres felmérési funkcióban pontgyűjtés közben rajzolhat, így a felhasználók vázlatrajzot kaphatnak, amely kényelmes a 

következő munkában történő további adatfeldolgozáshoz.
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3) AR, segíthet a felhasználóknak abban, hogy előnyösen használják a lézeres felmérési funkciót.

4) Lézeres metszéspont: Kiváló minőségű eredményeket biztosít egy célponton végzett 2 vagy többszöri méréssel. 

Javítja a mért eredmények pontosságát.

5) Lézeres távolságmérés: mérni tudja a célpont és a vevő lézeres eszköz közötti távolságot beltéren és kültéren 

egyaránt.

Funkcionális fő felület.

Kódok és mérési módszer, a részleteket lásd a Pontfelmérési funkció részben.
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6-7-1 Lézeres felmérés

Csatlakoztassa a vezérlő WiFi-jét a vevő WiFi hotspotjához, válassza a „Felmérés” menüben a „Lézeres felmérés” 

lehetőséget. Állítsa be az adatkapcsolatot, hogy a vevő fix megoldást kapjon.
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1. Az IMU inicializálásához kövesse a képernyőn megjelenő utasításokat.

2. Kapcsolja be a lézer funkciót,

3. Kapcsolja be az „AR” funkciót. Az alábbi képen látható módon (az „AR” be-/kikapcsolásának igénye szerint

az „AR” be-/kikapcsolásának igénye szerint). Kezdje el a pontok gyűjtését, irányítsa a lézer keresztvonalának közepét a 

célpontra, kattintson a gyűjtés gombra a pontadatok mentéséhez. Ezután folytassa a következő gyűjtéssel.
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6-7-2 Rajzolás gyűjtés közben
Az IMU inicializálása után 1. kapcsolja be a lézert 2. kapcsolja be a grafikát, hogy kiválaszthassa a szükséges grafikát 3. 

kapcsolja be az AR-t, kezdje el a pontok gyűjtését, irányítsa a lézeres célkereszt közepét a
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célpontra, kattintson a gyűjtés gombra a pontadatok mentéséhez. Ezután folytassa a következő pont gyűjtésével, a pontok 

összekapcsolódnak, és grafikát alkotnak, amíg be nem fejezi.

Több grafikát is kiválaszthat
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6-7-3 Metsszés funkció

Két vagy több pont metszéspontjával pontosabb pontkoordinátákat kap . Kattintson a beállítások menüre, és válassza ki a 

metszéspont módszert.
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Első gyűjtés

Második gyűjtés
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Megkapta a metszés eredményét. A második gyűjtés után kiszámítja a célpont végső koordinátáit, majd elmenti 

azokat. Az alábbi képen látható módon.

A közvetlen találkozás azt jelenti, hogy a pontok összegyűjtése után közvetlenül megkapja a metszéspontok koordinátáit.

A pontkönyvtár találkozás során a pontadatbázisban kiválasztja a pontokat, majd megkapja a metszéspontok koordinátáit.

6-7-4 Lézeres távolságmérés

Csak engedélyezze a lézert, a lézersugár eléri a cél felületét, visszaverődik, majd a lézeres eszköz megméri a cél és a vevő 

lézeres eszköz közötti távolságot, az alábbi képen látható módon. Vegye figyelembe, hogy ez a funkció műholdak követése 

nélkül is használható.
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6-8 Kód, felmérés és ábra 6-8-1 

Kódkönyvtár
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1) Kódkönyvtár kezelése: kódtáblázat fájlok hozzáadása, szerkesztése, törlése, használata, importálása, exportálása;

2) Hozzáadás: támogatja a felhasználót a kódtábla hozzáadásában és az egyéni kód hozzáadásában;
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3) Szerkesztés: támogatja a felhasználókat a meglévő kódtáblák szerkesztésében;

4) Törlés: támogatja a kódtábla törlését;

5) Kiválasztás: a használni kívánt kódtábla kiválasztása, amely a pontmérés kódmezőjéhez lesz társítva, és megjelenik, 

amikor a felhasználó hozzáadja a kódot a kódmezőhöz;

6) Kódfájl exportálása: TXT/CSV/DAT és más formátumú kódfájlok exportálásának támogatása;

7) Kódfájl importálása: TXT/CSV/DAT és más formátumú kódfájlok importálásának támogatása, az importált fájlformátum 

követelményei megegyeznek az exportált formátummal;
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6-8-2 Kódmező rész

① Kapcsolódó kódkönyvtár, támogatja a felhasználót egyéni kódmező létrehozásában  ;

② Kódmező váltás kiválasztása és szerkesztése  ; az aktuális kódkönyvtár összes kódja 
hozzáadódik az „alapértelmezett” kódmezőhöz

és nem módosítható.

③ Kód hozzáadása: Válasszon egy egyéni kódmezőt, kattintson az üres cellára, adjon hozzá kódot a jelenleg használt 

kódkönyvtárból;
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④ Ismételt kód hozzáadása: Válasszon ki egy meglévő kódot, majd kattintson a „  ” (Ismételt kód hozzáadása) gombra (az 

ismételt kódok megkülönböztetés céljából számozva lesznek);



175

⑤ Kód törlése: Válassza ki a meglévő kódot, kattintson a „  ” (Kód törlése) gombra, vagy hosszan nyomja meg a 

törölni kívánt kódot;

⑥ Kódkeresés: Támogatja a fuzzy keresési kódot;

⑦ Többszörös kódválasztás engedélyezése, ugyanazon pont támogatása több kódolási attribútum mentéséhez  ;

6-8-3 Grafikus rész

Támogatja a lineáris méréseket, mint például egyenes vonal, többszegmensű vonal, sokszög, görbe, kétpontos téglalap, 

hárompontos téglalap, kétpontos kör, hárompontos kör, hárompontos ív stb. Hosszan nyomva tartva válassza ki a típust.
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Rétegkezelés

Réteg hozzáadása gomb a Beállításokban 
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Nyissa meg a Rétegkezelést, hogy új réteget adjon hozzá, írja be a réteg nevét, és válassza ki a réteg színét.

Válassza ki, hogy munkarétegként, láthatósági rétegként vagy zárolt rétegként szeretné-e 

használni. A rajz megnyílik a CAD funkcióban.
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6-8-4 Fő műveleti folyamat:

Hagyományos mérési pontok: kód használata p ontok méréséhez;

Grafikus térképezés: vonalszakaszok, sokszögek, görbék, téglalapok, ívek és egyéb független elemek mérése;

Többvonalas felmérés és leképezés: több vonal egyidejű felmérése és leképezése, Z-típusú mérés, többvonalas mérés ugyanabban 

az irányban;

1) Hagyományos mérési pontok:

① Kattintson a kódmezőre, válassza ki a használni kívánt kódot, és a kód automatikusan kitöltésre kerül a kódbeviteli mezőbe 

mentés céljából;

@ Nyitott többszörös kiválasztásos kódolás, többszörös kiválasztás a szükséges kódolás kiválasztásához, a kódolás automatikusan 

kitölti a kódolás beviteli mezőt, mentés;
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2) Grafikus leképezés:

① Nyissa meg a kódmezőt, adjon hozzá egy egyéni kódmezőt, vagy használja az alapértelmezett kódmezőt;

@ Kapcsolja be a grafikus vezérlő funkciót, válassza ki a rajzolni kívánt grafikont, hosszan nyomja meg a gombot további 

típusok kiválasztásához, és hajtsa végre a mérési rajzolást a felület tetején található utasítások szerint;
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3) Többsoros leképezés - Z-típusú leképezés:

① Nyissa meg a kódolási mezőt, adjon hozzá többsoros kódolási mezőt, válassza ki a sorok számát, a Z-típusú mérési módot, 

kattintson az OK gombra;
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@ Adjon hozzá egyéni kódokat, válassza a Start kód lehetőséget;

③ A felhasználó kiválasztja a többvonalas/görbe vonalat a mérési rajzhoz;

④ A mérési folyamat során a mérési pont rajzolása a kiválasztott mérési módszer szerint történik, és a felhasználónak a 

beállított vonalak számának megfelelően sorban meg kell mérnie a vonalak számát. Az azonos vonalak kódja megegyezik, és a 

kódolási mezőben a kódolási sorrend automatikusan átváltásra kerül;
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4) Többvonalas leképezés – Többvonalas ugyanabban az irányban:

Az azonos irányú többvonalas leképezés folyamata alapvetően megegyezik a Z-típusú leképezésével. Figyelmet kell fordítani az 

azonos irányú többvonalas leképezés különbségeire.

6-9 CAD

A CAD-et főként a meglévő CAD-grafikákban lévő vonalak kijelölésére használják. Erre kattintva beléphetünk a CAD-oldalra.

Az oldalsó eszköztár ikonjai a következőket jelentik:
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:Az Adat ikonra kattintva megjelenik a CAD fájl megnyitása és exportálása funkció.
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: CAD fájl importálása (*.dxf/*.dwg).

 ：CAD fájl exportálása (*.dxf/*.dwg).

221
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:By megérintve ezt rajz funkcióra kattintva megrajzolhatjuk rajzolhatunk sok
grafikont rajzolhatunk

képernyőn (vonal, poligon, sokszög, négyzet, téglalap, téglalap közepe, kör 2 pont, kör 3 pont, ív, spline)

:sok funkcióval (két kör metszéspontja, két vonal metszéspontja, elem metszéspontja, távolság eltolási pont, 

elem eltolás stb.)

:törlés ，CAD háttér ，Újrarajzolás ，szögmérés ，távolságmérés ，terület

felmérés, rajzolási egység, felbontás.

:CAD réteg.

Ezzel az ikonnal kezelhetjük és ellenőrizhetjük a CAD rétegeket.
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: Rétegváltás, a rétegek megjelenítésének vezérlése.

: Réteg befagyasztása, befagyasztás után nem szerkeszthető és nem 

módosítható.  : Réteg zárolása, zárolás után nem választható ki.

: Célpont kiválasztása.

Erre kattintva kiválaszthatunk egy felületi elemet a projektben. Ez lesz a cél felületi elem. A kiválasztott elemhez legközelebb eső 

pontot használjuk célpontként.
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 : Célvonal kiválasztása.

: CAD kitűzési beállítások.
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Beállíthatja a CAD-kiosztási beállításokat, a távolságot; a Topo Point, Inform és Tool Bar beállítások megegyeznek a Point 

Survey beállításaival. A Default settings gombra kattintva visszaállíthatja a megváltoztatott beállításokat.

6-10 PPK felmérés

A PPK (Post Processed Kinematic) egy utólagos feldolgozású differenciáltechnológia, amely centiméteres pontosságú 

helymeghatározási információkat szolgáltat. Az RTK (Real Time Kinematic) helymeghatározással összehasonlítva a PPK a 

mobil terminál és a bázisállomás adatait is rögzíti az utólagos feldolgozáshoz, így nem korlátozódik a bázisállomás és a mobil 

állomás közötti kommunikációs kapcsolatra és protokollra. Stop & Go néven is ismert.

1.Először be kell állítanunk egy bázisállomást statikus módba. Ezután elindítjuk egy másik eszközzel rover módban.
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Leállítá
s

2.Állítsuk be a Pt nevet, kódot, antenna magasság típusát, antenna magasságát, statikus adatok rögzítésének be-/kikapcsolását, 

mintavételi időt, minimális műholdakat és PDOP-korlátot. A munka megkezdése előtt körülbelül 30 másodpercig állva kell várni 

a készülék inicializálására, a nagyobb pontosság érdekében.

3. Helyezze az eszközt az első pontra, és kattintson a Start gombra. Az eszköz összegyűjti ezt a pontot, és feljegyzi a

ezt az információt a nyilvántartási fájlba. Kattintással gombra kattintva állíthatjuk le.
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menté
s

4. A pont összegyűjtése után kattintson a gombra kattintva elmenthetjük a pontot, majd továbbléphetünk a 
következő pontra.

5. Ismételje meg ezeket a lépéseket, amíg a projekt be nem fejeződik.
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6-11 Magasságszabályozás

A magasságszabályozás a tervezési sík paraméterei alapján kiszámítja a tartományon belüli pontok tervezési magasságát, ami 

elősegíti a projektben a terep szintezését és a földmunkák kiszámítását.

1. Kattintson a „  ” (Fe lü le tkeze lé s )  gombra  a „Surface manage” (Felületkezelés) oldal megnyitásához.

2. Felület hozzáadása/importálása.

A felület hozzáadásának/importálásának két módja van. Importálás:

Kattints
on

gombra, 
majd 
kattintson

, válassza ki a felületfájlt (*.es/*.sjw/*.xml), majd kattintson az

OK

... Import
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Hozzáadás:

Kattintson a Hozzáadás gombra, válassza ki az Adattípust a magassági sík létrehozásához. Háromféle módon hozhatjuk létre: 

egy pont két lejtővel, két pont egy lejtővel és háromszögeléssel.

Egy pont
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OK

 
Két pont Három pont

Háromszögelés fájl

3. Ezután kiválaszthatjuk a felületet, és rákattinthatunk a magasságellenőrzés elvégzéséhez.
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6-12 GIS felmérés

A GIS-felmérés meghatározhatja a szükséges jellemzőattribútum-adatbázist és összegyűjtheti a különböző szükséges 

jellemzőattribútumokat tartalmazó alakadatok, ami kényelmes a GIS-adatok későbbi feldolgozásához.

GIS-adatok utófeldolgozását.

1.Az új projekthez importálnunk vagy be kell vinünk egy objektumkezelő adatbázist. Kattintsunk a z  „  ”  
( Objektumkezelő) g o m b r a , és lépjünk be az objektumkezelő oldalra. A réteg sávra kattintva is beléphetünk.

2.A feature managerben hozzáadhatjuk, szerkeszthetjük, törölhetjük, importálhatjuk és exportálhatjuk a feature-eket.
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Hozzáa
dás: 
Kattint
son a

a a funkció nevét és a   becenevet nevet, válassza a funkció típusát

(Pont/Poligon/Poligon) és állítsa be az elem stílusát, majd kattintson az

Ezután hozzá kell adnunk az attribútumot, kattintsunk a Hozzáadás gombra. Írjuk be az attribútum nevét, becenevét,

OK

Hozzáad
ás
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mezőtípust, majd kattintson az OK gombra. Ha az attribútumok bevitele befejeződött, kattintson az OK gombra.

Szerkesztés: Válasszon ki bármelyik funkciót, kattintson a Szerkesztés gombra, majd szerkesztheti azt.
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Törlés: Válasszon ki bármelyik funkciót, kattintson a Törlés gombra, majd törölheti azt.

Alapértelmezett sablon:

Kattints
on

és kattintson , az alapértelmezett sablon betöltődik. Ez tartalmazza

három funkció: Pont, Vonal és Sokszög.

Alapértelmezett sablonSablon
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Sablon importálása/exportálása:

Kattints
on

és kattintson , az alapértelmezett sablon betöltődik. Három funkciója van: pont, vonal 
és sokszög.

három funkciója van: Pont, Vonal és Sokszög.

Importálás/exportálásSablon
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3. Miután a funkciókezelő befejezte a munkát, az alábbi rétegcsíkon kattintva használhatjuk. Válassza ki a funkciót, majd 

megkezdheti a GIS felmérést.

4. Ezután kiválaszthatunk egy réteget, amellyel elindíthatjuk a GIS felmérést.

 : Erre kattintva visszatérünk az előző művelethez

: Ha erre kattintunk, szerkeszthetjük az aktuális funkció attribútumait.

: Erre kattintva befejezhetjük a funkció felmérését.

5.A geometriai adatbázisban ellenőrizhetjük és kezelhetjük az alakzatot. Kattintson a  „  ”  (Geometriai adatbázis) 

g o m b r a , és lépjen be a geometriai adatbázisba. A geometriai adatbázisban importálhatja/exportálhatja az alakzatfájlt (*.shp), 

törölheti és folytathatja az elem felmérését.

回
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6-13 Tengeri felmérés

Ez a funkció fejlesztés és tesztelés alatt áll.

6-14 Vonalépítés

Ez a funkció fejlesztés és tesztelés alatt áll.

6-15 Vonal pontszerű kitűzése

Ez a funkció fejlesztés és tesztelés alatt áll.

6-16 Keresztmetszet felmérés

Ez a funkció fejlesztés és tesztelés alatt áll.

6-17 Keresztmetszet-kijelölés
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Ez a funkció fejlesztés és tesztelés alatt áll.

7. fejezet Felmérés – Teljes állomás

7-1 Pontfelmérés

Kattintson a Felmérés->Pontfelmérés gombra, hogy belépjen ebbe a felületbe.
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: Megjeleníti az eszköz aktuális szögére vonatkozó információkat.

: APR (automatikus prizmafelismerés) és Track (prizma követés) be/ki.

: Különböző mérési célok, mérési módok kiválasztása, valamint a lézerpointer be- és kikapcsolása.

:Zár állapot (A prizma zárásának állapotának megjelenítése)  :E-

bubble és Beállítás gomb

: Különböző eszközök csatlakoztatásának kiválasztása

:Vízszintes szög beállítása  :Joystick (kézi/automatikus)  :Arc 

megváltoztatása :Erőteljes keresés (az óramutató járásával 

megegyező irányban)  :Forgásszög beállítása (H/V)  :Erőteljes keresés (az 
óramutató járásával ellentétes irányban)
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Megjegyzés: Az egyéb ikonok jelentését a 6-1. fejezetben magyarázzuk.

7-2 Pontkiosztás

A pontkiosztás a célkoordináták szoftverbe történő bevitelének és a terepen történő kiosztásának folyamata. Erre kattintva 

belépünk a pontok adatbázisába. Válasszon ki egy pontot, majd kattintson az OK gombra. Ezután belépünk a pontkiosztás 

oldalára.

A bal oldali sávban található nyilak jelentése a következő:

Előre/hátra: a vevőnek az aktuális pozíciótól a kitűzési pontig előre/hátra megteendő távolság. Az előre nyíl felfelé, a

a vissza nyíl lefelé mutat.

Balra/jobbra: a vevőnek a jelenlegi pozíciójától a kitűzési pontig balra/jobbra megteendő távolság. A balra nyíl balra, a jobbra nyíl 

jobbra mutat.

Töltés/ásás: ásás a kitűzési pont pozíciójában. Ha az érték pozitív, akkor ásás, ha nem, akkor töltés. Ha a jelenlegi magasság 

magasabb, mint a kitűzési pont, a nyíl lefelé mutat. Ha a jelenlegi magasság magasabb, mint a kitűzési pont, a nyíl felfelé 

mutat.
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：nyitás/zárás a kitűzési hangutasítás.

：a balra mutató nyíl elrejtése vagy 

megjelenítése. A kitűzés lépései:

1. Válasszon ki egy pontot a pontadatbázisból, majd kattintson az OK gombra a pontkijelölés oldalra lépéshez. A piros zászló 

a célpont. A kör a vevő aktuális pozíciója. A nyíl irányjelző, amely a vevő aktuális irányát jelzi. Ha a nyíl iránya megegyezik a 

célpont irányával, akkor haladjon ebben az irányban, így eléri a célpontot.

2. A bal oldali állapotsor szerint mozogjon a jelenlegi ponttól a kitűzési pontig, és a magasságkülönbségnek 

megfelelően ásson vagy töltse fel a talajt.

3. Amikor az aktuális pont a megadott tartományon belül van, három koncentrikus kör jelenik meg, amelyek jelzik, hogy a 

pontos kitűzésbe lépett.

4. Miután elérte a kitűzési pontot, kérjük, tűzze ki.

7-3 Vonal kijelölése

A vonal kitűzése a tervezett vonal kitűzése, beleértve a vonal hosszát, a bal és jobb eltolást és a magasságszabályozást a vonalon 

belül. Erre kattintva belépünk a Vonal lista menübe.

A Hozzáadás gombra kattintva hozzáadhatjuk a tervezett vonalat a vonal nevével, a kezdőponttal, a végponttal és a kezdő 

láncszámmal. Importálhatunk vonal fájlt (*.SL) is.
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Válasszon ki egy vonalat, majd kattintson az OK gombra. Beállíthatjuk a kitűzés beállításait, beleértve a Láncjelző karó be/ki, 

Legközelebbi pont automatikus kitűzése be/ki, Hossz, Tartomány, Számítási módszer és Kitűzési intervallum beállításokat. 

Kattintson az OK gombra.
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Ezután belépünk a vonal kiütési oldalára.

Beállíthatja a vonalkiosztás beállításait, beleértve a távolságot, a referencia irányt (előre, észak); a Topo Point, Inform és 

Tool Bar beállítások megegyeznek a Point Survey beállításaival. Kattintson az Alapértelmezett beállítások gombra, és 

visszaállíthatja a megváltoztatott beállításokat.

7-4 CAD kitűzés

A CAD-et főként a meglévő CAD-grafikákban lévő vonalak kitűzésére használják. Erre kattintva beléphetünk a CAD oldalra.
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：CAD réteg.

Erre az ikonra kattintva kezelheti és ellenőrizheti a CAD réteget

 ：CAD fájl importálása (*.dxf/*.dwg).

：Erre kattintva egy nyíl jelenik meg, amelyet megérintve és lenyomva tartva mozgathatjuk a képernyőn.

A nyíl által jelzett hely a célpont helye. A pont koordinátáit az oldal tetején is megjelenítheti.

:Válassza ki a célvonalat.
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A CAD-kijelölésben négy modul található. Kattintson az Adatok gombra a dxf, dwg fájl megnyitásához vagy exportálásához. 

Kattintson a Rajzolás gombra a grafikon megrajzolásához. Kattintson a Tárolás gombra a méréshez. Kattintson az Eszközök 

gombra az eszközök használatához.
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7-5 Távolságeltolás

A távolságeltolás a mérésből vagy a koordinátákból számítja ki a célpont hosszanti, párhuzamos eltolását és 

magasságkülönbségét az ismert ponthoz viszonyítva.

Kattintson a Távolság eltolásra, hogy belépjen ebbe a felületbe. Adja meg az oldalirányú, hosszirányú és magassági eltolást. 

Kattintson az Eredményre, mérje meg és számítsa ki az eltolás koordinátáit.

7-6 Sík eltolás

Ez a funkció kiszámítja azokat a pontokat, amelyek közvetlenül nem mérhetők.
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Kattintson a Síkkitérés gombra, hogy belépjen ebbe a felületbe. Mérjen meg három pontot ugyanazon a síkon. A szoftver 

automatikusan átvált az eredményfelületre. Forgassa el a távcsövet, és célozza meg a síkon lévő elérhetetlen pontot. 

Kattintson a Mentés gombra a koordináták mentéséhez.

7-7 REM

Ha a célpont nehezen elérhető vagy a levegőben lóg, például elektromos kábelek esetében, a REM (Remote Height) segít a pont 

mérésében.
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Kattintson a REM gombra, hogy belépjen ebbe a felületbe. A mérés előtt állítson be egy prizmát függőlegesen a célpont alá. 

Adja meg a célpont magasságát, és végezze el a mérést. Forgassa el a távcsövet a célpont felé. A REM Ht automatikusan 

megjelenik.

7-8 MLM

Az MLM-et főként két pont közötti HD/VD/SD/azimut kiszámítására használják.

1.MLM Radial (A-B, A-C), rögzítse a kiindulási pontot

2.MLM folyt. (A-B, B-C) , oldja fel a kezdőpontot.
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Kattintson az MLM gombra, hogy belépjen ebbe a felületbe. Mérje meg a mérendő pontokat.

Kattintson a „  ” (Pontok és számítási módszerek) gombra, hogy belépjen a második felületre, ahol kiválaszthatja a pontokat 
és a számítási módszert. A pontok és a számítási módszer kiválasztása után kattintson a „Calculate” (Számítás) gombra az 
eredmény megtekintéséhez.

(A-B, B-C) (A-B, A-C)
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7-9 Henger közepe

A henger középpontot széles körben használják olyan rejtett pontok mérésére, amelyek közvetlenül nem láthatók, például az 

oszlop középpontja, ahogy a képen látható. Mérje meg az oszlop bal és jobb szélét. Ezután mérje meg a felület középpontját.

Kattintson a Henger középpont gombra, hogy belépjen ebbe a felületbe. Mérje meg a három paramétert külön-külön.
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Ha nincs különleges követelmény, az első paraméter mérése után automatikusan a második paraméter mérésére vált. A 

mérési paraméterek manuálisan választhatók ki.

A három paraméter mérése után automatikusan az eredmények felületére vált.
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7-10 Refer.Line Stakeout

A Referencia vonal alkalmazás segítségével pontokat lehet kijelölni vagy mérni egy vonalhoz viszonyítva. A pontokat egy 

referencia vonalból (az alapvonaltól eltolva) és a kapcsolódó eltolással jelölik ki. A referencia vonal hosszirányban vagy 

szélességirányban eltolható az alapvonaltól (két ismert pont által meghatározva), vagy szükség szerint elforgatható az első 

alappont körül.

Kattintson a Refer.Line Stakeout gombra, hogy belépjen ebbe a felületbe. Három oldal található a vonal megerősítéséhez. 

Mérje meg a kezdő- és végpontot, majd állítsa be a vonal távolságát és elforgatását. Lépések: Célzza meg a kezdőpontot és 

mérje meg, majd húzza balra a következő mérési oldalra. Célzza meg a végpontot és mérje meg, majd húzza balra a következő 

beállítási oldalra. Állítsa be a távolságot és az elforgatási szöget.
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Állítsa be a paramétereket az oldalirányú, hosszirányú és magassági eltéréssel kapcsolatban.

Lépjen be a kitűzés felületére.
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7-11 Refer.Arc Stakeout

A referenciaív a tengely íves mérésére és kitűzésére szolgál. Az ívet a kör középpontja és a sugár, vagy a kör középpontja és 

a körön lévő pont, vagy az ívet tartalmazó körön lévő három pont határozza meg. A referenciaív iránya megegyezik az 

óramutató járásával megegyező irányúval. A referenciaív eltolását a mérési kiindulási pont és a referenciaív közötti 

függélyvonal alapján határozzák meg, a távolságot pedig a referenciaív irányának megfelelően. Végezze el az ív kitűzését a 

középpont/kiindulási pont, a kiindulási pont/végpont/sugár és egyéb tényezők alapján.

Kattintson a Refer.Arc Stakeout (Referenciaív kijelölése) gombra, hogy belépjen ebbe a felületbe. Három módszer közül 
választhat.

1.Középpont és kezdőpont

2.Kezdőpont, végpont és sugár

3.Kezdőpont, végpont és pont az íven.
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1. módszer: mérje meg a középpontot és a kezdőpontot.

2. módszer: mérje meg a kezdőpontot, a végpontot és adja meg a sugarat.
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3. módszer: mérje meg a kezdőpontot, a végpontot és az ívpontot, majd adja meg a sugarat.
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`

Állítsa be a kitűzési paramétereket

Lépjen be a kitűzés felületére.
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OK

8. fejezet Eszközök

8-1 Helymeghatározás

Általában a GPS-vevő kimeneti adatai WGS-84 szélességi és hosszúsági koordináták. A koordinátákat át kell alakítani építési 

mérési koordinátákká, amihez szoftverre van szükség a koordinátaátalakítási paraméterek kiszámításához és konfigurálásához. A 

lokalizáció a fő eszköz ennek az átalakításnak a végrehajtásához.

Tartalmazza a Hozzáadás, Szerkesztés, Törlés, Számítás, Importálás, Exportálás és Beállítások műveleteket.

Hozzáa

dás: 

Kattint

son

, hozzáadhatjuk a koordinátapontot. Ha a felmért pont szerepel az adatbázisban, akkor

kattintani az Ismert (helyi) koordináták sáv jobb oldalán található ikonra. Válasszuk ki a koordinátát

átalakítási pontokat a célk o ordinátával. Kattintson a . Ezután a NEH beírja

Hozzáa
d



222

OK

.

Vagy közvetlenül beírhatjuk a koordinátát.

Ezután be kell írni ugyanazon pont BLH-ját. Ha Ha a pont adatbázisban szerepel a felmért BLH, akkor a Geodéziai koordináták 

sáv jobb oldalán található ikonra kattinthatunk. És

válassza ki ugyanazokat a pontokat a BLH-val. Kattintson a .Ekkor a BLH automatikusan beírja az adatokat.



223

 

A BLH-t közvetlenül is bevihetjük.

A készüléket a pontra is helyezhetjük, és a BLH-t a helyszínen gyűjthetjük össze. Kattintson a geodéziai koordináták 

sávjának jobb oldalán található ikonra. Az összegyűjtéshez kattintson az OK gombra.
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Ezután ki kell választanunk, hogy a pontot vízszintes vagy függőleges kontrollal szeretnénk-e használni. Kattintson az OK 

gombra. Ez a pont részt vesz a számításban.
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Törlés

Szerkesztés:

Válasszon ki egy pontot, és 
kattintson

Szerkeszthetjük a kiválasztott pont koordinátáit, és kiválaszthatjuk a

a pont vízszintes vagy függőleges vezérléssel való használatát. Törlés:

Válasszon ki egy pontot, majd kattintson a . A kiválasztott pontot törölhetjük.

Számítás:

Miután a koordinátaátalakítási pontokat mind beírtuk, kattintsunk a Számítás gombra. Ekkor megjelenik a koordinátarendszer 

jelentése. A jelentést a Mentés gombra kattintva menthetjük el. Az Alkalmaz gombra kattintva a paraméterek az aktuális 

projektre lesznek alkalmazva.

Edit
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Importálás:

Kattintson a ... gombra, majd az Import gombra. Válassza ki a fájltípust: *.cot(dd.mmssss), *.cot(dd.dddddd) és *.loc. Válassza ki 

a fájl elérési útját, majd kattintson a fájlra. Kattintson az OK gombra.
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Exportálás:

Kattintson a ... gombra, majd az Export gombra. Válassza ki a fájltípust: *.cot(dd.mmssss). Válassza ki a fájl elérési útját, 

majd kattintson a fájlra. Kattintson az Export gombra.

Beállítások:

Kattintson a ... gombra, majd a Beállítás gombra. Beállíthatjuk a lokalizációs módszert, a magasságillesztési módszert, a 

vízszintes vezérlés pontosságának határértékét és a függőleges vezérlés pontosságának határértékét.
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8-2 Koordináta-átalakító

Erre kattintva a jelenlegi projektparaméterek szerint konvertálhatjuk a koordinátákat BLH-ból NEH-be vagy NEH-ből BLH-ba. 

Először ki kell választanunk a konverzió típusát.
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A koordinátákat közvetlenül is bevihetjük.
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OK

Ha a felmért pont az adatbázisban szerepel, akkor a Forrás jobb oldalán található ikonra kattintva

Koordináták sávban található ikonra. És kiválaszthatunk egy 

pontot. Kattintsunk az automatikus

gombra. Ekkor a BLH vagy NEH beírja

A készüléket a pontra is helyezhetjük, és a helyszínen gyűjthetjük a koordinátákat. Kattintson az ikonra

a Forráskoordináták sáv jobb oldalán. Majd kattintson a az összegyűjtéshez.

OK
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átalakítás

 

Kattintson gombra, és a célpont koordinátái kiszámításra kerülnek, majd az alábbi sávokban megjelennek.

A Mentés gombra kattintva hozzáadhatjuk a kiszámított koordinátákat a pontadatbázishoz.
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Számítás

8-3 Szögkonverter

Ebben a funkcióban konvertálhatjuk a szög formátumát. Válassza ki a bemeneti formátumot, és adja meg a szöget.

Kattintson .Ezután más formátumokra konvertálódik
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8-4 Kerület és terület
A pontok koordinátáit felhasználva kiszámíthatjuk a kerületet és a területet. Kattintson a Hozzáadás gombra A pontot 

közvetlenül is bevihetjük.
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OK

Ha a felmért pont az adatbázisban szerepel, kattintson a Pont jobb oldalán található ikonra

A készüléket a pontra is helyezhetjük, és a helyszínen gyűjthetjük össze a koordinátákat. Kattintson a

pont koordináta beállítási sávjának jobb oldalán található ikont. Ezután kattintson a a Gyűjtés gombra.
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Kattintson

gombra. A pont ezzel felkerül a pontok listájára.

A pontot kijelölés után törölhetjük vagy szerkeszthetjük, majd a Törlés vagy Szerkesztés gombra kattintunk.

OK
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Miután befejeztük a pontok bevitelét, kattintsunk a Számítás gombra, és megjelenik a kerület és a terület eredménye.

A sokszög alakját a Preview (Előnézet) gombra kattintva ellenőrizhetjük.
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Kattintson a ... gombra, majd az Import gombra. Válassza ki a fájltípust: NEH formátum (*.csv|dat|txt ) vagy Cass formátum 

(*.dat). Kattintson az OK gombra. Válassza ki a fájl elérési útját, majd kattintson a fájlra. Kattintson az

Export gombra:

Kattintson a ... gombra, majd az Export gombra. Válassza ki a fájltípust: NEH formátum (*.csv|dat|txt) vagy Cass formátum 

(*.dat). Kattintson az OK gombra. Válassza ki a fájl elérési útját. Kattintson az OK gombra.
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le

 
Kiválasztott adatok törlése:

Kattintson a Törlés gombra. Kattintson az OK gombra.

Válasszon ki egy pontot, 
kattintson

, majd 
kattintson

Felfelé/Lefelé pont:

/ . Ezután a kiválasztott pont felfelé/lefelé mozog.... fel
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8-5 COGO

Kattintson a COGO gombra, hogy belépjen erre az oldalra. Az ismert koordináták alapján kiszámítja a pontok közötti, valamint a 

pontok és a vonalak közötti pozíciókapcsolatokat. Tartalmazza a koordináták inverz számítását, a pont-vonal számításokat, a 

vektorokat, a két vonal szögét és egyéb számításokat, amelyeket a következőkben ismertetünk.
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A COGO számítás következő három ikonja a következőket jelenti:

: Aktuális koordináták összegyűjtése.

: Pontok adatbázisa.

A pontok beállítására háromféle módszer létezik: 1. Koordináták kivonása a pontadatbázisból; 2. Aktuális GPS-koordináták 

gyűjtése; 3. Északi szélesség, keleti hosszúság és magasság értékek közvetlen bevitele.

A COGO számítás eredményét a Pontok adatbázisban lehet tárolni a Kattintás

8-5-1 Koordináta inverz
Állítsa be a kezdőpontot A és a végpontot B, majd kattintson a Számítás gombra a vízszintes távolság, az azimut, a H-különbség, 

a lejtési arány és a lejtési távolság kiszámításához.

Menté
s
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8-5-2 Távolság/szög eltolása

Állítsa be az A kezdőpontot, a B végpontot és a C eltolási pontot, majd kattintson a Számítás gombra a távolság (AC), a 

távolság (BC), a távolság (AP), a távolság (BP), az eltolási távolság (CP), az eltolási szög és a sarokszög kiszámításához.
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8-5-3 Térbeli távolság

Állítsa be az A kezdőpontot és a B végpontot, majd kattintson a Számítás gombra a térbeli távolság kiszámításához.
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8-5-4 Szögszámítás

Állítsa be az A, B és C pontokat, majd kattintson a Számítás gombra az ABC, BAC és ACB szögek kiszámításához.

8-5-5 Metsszék
Állítsa be az A, B, C és D pontokat, majd nyomja meg a „ ate” (Számítás) gombot a metszéspont koordinátáinak és a 

metszésszögnek a kiszámításához.
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8-5-6 Visszaszámítás

Állítsa be az L1, L2 vonalat, az A és B pontot, majd kattintson a 

koordinátákra.

a pont kiszámításához

 

Számítás
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8-5-7 Előrehaladási metszéspont

Állítsa be az α, β szögeket, az A és B pontokat, majd kattintson a pont 

koordinátáira.

az metszéspont kiszámításához

 

8-5-8 Koordináta-átfutás

Állítsa be az L1 vonalat, az α szöget, az A pontot és a B pontot, majd 

kattintson a pont koordinátáira.

a vonal kiszámításáhozSzámítás

Számítás



246

számítsa ki

 

8-5-9 Eltolási pont
Állítsa be a kezdőpontot A, a végpontokat B, az L1 vonalat (A-tól P-ig), az L2 vonalat (eltolási távolság), majd

kattintson a Számítás gombra az eltolási pont koordinátáinak kiszámításához.
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8-5-10 Vonal egyenlő felosztása

Állítsa be az A kezdőpontot, a B végpontot és a szakasz számát, majd kattintson a gombra az egyenlően felosztott pontok 
koordinátáinak kiszámításához.
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8-5-11 Kör középpontja
Állítsa be az A, B és C pontokat, majd kattintson a kör középpontjának koordinátáinak kiszámításához.

8-5-12 Átmeneti számítás (2 pont irány)
Állítsa be az A pontot, a B pontot, az α szöget és az r vonalat, majd kattintson a pont koordinátáinak 

kiszámításához.
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8-6 FTP megosztás

Az FTP megosztásban fájlokat oszthatunk meg FTP segítségével. Két FTP mód létezik: kliens és szerver.
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Ügyfél mód: Fájlok feltöltése az FTP-kiszolgálóra.

Szükségünk van egy FTP-kiszolgálóra, és be kell írni az IP-címet, a felhasználónevet és a jelszót a kiszolgálóhoz való 
hozzáféréshez.

Ezután kiválaszthatjuk a megosztani kívánt fájlt, és feltölthetjük azt az FTP-kiszolgálóra.
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Szerver mód: Az Android-eszköz FTP-kiszolgálóvá alakítása

Egy másik eszköznek ugyanabban a LAN-ban kell lennie, mint az Android-eszköz, amelyre a Survstar telepítve van. Ennek a 

módnak az aktiválásával FTP:// android eszköz LAN IP:2121 segítségével hozzáférhetünk az Android-telefon belső 

memóriájához.
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8-7 Fájlmegosztás

Megosztott fájl, majd kattintson az OK gombra, így megoszthatja a kiválasztott fájlt.
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Erre kattintva megoszthatjuk az adatfájlt egy másik alkalmazással vagy eszközzel. Válassza ki a

8-8 Utómunkálati pontok

Ebben a szakaszban egyetlen pont kalibrálást végezhetünk az összes összegyűjtött pontra. Ha ismerjük az X, Y és H tengelyek 

eltéréseit, akkor közvetlenül bevihetjük az eltérési értékeket.
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A Marker Point Calibration (Jelölőpont-kalibrálás) gombra kattintva is kiszámíthatjuk az eltolási paramétereket.
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Ezután 
kattintson a

, válassza ki a kalibrálni kívánt alapot, kattintson a . Ezután válassza ki a Kezdő

és a Befejezési időt, majd a felmért pontot az adott időszakban kalibrálja.

Frissítés
Frissítés


