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1. fejezet Előszó

Olvassa el ezt a fejezetet, hogy rövid ismereteket szerezzen a SOUTH Company-ról és a V4 mérőrendszerről.

§1.1 Bevezetés

Üdvözöljük a SOUTH Surveying Instruments Co., Ltd. weboldalán, amely Kína vezető gyártója a GNSS 
vevőkészülékek és totális állomások területén. Ha többet szeretne megtudni a SOUTH-ról, látogasson el 
hivatalos weboldalunkra: https://www.southinstrument.com//

Ez a kézikönyv az új V4 pozicionáló rendszert példaként felhasználva magyarázza el az RTK rendszer 
telepítését, beállítását és használatát, valamint a kiegészítők használatát. Javasoljuk, hogy a műszer használata 
előtt figyelmesen olvassa el ezeket az utasításokat.

§1.2 Alkalmazások

Ellenőrző felmérés: a kétsávos (kettős frekvenciájú) rendszer statikus mérései pontosan elvégezhetik a nagy 
pontosságú deformáció megfigyelését, a fotó-ellenőrző pontok mérését.
Autópálya-felmérés: a Survstar segítségével gyorsan elvégezhető a kontrollpontok titkosítása, az út topográfiai 
feltérképezése, a keresztmetszet-mérés és a profil-mérés.
CORS alkalmazás: stabilabb és kényelmesebb adatkapcsolatot biztosít a terepi műveletekhez. Zökkenőmentesen 
kompatibilis minden típusú hazai CORS alkalmazással.
Adatgyűjtési mérés: tökéletesen illeszkedik a South különböző mérési szoftvereihez, hogy gyors és egyszerű 
adatgyűjtést végezzen.
Kiemelés: nagyméretű pont, vonal, sík lofting.
Villamosenergia-mérés: villamosvezetékek mérési orientációja, távolságmérés, szögszámítás. Tengeri 
alkalmazás: óceánográfiai kutatás, kotrás, cölöpözés, beillesztett sorok, a tengeri műveletek kényelmes és 
egyszerű végrehajtása.

§1.3 Főbb jellemzők

AR kitűzés

Az Augmented Reality (AR) stakeout forradalmasítja a hagyományos felmérési módszereket az integrációval

https://www.southinstrument.com//
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különböző érzékszervi modalitások, beleértve a vizuális és auditív modalitásokat. Ez a megközelítés megszünteti 

a tapasztalt felmérők és a kezdők közötti szakértelembeli különbségeket azáltal, hogy valós idejű vizuális 

útmutatást nyújt hiteles környezetben. Ezenkívül hangutasítások is hallhatók, amikor a kijelölt célpontokhoz 

közelednek. Ez az egyszerűsített folyamat lehetővé teszi a felmérők számára, hogy a pólus szintezése nélkül 

jelöljék ki a célpontokat, minden alkalommal a vizuális és auditív útmutatásra támaszkodva a pontos 

kijelöléshez.

Vizuális pozicionálás

A V4 vizuális pozicionálás a fotogrammetria és az RTK pozicionálási technológiák szinergikus integrációjával 

bővíti az RTK alkalmazások körét. 8 megapixeles kamerájával, „gyors” IMU-jával és a legújabb pozicionálási 

algoritmusával a V4 kiválóan alkalmas képek és videók rögzítésére és feldolgozására a pontos koordináták 

meghatározása érdekében. Ezért kiválóan alkalmas olyan célpontok felmérésére, amelyek hagyományos 

módszerekkel nehezen mérhetők, például a tetők alatti bonyolult sarkok, akadályokkal teli területek és folyókat 

átívelő hidak. Ez a képesség növeli a felmérés sokoldalúságát, lehetővé téve a korábban RTK felmérési 

technikákkal nehezen elérhető helyek hatékony és pontos felmérését és térképezését.

BDS-PPP és HAS: Folytassa a munkát távoli területeken, ahol nincs CORS hálózati lefedettség

A V4 képes fogadni a BDS GEO műholdak (ázsiai-csendes-óceáni térség) B2b jelét és a GALILEO E6-B jelét. 

Nyílt környezetben 20 perc várakozás után a V4 10-20 cm-es vízszintes és 20-40 cm-es függőleges pontosságot 

érhet el.

Intelligens platform

Az új generációs beágyazott Linux operációs rendszer platform javítja az RTK teljesítményét és a 
munkahatékonyságot. Működési hatékonysága magasabb; egyedi magfeldolgozási mechanizmusa egyszerre több 
parancsra is reagálhat; gyorsabban indul és valós időben jobban reagál. Míg a rendszer stabilitása sokkal 
magasabb, hosszabb ideig tartó munkához is alkalmazkodni tud
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megszakítás nélküli áramellátáshoz is.

Az 5.IMU: gyorsabb, stabilabb és pontosabb

A V4 egy új generációs IMU modullal van felszerelve, amelynek inicializálásához csak 2-5 másodpercnyi rázás 
vagy séta szükséges, és a maximális dőléskompenzációs szög 60 fok lehet. Az RTK vevő ilyen mágneses 
környezetben is működik, miközben a mágneses interferenciát figyelmen kívül hagyja. Ez a professzionális IMU 
modul körülbelül 40 másodpercig képes fenntartani a dőléshatást, ha az RTK vevő egy ponton marad, anélkül, 
hogy elmozdulna.

Belső webes felhasználói felület

A beágyazott webes felhasználói felület kezelési platformja támogatja a WIFI és USB módú csatlakozást. A 
felhasználók a belső webes felhasználói felület kezelési platformján keresztül figyelhetik a vevő állapotát és 
konfigurálhatják azt.

WiFi

A V4-ben alkalmazott funkció és technológia nemcsak adatkapcsolatként használható az internethez való 
hozzáféréshez, hanem hotspotként is, amelyhez bármely más okoseszköz hozzáférhet a vevő konfigurálásához.

Fejlett UHF modul

A V4 új, kiváló adatkapcsolat-rendszert alkalmaz, amely kompatibilis a piacon jelenleg használt 
rádióprotokollokkal, és lehetővé teszi a 410 MHz–470 MHz-es rádiófrekvencia-tartomány és a teljesítményszint 
véletlenszerű váltását.

NFC funkció

A belső NFC modul egyszerűvé és könnyűvé teszi a bonyolult Bluetooth kommunikációt.
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Jelzők

Bekapcsológo
mb

2. fejezet A V4 vevő bemutatása

§2.1 A vevő alkatrészei

A vevő elülső nézete

Vevő hátulnézet
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UHF antenna port

C típusú port

Hangszór
ó

2 MP-es 
kamera

Vevő alsó nézet

⮚ Type-C port: statikus adatok letöltéséhez, OTG-hez (külső tárolóeszközökhöz) és töltéshez.

8 MP-es 
kamera

2 MP-es 
kamera
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§2.2 Hardver működése

Bekapcsolás

A bekapcsológomb három másodpercig tartó lenyomása után a műszer bekapcsolható és normálisan használható.

A bekapcsológomb néhány másodpercig (körülbelül 10 másodpercig) történő lenyomásával a műszer befejezi az 
inicializálást, és hangos utasítást ad a működési módról (például „Rover, belső rádió mód”). Egy idő után a 
műszer megkezdi a műholdak követését.

Kikapcsolás
Nyomja meg a bekapcsológombot, és tartsa lenyomva egy ideig. Három sípolás után, a harmadik sípolásnál a 
„Kikapcsolás” hangos utasítás hallható, engedje el a bekapcsológombot, és a műszer kikapcsol.
Működési mód ellenőrzése
Nyomja meg egyszer a bekapcsolt állapotban lévő bekapcsológombot, a műszer hangos üzenettel tájékoztatja az 
aktuális működési módról (például „Rover, belső rádió mód, 1. csatorna”).

Az önellenőrzés egy hasznos művelet, amellyel egyszerűen ellenőrizhető, hogy a műszer fő hardverkomponensei 
rendben vannak-e, vagy nem működnek megfelelően.
Töltés
Töltési állapot: a töltési folyamat közepén a piros fény zöldre vált, amikor a készülék teljesen feltöltődött. A 
lámpa a jelenlegi töltöttségi szintet jelzi, minden kigyulladt fény 25% töltöttséget jelent.

3. fejezet Webes felhasználói felület kezelése

§3.1 Áttekintés

Az intelligens beágyazott Linux operációs rendszer és a SOUTH intelligens felhőtechnológia használatának 
köszönhetően a webes felhasználói felület lehetővé teszi a felhasználók számára a V4 állapotának valós idejű 
konfigurálását és figyelemmel kísérését. A hozzáférés nem csak WiFi-kapcsolaton keresztül lehetséges, hanem 
USB-módban is.

§3.2 Hozzáférés WiFi-n keresztül

A WiFi hotspotot alapértelmezés szerint a V4 sugározza. Keresse meg a SOUTH_xxxx nevű WiFi hotspotot 
okostelefonon, táblagépen vagy laptopon, majd hozza létre a WiFi kapcsolatot, írja be az alapértelmezett IP-
címet (10.1.1.1) a böngészőbe, a bejelentkezési felületen pedig adja meg az „admin” felhasználónevet és jelszót.

Például keresse meg a V4 vevő által sugárzott WIFI hotspotot laptop számítógéppel, válassza ki
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IP-cím: 10.1.1.1

Felhasználónév: 
admin

Jelszó: admin

a WiFi hotspotot, majd kattintson a csatlakozás gombra a jelszó nélküli kapcsolat létrehozásához.

Indítsa el az IE böngészőt a számítógépen, és írja be az alapértelmezett IP-címet (10.1.1.1) a címsorba. Egy idő 
után a rendszer bejelentkezési felülete frissül, majd a „admin” felhasználónévvel és jelszóval jelentkezzen be.

§3.3 Hozzáférés USB-n keresztül

Ebben a módban a V4 Type-C USB-portjának Ethernet-portként kell működnie, majd a belső webes felhasználói 
felülethez USB-kábellel csatlakozva lehet hozzáférni a számítógépről.

Először is, a számítógépre telepíteni kell a megfelelő illesztőprogramot, majd ez a funkció
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aktiválható.

Mivel a számítógépeken különböző operációs rendszerek vannak telepítve, az illesztőprogramokat a megfelelő 
operációs rendszerhez kell alkalmazni. A bugvista64.inf fájl 64 bites operációs rendszerhez, a linux.inf fájl pedig 
32 bites operációs rendszerhez alkalmazható.

Válassza ki az illesztőprogramokat tartalmazó mappát
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MEGJEGYZÉS: Az illesztőprogram automatikusan letölthető a hivatalos weboldalról, vagy további 
támogatásért vegye fel velünk a kapcsolatot.

Ha az illesztőprogram telepítése sikeres volt, a V4 USB-portja Linux USB Ethernet/RNDIS Gadgetként lesz 
felismerve, és a számítógép Hálózati kapcsolatok menüpontjában megjelenik egy helyi kapcsolat. Például a V4 
vevő USB-hálózati interfészen keresztül történő csatlakoztatása után megjelenik a 138 helyi kapcsolat.

Előfordulhat azonban, hogy a számítógép nem érzékeli a vevőt az USB hálózati interfészen keresztül, mert 
valami probléma van az IP automatikus megszerzésével, ezért meg kell tennünk valamit, hogy elkerüljük ezt a 
problémát, azaz be kell állítanunk egy fix LAN IP-címet a kapcsolat számára:
Kattintson a jobb gombbal az újonnan létrehozott helyi hálózati kapcsolatra, válassza a Tulajdonságok 
lehetőséget, hogy megnyissa a helyi hálózati kapcsolat tulajdonságainak ablakát.
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Ezután kattintson duplán az Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) opcióra, vagy kattintson a tulajdonságok 
gombra az Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) tulajdonságok ablakának megnyitásához, állítsa be a fix LAN 
IP-címet az alábbiak szerint, majd kattintson az OK gombra és erősítse meg a beállításokat, térjen vissza az IE 
böngészőbe, és használja a 192.168.155.155 IP-címet a belső webes felhasználói felület eléréséhez.

 

Indítsa el az IE böngészőt a számítógépen, és írja be az alapértelmezett IP-címet (192.168.155.155) a címsorba. 
Egy kis idő múlva a rendszer bejelentkezési felülete frissül, majd írja be az „admin” felhasználónevet és jelszót 
a bejelentkezéshez.
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§3.4 Webes felhasználói felület főképernyője

Miután bejelentkezett a V4 webes felhasználói felületének kezelőjébe WIFI vagy USB kapcsolaton keresztül, 
megjelenik a fő felület, amelyen a konfigurációs elemek és a pozicionálás látható. Az alábbi ábrák szerint.

A webes felhasználói felület kezdőlapján a konfigurációs elemek a bal oldalon vannak felsorolva. A pozicionálási

IP-cím: 192.168.155.155

Felhasználónév: 
admin

Jelszó: admin
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információk, beleértve a koordinátákat és a műholdakat, a jobb oldalon jelennek meg.

Hivatko
zás

Komponens Leírás

Állapot
A helymeghatározási információk, a műholdak nyomon követése és az 
egyéb adatok
ezen az oldalon jelennek meg

Konfiguráció

Tartalmazza a vevő regisztrációját, az alapkonfigurációt, az antenna
konfigurációját, műholdas konfigurációját, vevő

konfigurációját és a rendszer konfigurációját.

Műholdas információk A műholdak használatának megjelenítése és ellenőrzése

Adatrekord
Állítsa be a statikus mód és a nyers adatok paramétereit
letöltés

Adatátvitel
Tartalmazza az NTRIP konfigurációt, a TCP/IP konfigurációt és az adatok
átvitelt tartalmaz PC-vel

Hálózati konfiguráció Tartalmazza a WIFI konfigurációt és az egyéb funkciókat

Rádiókonfiguráció A rádió modem paramétereinek és frekvenciájának konfigurálása

Firmware frissítés
A vevő és az egyes modemek firmware-jének frissítésére szolgál
modem firmware-jének frissítésére szolgál.

Nyomkövetés Nyomon követési fájl rögzítése mérés közben

Koordinátarendszer Helyi koordinátarendszer beállítása a V4-hez

Online szolgáltatás Adatok feltöltése a szerverre valós időben

Felhasználókezelés Webes felhasználói felület felhasználók hozzáadása és kezelése

Frekvenciaeloszlás Frekvenciaeloszlás-elemzés

Rendszer napló Rendszer- és adatnapló

§3.4.1 Állapot

A rendszerinformációk, a munkastátusz és a pozícióinformációk az Állapot menüben találhatók.
Rendszerinformáció
Ezen az oldalon a V4 összes információja megjelenik, például a sorozatszám, a hardverazonosító, a MAC-cím, a 
firmware-verzió stb.
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Munkaképesség
A V4 fizikai állapota, például működési mód, adatkapcsolat, gazdagép hőmérséklete, maradék energia és szabad 
memória ezen az oldalon tekinthető meg.

Pozícióinformáció
Ezen az oldalon a felhasználók egy pillanat alatt áttekinthetik az aktuális pozícióinformációkat és a műholdas
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információkat

§3.4.2 Konfiguráció

Az Általános konfiguráció, Alapbeállítások, Antenna beállítások, Műholdkövetés, Vevő működése és 
Alapértelmezett nyelv menüpontok a Konfiguráció menüben találhatók. A felhasználók a Konfiguráció menüben 
mindenféle paramétert beállíthatnak a V4-hez, és az összes beállítás mentés után azonnal hatályba lép.

Általános konfiguráció

A vevő működési módjának beállításához szükséges regisztráció ezen az általános konfigurációs oldalon 
végezhető el.
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Ha a V4 kódja lejárt vagy hamarosan lejár, kérjük, adja meg a V4 sorozatszámát, hogy új kódot igényelhessünk, 
majd írja be a kódot a mezőbe, vagy regisztrálja a vevőt online.

A V4 lehetővé teszi a felhasználók számára, hogy beállítsák a működési módot és az adatkapcsolatot ezen a 
webes felhasználói felületen, amelyhez csak egy mobiltelefonra vagy táblagépre van szükség, amely képes 
csatlakozni a V4 wifi hotspotjához.
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Működési mód: A legördülő listában a Rover, Base és Static lehetőségek találhatók.

Adatkapcsolat: A legördülő listában mindenféle adatkapcsolat-opció megtalálható, például rádió, hálózat, külső, 
Bluetooth, WIFI.

Rádiós útvonal: Ez a funkció arra szolgál, hogy a korrekciót rádión keresztül továbbítsa a referenciastációtól a 
többi roverhez, így a roverok ugyanazokkal a referenciakoordinátákkal rendelkeznek. Ez akkor hasznos, ha olyan 
helyen dolgozik, ahol a referenciastáció jele gyenge, vagy csak néhány rover rendelkezik SIM-kártyával. A 
korrekció továbbításához belső rádiót vagy külső rádiót is használhat. Ez a funkció csak Rover üzemmódban 
érhető el.
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Rádiós átvitel: Ez a funkció lehetővé teszi a V4 számára, hogy a belső UHF segítségével átadja a korrekciót a 
bázisállomásról a többi roverre. A V4 tehát rádiós átviteli eszközként (rádió-repeaterként) is működhet.

Működés:

1. Jelölje be a „RadioTransfer” jelölőnégyzetet a bázisállomás „General Config” párbeszédpaneljén.

2. Nyissa meg ugyanazt a funkciót a kritikus állapotban lévő rover számára (amikor a rover közel van a bázis 
belső UHF-jének működési távolságához).
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3. Állítsa be a többi rover adatkapcsolatát belső UHF módra, majd ellenőrizze, hogy a csatorna, a protokoll és a 
frekvenciapont megegyeznek-e a „Repeater” roverével.

Megjegyzés: vegye figyelembe, hogy a „Repeater” rovernek távol kell maradnia a bázisállomástól, hogy 
elkerülje a jelzavarokat.

RTK Record: Ezzel engedélyezhető a nyers adatok rögzítése bázis módban vagy rover módban az utólagos 
feldolgozáshoz.

xFillEnable: a „Fixed-keep” funkció, amely lehetővé teszi a V4 számára, hogy centiméteres pontosságot tartson 
fenn, ha a korrekció hiányzik.

1 PPS: Ez az opció a másodpercenkénti 1 impulzus kimenethez használható.

WiseLinkRoute: a vevők elsődleges prioritása az internetes korrekciók továbbítása és vétele (internet szerver 
szükséges), ha az internetes jelek elvesznek, akkor a vevők rádiós korrekciókat továbbítanak és vesznek.

EVENT: Ez az opció az EVENT jelölő bemenethez használható

EVENT Polarity: EVENT bemeneti módszer.

Alapbeállítás

Amikor a V4 bázisként működik, a bázis alapvető konfigurációja ezen az oldalon állítható be. A felhasználók 
bevihetik a bázis pontos koordinátáit, vagy rögzíthetik a bázis aktuális helyzetét. Emellett a felhasználók 
meghatározhatják, hogy milyen korrekciós formátumot továbbítanak.
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CMR ID/RTCM2.X ID/RTCM3.X ID: A felhasználók megadhatják a korrekció továbbításához szükséges azonosítót.

Pozíció: Kattintson erre a gombra az aktuális pozíció koordinátáinak rögzítéséhez.

Tartalék: Ez az ismétlőállomáshoz használható.

Bázis indítási mód: Itt található 3 módszer a bázis indításához: manuális bázis indítás, automatikus bázis indítás 
rögzített pont alapján, automatikus bázis indítás aktuális pont alapján.

SLink bázis pontosság: Itt található 3 módszer a bázis pontosságának biztosítására: L, M, H. Válasszon különböző 
módszereket a különböző igényeknek megfelelően.

Korrekció: Itt találhatóak a globálisan általánosan használt korrekciós formátumok, beleértve az RTCM30 és RTCM32 
formátumokat.

DifferInterval: Bázis differenciális átviteli intervallum (másodperc/egyszer)

POP érték: Ez az érték a PDOP korlátozáshoz van beállítva.

Állapot: Itt valós időben megjelenik az alapállomás állapota.

Antenna beállítás

Ezen az oldalon konfigurálhatók az antenna paraméterei, beleértve az antenna magasságát és a mérési módszert.
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Antenna magasság: Ez az antenna magasságának értéke a felmérés során.
Mérési módszer: Itt többféle módszer áll rendelkezésre az antenna magasságának mérésére, például a vivőfázis-
középpont, a ferde magasság, az antenna széle, a magassági lemez és az alsó rész.

Műholdkövetés

Ezen az oldalon a felhasználók megadhatják a műholdkövetés maszk szögét, és bejelölhetik a konstelláció megfelelő 
sávjának jelölőnégyzetét, hogy használják-e ezt a sávot.
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Vevő működése
Az oldal mindenféle műveletet biztosít a vevő vezérléséhez, például önellenőrzési műveletet, tiszta korszakokat, 
gyári alaphelyzetbe állítást, újraindítást és kikapcsolást.
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Önellenőrzés: A felhasználók ezen a konfigurációs oldalon is elvégezhetik az önellenőrzést. Kattintson az 
„Összes ellenőrzése” gombra az összes modem ellenőrzéséhez, vagy kattintson a modemnek megfelelő 
ellenőrzés gombra az egyes modemek ellenőrzéséhez.
EPH törlése: Kattintson erre a gombra a fennmaradó epokok törléséhez, hogy a vevő jobban követhesse a 
műholdakat.
Gyári alapbeállítások: Kattintson erre a gombra, hogy a vevőt visszaállítsa a gyári alapbeállításokra.
Újraindítás: Kattintson erre a gombra a vevő újraindításához.
Kikapcsolás: Kattintson erre a gombra a vevő kikapcsolásához.
OEM visszaállítás (hideg): az OEM visszaállításához, a vevő újraindul.
OEM visszaállítás (meleg): az OEM visszaállításához a vevő újraindítása nem szükséges.

Rendszerbeállítás
Ez az oldal a hangutasítások, a hangereje, az energiatakarékos üzemmód, az USB-mód és a vevőegység 
alapértelmezett nyelve beállítására szolgál.
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Hang: Jelölje be ezt a négyzetet a V4 hangos útmutatójának bekapcsolásához, jelölje ki a négyzetet a hangos 
útmutató kikapcsolásához.
OEMuserdefEnable: jelölje be a „No” (Nem) lehetőséget a V4 esetében.
RTKEngine: jelölje be a „No” (Nem) lehetőséget a V4 esetében.
Hangereje: Állítsa be a V4 hangszórójának hangerejét.
Energiatakarékos mód: Állítsa be a vevőt úgy, hogy energiatakarékos módot használjon, vagy sem.
USB: A V4 mostantól egyszerre támogatja az USB módot és a hálózati interfészt az USB Type-C kábelen 
keresztül.
Alapértelmezett nyelv: Konfigurálja a V4 alapértelmezett nyelvét, amely a hangos útmutatóhoz kapcsolódik.
Időzóna (h): ezzel állíthatja be az országának vagy területének megfelelő időzónát. Fix mód: egyes 
vevőkészülékeknél lehetőség van a fix mód szűk vagy széles beállítására, de ez az opció a V4-en nem működik.
NMEAheader: Válassza ki a kimeneti adatfejléceket GN, GP vagy HE formátumban.
Önvédelmi modul: A vevő felhasználó által definiált munkamódjának és kimeneti módjának beállítása. 
Általában válassza a NULL lehetőséget.
Hatósági zóna: Az alapértelmezett érték az alapértelmezett területet jelenti. A Global-20991215 azt jelenti, hogy a 
készülék világszerte működik.
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Műholdak nézet módja: Két módszer létezik: Műholdak megoldása és Közös látható műholdak.
Műholdas rendszer: Itt választhat a különböző műholdas rendszerek közül.
Ionoszféra-elnyomás: Az ionoszféra aktív állapotában ez nagy hatással van az RTK-ra, ezért érdemes 
bekapcsolni ezt a funkciót.
ITRFEpoch: korszakválasztás, válasszon ki egy korszakot a frissítési idő alapján.

Vevő biztonság: a vevő rendszer biztonsági mentése, hogy a vevő meghibásodása esetén a biztonsági rendszert 
használhassuk.

§3.4.3 Műholdas információk

A „Műholdas információk” menüpontban mindenféle táblázat, grafikon és égbolt-ábra található, amelyek 
segítségével megtekinthetők a műholdak követési adatai. A megfelelő jelölőnégyzet bejelölésével beállítható, 
hogy a konstellációban melyik műholdat szeretné használni.
Nyomkövetési táblázat
Ez a táblázat tartalmazza az összes jelenleg használt műholdat és az ezekre vonatkozó egyéb információkat.
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Égbolt
Ezen az oldalon az összes követett műhold megjelenik az égbolton, így a felhasználók intuitív módon láthatják 
és megismerhetik a műholdak aktuális helyzetét.

GPS be/ki
Az összes működő GNSS-konstelláció vagy kiegészítő rendszer esetében a V4 lehetővé teszi, hogy beállítsuk, 
melyik műholdat szeretnénk használni, és melyiket nem.
A gnss be/ki oldalon az összes működő műhold fel van sorolva, és a
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az adott műholdat.

GLONASS be/ki: a műholdak nyomon követésének bejelölése és 
kijelölésének megszüntetése BDS be/ki: a műholdak nyomon követésének 
bejelölése és kijelölésének megszüntetése GALILEO be/ki: a műholdak 
nyomon követésének bejelölése és kijelölésének megszüntetése SBAS be/ki: a 
műholdak nyomon követésének bejelölése és kijelölésének megszüntetése 
QZSS be/ki: a műholdak nyomon követésének bejelölése és kijelölésének 
megszüntetése IRNSS be/ki: a műholdak nyomon követésének bejelölése és 
kijelölésének megszüntetése

§3.4.4 Adatrekord

Az „Adatrekord” funkciót elsősorban a vevő statikus módban történő összes paraméterének konfigurálására 
használják. A V4-en sokkal több művelet végezhető, például a tárolási útvonal, az intervallum, az adatformátum 
és az adatfájlok letöltése.
Felvétel konfiguráció
Az oldal praktikusabb műveleteket kínál a nyers adatok tárolásához.
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Tárolási opció: Itt lehet kiválasztani, hogy a nyers adatokat a belső vagy a külső memóriában tárolja-e a 
készülék.
Intervallum: Ez az adat tárolásának mintavételi intervalluma, a V4 verzióban jelenleg 50 Hz (0,02 másodperc) 
mintavételi intervallum áll rendelkezésre.
Fájlintervallum: Ezzel lehet meghatározni a statikus fájl adatainak tárolási idejét.
Adatformátum: Itt 3 lehetőség közül lehet választani a V4 számára, hogy milyen formátumú adatokat tároljon: 
STH, Rinex2.0 és Rinex3.0.
Pontnév: Pontnév megadása szükséges, a pontnév alapértelmezett beállítása az SN utolsó 4 számjegye.
Automatikus törlés: Ezzel a beállítással a V4 automatikusan törli a korábbi adatfájlokat, ha a memória megtelik.
Formázás: Kattintson erre a gombra a V4 belső memóriájának formázásához.
Felvételi mód: Itt két lehetőség közül választhat, hogy a V4 automatikusan rögzítse-e a nyers adatokat, ha a 
mintavételi feltételek teljesülnek.
Egyszeri felvétel engedélyezése: időzítő beállítása statikus felvételhez, például ha 5 percre állítja be, akkor a 
vevő csak 5 percet rögzít, utána a vevő leállítja a statikus adatok rögzítését.
Felvételi állapot: Itt látható a statikus adat tárolásának állapota (idő).
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Adatletöltés
Ez az oldal tartalmazza a letölthető adatfájlokat.
Válassza ki a statikus adatok tárolási helyét és a fájltípust, majd kattintson a „Dátum kiválasztása” mezőre, hogy 
kiválassza az adatok rögzítésének dátumát, és kattintson az „Adatok lekérése” gombra. Az Ön által kiválasztott 
dátumon rögzített összes fájl megjelenik a táblázatban. Kattintson a letöltés gombra az adatfájlok letöltéséhez.

FTP-átvitel
Az FTP egy fájlátviteli protokoll.
A meglévő vagy újonnan létrehozott ftp szerverre való bejelentkezéssel a felhasználó fájlműveletek (például 
fájl hozzáadása, törlése, módosítása, keresése, átvitele stb.) segítségével kommunikál egy másik gazdagéppel.
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§3.4.5 Adatátvitel

Ez a funkció tartalmazza az Általános, Soros port konfiguráció, TCP/IP konfiguráció, NTRIP konfiguráció és 
Adatáramlás konfiguráció menüpontokat. Az „Adatátvitel” menüpontban beállítható a nyers megfigyelési 
adatok és a differenciális adatok kimeneti módja, valamint az NTRIP funkció konfigurációja.
Általános
Ez az oldal a szolgáltatás állapotát és a portok kimeneti tartalmát mutatja. Ha a port elem zöld színnel jelenik 
meg, az azt jelenti, hogy a port használatban van, míg ha piros színnel jelenik meg, akkor a port nincs 
használatban.

Soros port konfiguráció
Ezen az oldalon beállítható a Bluetooth adatátviteli sebessége, páros-páratlan ellenőrzése és adatáramlása.

FIGYELEM: ne módosítsa az egyes elemek alapértelmezett értékeit ezen az oldalon. Ha módosítani 
szeretné a beállításokat, kérjük, vegye fel a kapcsolatot a SOUTH technikusával további 
támogatásért.

Az adatáramlás legördülő listájában 4 elem közül lehet választani.
Nyers megfigyelési adatok: Ezek az OEM-kártyáról közvetlenül származó nyers megfigyelési adatok.
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Korrekciós adatok: Ezek az OEM-kártyáról közvetlenül származó korrekciós adatok.
Navigációs adatok: Ezek a vevőtől származó navigációs adatok, például NMEA-0183, GSV, AVR, RMC stb. 
Ezeket az Adatáramlás konfigurálása oldalon lehet beállítani.
SIC megfigyelési adatok: Ez a SOUTH felhasználó által definiált formátumú megfigyelési adat. OpenSIC 
megfigyelési adatok: Ez a SOUTH felhasználó által definiált formátumú megfigyelési adat nyílt verziója 
másodlagos fejlesztéshez.
Külső érzékelő bemenet: A külső érzékelőn keresztül bevitt adatok.
Felhasználó által definiált adatfolyam: Ezt az opciót akkor választhatja, ha adatfolyamot szeretne definiálni.
UAVGCS: UAV adatformátum.

TCP/IP konfiguráció
Ezzel konfigurálhatja a nyers adatokat vagy a navigációs adatokat, amelyeket feltölt vagy átvisz egy szerverre. 
Ehhez a funkcióhoz Caster és Server működési módok állnak rendelkezésre.
Caster: Ha ezt a működési módot választja, a V4 kliensként fogja feltölteni az adatokat egy megadott szerverre, 
ha WIFI-vel vagy SIM-kártyával ellátott GPRS-kapcsolattal csatlakozik az internethez. Adja meg a szerver 
megadott IP-címét és portját, valamint a feltöltendő adatformátumot. Ezután a felhasználók láthatják a feltöltött 
adatokat a szerveren.
Server: Ha a Server üzemmódot választja, a V4 a statikus WIFI-n keresztül feltölti az adatokat az internetre, 
majd a felhasználók a vevő IP-címén keresztül hozzáférve a V4-hez megszerezhetik a dinamikus adatokat.
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NTRIP konfiguráció
Ez a vevő internethez való csatlakozása közben az NTRIP teljesítményének konfigurálására szolgál. A V4 
támogatja a teljes NTRIP teljesítményt, beleértve az NTRIP klienst, az NTRIP szervert és az NTRIP Castert.
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Többszörös Ntrip
A korrekciók egyidejű továbbítása különböző szerverekre az Ntrip protokollon keresztül

Adatáramlás konfiguráció
Ezen az oldalon a felhasználók opcionálisan konfigurálhatják az adatáramlás tartalmát és frissítési gyakoriságát, 
hogy milyen adatformátumot adjanak ki vagy ne adjanak ki.
Kattintson az egyes adatformátumok legördülő listájára a frissítési gyakoriság meghatározásához
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RTCM konfiguráció
Ezen az oldalon a felhasználók különböző differenciális jelformátumokat állíthatnak be.

§3.4.6 Hálózati konfiguráció

WIFI konfiguráció
Ez főként a V4 WIFI konfigurációjánál használatos, AP mód és Client mód közül lehet választani.
AP: Ezzel engedélyezhető a V4 WIFI hotspotja, hogy olyan mobil terminálok, mint okostelefonok vagy táblagépek 
csatlakozhassanak és hozzáférhessenek a webes felhasználói felülethez.
Jelölje be az AP jelölőnégyzetet a Munkamódban, hogy engedélyezze a V4 WIFI hotspotját, és határozza meg az SSID-
t, a jelszót, a titkosítási módszert és a sugárzási csatornát a WIFI-kapcsolathoz.
DHCP IP-tartomány: Ez lehetővé teszi a felhasználó számára, hogy meghatározza a webes felhasználói felületre való 
bejelentkezéshez szükséges IP-címet.
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Ügyfél:
Ez az opció lehetővé teszi a V4 számára, hogy megkeresse és csatlakozzon az internethez kapcsolódó másik WIFI 
hotspothoz, a vevő pedig letöltheti és használhatja a referenciastáció mountpointját.
Client_SSID: Ez az a WIFI hotspot, amelyhez a V4 csatlakozni fog. Scan: Kattintson 
erre a gombra a környező elérhető WIFI hotspotok kereséséhez. Password: Ez a WIFI 
hotspot jelszava.
IP mezők: Ha a V4 sikeresen csatlakozik a WIFI-hez, a V4 generál egy LAN IP-címet.
ClearSSID: Kattintson erre a gombra az SSID lista törléséhez.

Bluetooth konfiguráció
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Ezen az oldalon a felhasználók megtekinthetik a Bluetooth információit és csatlakozási állapotát, például a 
Bluetooth MAC-címét, a felfedezhetőségét, a PIN-kódot és a csatlakoztatott eszközöket az alábbi táblázatban.
A Speciális beállítások modul lehetővé teszi a Bluetooth keresést.

Port továbbítás
Ez az oldal elsősorban a V4 internetes átviteli portjának megtekintésére és konfigurálására, valamint a vevő 
testreszabására és hibakeresésére szolgál.

Útvonal

MEGJEGYZÉS: Általában az alapértelmezett beállításokat tartjuk meg ezen az oldalon. Ha 
módosítani szeretné őket, kérjük, vegye fel a kapcsolatot a SOUTH technikusával további 
támogatásért.

Ez főként a router paramétereinek megtekintésére és konfigurálására szolgál, kizárólag a vevőegység testreszabása és 
hibakeresése esetén.
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a vevő testreszabása és hibakeresése esetén.

MEGJEGYZÉS: Általában az alapértelmezett beállításokat tartjuk meg ezen az oldalon, ha módosítani 
szeretné, kérjük, vegye fel a kapcsolatot a SOUTH technikusával további támogatásért.

Hálózati tesztelés
Ezen az oldalon a felhasználó az IP-cím megadása után lekérdezheti a hálózat állapotát.
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§3.4.7 Rádiós beállítások

Ahogy a neve is mutatja, a rádió paraméterei a „Rádió konfiguráció” menüpontban állíthatók be, amely a Rádió 
paraméterek és a Rádió frekvencia menüpontokra oszlik.
Rádiós paraméterek
Ez az oldal elsősorban a V4 belső rádiós moduljának paramétereinek konfigurálására szolgál.

Nagy teljesítményű mód: Az erdőben és zord környezetben a rádió teljesítményének növelése érdekében mind 
a bázisállomásnak, mind a rovernek egyszerre engedélyeznie kell ezt a funkciót, és a protokollnak farlinknek kell 
lennie. Ha a rover nem támogatja a Farlink protokollt, akkor a bázisállomásnak le kell tiltania ezt a funkciót, 
különben a rover nem tud fix megoldást találni. Általában azt javasoljuk ügyfeleinknek, hogy tiltsák le ezt a 
funkciót.

Légköri adatátviteli sebesség: Ez a belső rádió légköri adatátviteli sebességét jelenti. Minél magasabb az érték, 
annál nagyobb az másodpercenként továbbított adatmennyiség. Általában az alapértelmezett 9600 beállítást kell 
megtartani. Adatátviteli sebesség: Ez a belső rádió adatátviteli portjának sebességét jelenti. A sebességnek a 
bázisállomáson és a rover állomáson egyformának kell lennie. Általában a SOUTH rádiómodul adatátviteli 
sebessége egységesen 19200, ezért az alapértelmezett beállítást érdemes megtartani.
Csatorna: Ez a belső UHF kommunikációs csatornája, a csatorna értéke a bázis és a rover esetében is 
azonosnak kell lennie.
Teljesítmény: Ez csak bázis módban jelenik meg, a rádió adóteljesítményét magas, közepes vagy alacsony 
teljesítményre lehet beállítani.

Protokoll: Ez az adatátvitelhez használt rádiós kommunikációs protokoll, SOUTH (SOUTH) ，
Farlink és TRIMTALK opcionálisak ezen az oldalon, és a SOUTH az alapértelmezett beállítás, ha ez
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megváltozott, a bázisállomásnak és a rovernek ugyanazt a protokollt kell használnia a kommunikációhoz.
LockBase: Ha a felhasználók a FarLink protokollt választják, akkor a bázisállomás és a mobilállomás közötti 
kapcsolat létrehozásakor küldött jel zárolásra kerül, és más bázisállomások nem zavarhatják.
BaseNetID: Ha engedélyezi a LockBase funkciót, akkor beírhatja a fogadó bázis azonosítóját. BaseAlarm: Ha a bázis 
vevő (valamilyen váratlan okból) elmozdul, a rover értesítést kap a bázis elmozdulásáról.
Gyári alapértékek: Kattintson erre a gombra a belső UHF modul gyári alapértékeinek visszaállításához.

Rádiófrekvencia
A V4 esetében a nagy teljesítményű belső rádiómodul sokkal több rádiócsatornát támogat, amelyek különböző 
országokban vagy területeken a törvényes frekvenciákra vonatkoznak.
A rádiófrekvenciára kattintás után ezen az oldalon 16 rádiócsatorna jelenik meg. A felhasználók szabadon 
megváltoztathatják a frekvenciát a csatorna távolságán belül, a Visszaállítás gombra kattintva pedig 
visszaállíthatják az egyes csatornák frekvenciáját az alapértelmezett beállításra.

§3.4.8 Firmware frissítés

A vevő vagy a megfelelő modemek legújabb firmware-jének frissítése a „Firmware frissítés” menüpontban 
végezhető el.
Firmware frissítés
Ez az oldal a V4-en jelenleg telepített firmware összes információját megjeleníti, és lehetővé teszi a vevőegység 
legújabb verziójú firmware-jének frissítését. A legújabb verziójú firmware megszerzéséhez vegye fel a 
kapcsolatot a SOUTH technikusával.
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Online frissítés: A V4 támogatja a firmware online frissítését, ha van valami frissítés vagy optimalizálás.
Helyi frissítés: Frissítse a legújabb firmware-t a firmware-fájl segítségével.

Hogyan frissítheti a firmware-t helyi frissítéssel

a) Kattintson a „Tallózás” gombra a firmware-fájl betöltéséhez (kérjük, vegye figyelembe, hogy a firmware 
kiterjesztése .img).

b) Ezután kattintson az „Installation” (Telepítés) gombra a frissítés elindításához.
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c) A firmware frissítésének befejezése után megjelenik egy párbeszédpanel a következő üzenettel: „A 
firmware frissítése sikeresen megtörtént! A gazdagép újraindul, kérjük, jelentkezzen be később...”, majd a 
vevő automatikusan újraindul.

KÜLÖNLEGES FIGYELMEZTETÉS: A V4 már nem támogatja a firmware frissítését az INstar 
program segítségével, a jövőben a V4 firmware frissítését a webes felhasználói felületen keresztül 
kell elvégezni.

Modul frissítés
Ez az oldal a megfelelő modem, például OEM-kártya, rádiómodul és érzékelő firmware-jének frissítésére 
szolgál.
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§3.4.9 Nyomkövetés

A V4 most már támogatja a pálya rögzítését a mérés közben, valamint az adatok feltöltését a szerverre.

Paraméterbeállítás



-42 -

Felvétel beállítás
Jelölje be a „Felvétel engedélyezése” négyzetet a pálya felvételi funkció aktiválásához, majd válassza ki a megfelelő 
felvételi intervallumot a „Felvételi intervallum” legördülő listából.

EchoEnable beállítás
Ez a konfigurációs párbeszédablak a felvételi adatok valós idejű feltöltésére szolgál a szerverre.
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Adatletöltés
Ezen az oldalon a felhasználók letölthetik a nyomkövetési adatfájlt a vevőkészülékről. Válassza ki a felvétel 
dátumát, majd kattintson a „Get Data” (Adatok lekérése) gombra az adott napon rögzített összes adatfájl 
betöltéséhez, majd válassza ki a fájlokat, és kattintson a letöltés gombra.
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§3.4.10 Koordinátarendszer (tartalék)

A V4 lehetővé teszi a felhasználók számára, hogy a belső webes felhasználói felületen beállítsák a helyi 
koordinátarendszert. A műszer a helyi koordinátákat ennek a koordinátarendszernek megfelelően adja ki.

§3.4.11 Online szolgáltatás (tartalék)

Ez a funkció az adatok valós idejű feltöltését végzi a szerverre, beleértve a navigációs adatokat, a nyers megfigyelési 
adatokat, a korrekciós adatokat, a SIC megfigyelési adatokat és a nyílt SIC megfigyelési adatokat.
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§3.4.12 Felhasználókezelés

Ez az oldal a felhasználók webes felhasználói felületéhez való hozzáférés jogainak kezelésére szolgál, beleértve a 
felhasználónevet, jelszót és új felhasználók hozzáadását.
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§3.4.13 Rendszer napló

Rendszer napló
Ezen az oldalon a felhasználók letölthetik a vevő rendszer naplófájlját (a naplófájl segítségével nyomon követhető a 
vevő működési állapota).
MEGJEGYZÉS: Csak az adminisztrátor módosíthatja a vevő paramétereit és kezelheti a felhasználókat, a 
rendes felhasználók csak a vonatkozó paraméterek megtekintésére jogosultak.

Adatnapló
Ezen az oldalon a felhasználók rögzíthetik az adatokat és kiválaszthatják az időtartamot.
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4. fejezet Új funkciók

§4.1 AR-tűzés

Az Augmented Reality (AR) kitűzés forradalmasítja a hagyományos felmérési módszereket azáltal, hogy 
integrálja a különböző érzékszervi modalitásokat, beleértve a vizuális és auditív modalitásokat. Ez a 
megközelítés megszünteti a tapasztalt felmérők és a kezdők közötti szakértelembeli különbségeket azáltal, hogy 
valós idejű vizuális útmutatást nyújt hiteles környezetben. Ezenkívül hangutasításokat alkalmaz, amikor a kijelölt 
célokhoz közeledik. Ez az egyszerűsített folyamat lehetővé teszi a felmérők számára, hogy a pólus szintezése 
nélkül is kitűzzék a célokat, minden alkalommal a vizuális és auditív útmutatásra támaszkodva a pontos kitűzés 
érdekében.

Ennek a funkciónak a dőlésmérő felmérés inicializálásának kell lennie. A dőlésmérő felmérés inicializálásának 
befejezése után válassza ki a megjelölni kívánt pontot, kattintson a képernyő jobb oldalán található [AR] ikonra, 
majd a felületen megjelenő irány és pozíció szerint jelölje meg a pontot. (Ne feledje, hogy a készülék 
kamerájának iránya megegyezik a vezérlő irányával.

Részletes lépések:

1) Wifi-kapcsolattal csatlakozzon az eszközhöz. Az eszköz CORS-hoz csatlakozik, hogy
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fix megoldást érjen el.

2) Kattintson a „Pont kitűzése” funkcióra, válasszon ki egy pontot, és kapcsolja be a dőlésmérési funkciót. 
Rázza meg a készüléket a kérésnek megfelelően a dőlésmérési inicializáláshoz. (Ne feledje, hogy a pólus 
magassága megegyezik a tényleges pólus magasságával)
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3) Az inicializálási oldal megjelenése után kövesse az utasításokat az inicializáláshoz. Az inicializálás sikeres 
befejezése után a dőlésmérő ikon a következőképpen jelenik meg.

4) Kattintson az AR ikonra a valós helyszín felvételeinek megvalósításához.
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5) Kövesse a nyíl útmutatót, hogy könnyen megtalálja a célpontot.

§4.2 Fotogrammetria

A V4 vizuális pozicionálás a fotogrammetria és az RTK pozicionálási technológiák szinergikus integrációjával 
bővíti az RTK alkalmazások körét. 8 megapixeles kamerájával, „gyors” IMU-jával és a legújabb pozicionálási 
algoritmusával a V4 kiválóan alkalmas képek és videók rögzítésére és feldolgozására a pontos koordináták 
meghatározása érdekében. Ezért kiválóan alkalmas olyan célpontok felmérésére, amelyek hagyományos 
módszerekkel nehezen mérhetők, például a tetők alatti bonyolult sarkok, akadályokkal teli területek és folyókat 
átívelő hidak. Ez a képesség növeli a felmérés sokoldalúságát, lehetővé téve a korábban RTK felmérési 
technikákkal nehezen elérhető helyek hatékony és pontos felmérését és térképezését.

Ha a felmérők rendelkeznek kiváló minőségű internetkapcsolattal, a képadatokat online feldolgozhatják a 
hálózaton és a felhőszervereken keresztül. A V4 néhány perc alatt 2 cm-es pontossággal képes megszerezni a 
képek méréséhez szükséges koordinátaadatokat. Ez a feldolgozási mód egyensúlyt teremt a nagy pontosság és a 
gyors feldolgozási sebesség között.
Az internet lefedettségi területén kívül a felmérők az adatvezérlő alkalmazáson keresztül offline feldolgozhatják 
a képadatokat. Ez a feldolgozási mód a leggyorsabb feldolgozási sebességet biztosítja.
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időmegtakarítás a képadatok feltöltésével, 30 másodpercen belül 4 cm-es pontosságú eredményeket biztosítva. 

Három mód közül választhat: „Fotózás mód”, „Videofelvétel mód” és „Modellezés utómunkálatokhoz”. 

Használja a „Videofelvétel mód” funkciót, tartsa a célt a keretben, készítsen legalább 5 fotót körkörös 

mozdulatokkal, 2 méternél nagyobb távolságot megtéve.
Használja a „Videofelvétel mód” funkciót, kattintson a felvétel megkezdéséhez, tartsa a mérendő célt a 
látómezőben, sétáljon vízszintesen vagy körkörös mozdulatokkal, és készítsen legalább 5 másodperces 
videofelvételt, miközben több mint 2 métert sétál. Kattintson a felvétel befejezéséhez.

A SOUTH 3D modellezési technológiája teljes mértékben kihasználásra kerül és átalakul a V4-ben. A V4 által 
végzett képek mérési eredményei zökkenőmentesen integrálhatók az UAV-ból származó adatokkal.
Az UAV-felmérések gyakran szembesülnek adathiányokkal, ami a modellek hiányos eredményeihez vezet. Ilyen 
esetekben a felmérők a V4 segítségével gyűjthetnek képadatokat a földről, és azokat kiegészítésként beépíthetik 
a légi felmérési adatokba, javítva ezzel a modell összességében vett eredményét.
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UAV felmérés a SOUTH épületnél, az oroszlánszobor részletei elvesztek

A V4 beolvassa az oroszlánszobrot
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A V4 beolvassa az autót

Részletes lépések:

1) Használjon wifi kapcsolatot az eszközhöz való csatlakozáshoz. Az eszköz CORS-hoz csatlakozik, hogy fix 
megoldást érjen el.

2) A fotogrammetria elindításához ezt a funkciót a dőlésmérő funkcióval kell kombinálni. Ha a dőlésmérő 
funkció elérhető, rázza meg a készüléket a kérésnek megfelelően a dőlésmérő inicializálásához. (Ne feledje, 
hogy a rúd magassága megegyezik a tényleges rúd magasságával)
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3) Három mód közül választhat: „Fotózás mód”,  „Videofelvétel mód” és „Modellezés utómunkálatokhoz”. 

Használja a „Videofelvétel mód” funkciót, kattintson a felvétel megkezdéséhez, tartsa szem előtt a mérendő célt, 

sétáljon vízszintesen vagy körkörös mozdulatokkal, és legalább 5 másodpercig készítsen videofelvételt, majd 

sétáljon legalább 2 métert. Kattintson a felvétel befejezéséhez. (Fotóátvitel
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folyamatban: A készülék által készített kép átvitelre kerül a vezérlőbe)

4) Kattintson az OK gombra a feltöltési szerver számításának elvégzéséhez. (A számítás ideje a feltöltött képek 
számától függ, minél több kép van, annál hosszabb ideig tart)
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5) A megoldás elkészülte után kattintson az OK gombra, válasszon ki három képet, válassza ki ugyanazt a 
célpontot, és kiszámíthatja a koordinátákat

5. fejezet Tartozékok

§5.1 Műszer tok

A V4 műszer tokja két rétegű csomagolást tartalmaz: a belső réteg ütközésgátló habbal van kitöltve, a gazdagép és 
egyéb kiegészítők elhelyezhetők és beágyazhatók; a külső réteg egy kemény műszer tok, amely szivárgásmentes, 
kopásálló és ütésálló. Kompakt, tartós, hatékonyan megakadályozza az ütéseket, könnyen tisztítható.
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UHF antenna

§5.2 Töltő és adapter

A V4 újratölthető belső akkumulátorral van felszerelve, a töltéshez C típusú kábelt és PD adaptert használ.

§5.3 Differenciális antennák

A differenciális antennák a fenti ábrán láthatók.

Az UHF differenciális antennát a vevő alján található interfészre kell felszerelni, ha a V4 belső UHF módba van 

állítva.

§5.4 Kábelek

C típusú kábel

Ez a kábel a vevő és a számítógép összekapcsolására szolgál statikus adatátvitel, webes felhasználói felület elérés és 

firmware-frissítés céljából.
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Melléklet: műszaki specifikációk
GNSS funkciók

Csatornák 1698

GPS 1C, L1C/A, L2C, L2P(Y), L5

GLONASS G1, G2, G3

BDS B1I, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b

GALILEO E1, E5a, E5b, E6, AltBOC*

SBAS L1*

IRNSS L5*

QZSS L1, L2C, L5*

MSS L-sáv* Tartalék

Helymeghatározási kimenet 1 Hz~20 Hz

Inicializálási idő < 10s

Inicializálás megbízhatósága >99,99%

Helymeghatározási pontosság

Kóddifferenciál
Helymeghatározás

H: 0,25 m + 1 ppm RMS
V: 0,50 m + 1 ppm RMS

GNSS statikus H: 2,5 mm + 0,5 ppm RMS
V: 3,5 mm + 0,5 ppm RMS

Statikus (hosszú
megfigyelés)

H: 2,5 mm + 0,1 ppm RMS
V: 3 mm + 0,4 ppm RMS

Gyors statikus H: 2,5 mm + 0,5 ppm RMS
V: 5 mm + 0,5 ppm RMS

PPK H: 3 mm + 1 ppm RMS
V: 5 mm + 1 ppm RMS

C típusú interfész, 
csatlakoztatás

vevőhöz

USB, csatlakoztassa a

számítógéphez
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RTK(UHF) H: 8 mm + 1 ppm RMS
V: 15 mm + 1 ppm RMS

RTK(NTRIP) H: 8 mm + 0,5 ppm RMS
V: 15 mm + 0,5 ppm RMS

SBAS helymeghatározás Jellemzően <5 m 3DRMS

RTK inicializálás 2–8 s

IMU dőlésszög 0°~60

Hardver teljesítmény

Méretek 105 mm (φ) × 58 mm (H)

Súly 540 (akkumulátorral együtt)

Anyag Magnézium-alumínium ötvözet burkolat

Üzemi hőmérséklet -45 ℃ ~ +75 ℃

Tárolási hőmérséklet -55 ℃ ~ +85 ℃

Páratartalom 100% nem kondenzáló

Vízálló/porálló 1 m mélységig hosszú ideig vízálló,
teljes védelem por ellen

Ütés/rezgés 2 méteres magasságból cementpadlóra ejtve is ellenáll

Tápellátás 6-28 V DC, túlfeszültség-védelem

Akkumulátor Beépített 6800 mAh újratölthető lítium-ion akkumulátor

Akkumulátor élettartama 25 óra (statikus)

Kommunikáció

I/O port Type-C interfész (töltés+OTG+Ethernet)
UHF antenna interfész

Belső UHF 2 W, RX/TX, rádió-repeater és router

UHF frekvencia 410-470 MHz 26-30 dBm

UHF moduláció GMSK

UHF protokoll Farlink, Trimtalk, SOUTH, HUACE, Hitarget, Satel

Hatótávolság Általában 8 km Farlink protokollal

Bluetooth Bluetooth 3.0/4.1 szabvány, Bluetooth 2.1 
+ EDR
(2402 ~ 2470 MHz)

8dBm

Bluetooth moduláció GFSK, π/4-DQPSK, 8-DPSK

NFC támogatás

Wi-Fi 802.11 b/g/n szabvány
(2412 ~ 2468 MHz)

13-16dBm

Moduláció IEEE 802.11b: DSSS(CCK,DQPSK,DBPSK)
IEEE 802.11g/n: OFDM (64QAM, 16QAM, QPSK, BPSK)

Adat
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Tárolás 16 GB SSD belső tárhely Automatikus 
ciklikus tárolás
Külső USB-tároló (OTG) támogatása

Adatátvitel Plug and play módú USB adatátvitel
Támogatja az FTP/HTTP adatletöltést

Adatformátum Statikus adatformátum: STH, Rinex2.01, Rinex3.02 stb.

Differenciális adatformátum: RTCM 2.1, RTCM 2.3, RTCM 3.0, RTCM 3.1, RTCM 3.2 GPS 

kimeneti adatformátum: NMEA 0183, PJK síkkoordináta, bináris kód Hálózati modell 

támogatás: VRS, FKP, MAC, teljes NTRIP protokoll támogatás

Érzékelők

IMU Beépített IMU modul, kalibrálás nélkül, 60°

Kamera Vizuális pozicionáló kamera: 8 MP (AR-os felméréseken használható)
AR-tűzés kamera: 2 MP

Elektronikus buborék A vezérlő szoftver képes elektronikus buborékot megjeleníteni,
valós időben ellenőrizve a szénpólus szintezési állapotát.

Hőmérő Beépített hőmérséklet-érzékelő, intelligens hőmérséklet-szabályozási technológiával
technológiával, amely figyeli és szabályozza a vevő hőmérsékletét

Felhasználói interakció

Operációs rendszer Linux

Gombok Egyetlen gombok

Jelzők Műholdak, adatok, Bluetooth és tápellátás jelzőfények

Webes interakció A WiFi vagy USB-kapcsolaton keresztül elérhető webes felhasználói felületen a 
felhasználók
figyelemmel kísérhetik a vevő állapotát és módosíthatják a beállításokat

Hangos útmutatás kínai/angol/koreai/spanyol/
portugál/orosz/török/francia/olasz

Másodlagos fejlesztés Másodlagos fejlesztési csomagot biztosít, és 
megnyitja az OpenSIC megfigyelési adatait
formátum és interakciós felület meghatározása

Felhőszolgáltatás A hatékony felhőalapú platform

online szolgáltatásokat, mint például távoli 

felügyelet, firmware-frissítések, online 

nyilvántartások stb.
FCC FCC azonosító 2AJTU-INNO8

*Foglalás jövőbeli frissítésre.

Megjegyzések: A mérési pontosság és a működési tartomány a légköri viszonyoktól, a jel többutas terjedésétől, az 

akadályoktól, a megfigyelési időtől, a hőmérséklettől, a jel geometriájától és a követett műholdak számától függően 

változhat. A specifikációk előzetes értesítés nélkül változhatnak.
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Függelék Műszaki kifejezések
Kétértelműség: az ismeretlen mennyiség a műholdtól a vevőig mért vivőfázis ciklusainak egész száma.
Alapvonal: A két mérési pont közötti összekötő vonal, amelyen a GPS-jelek vétele és a megfigyelési adatok 
gyűjtése egyidejűleg történik.
Broadcast ephemeris: a műhold demodulátor által kiadott üzenet a műhold pályaparamétereiről. SNR (jel-zaj 
arány): a végpont jelereje és a zajereje aránya.
Cikluskihagyás: az interferencia hurok néhány ciklust kihagy a kiegyensúlyozott ponttól, és stabilizálódik az új 
egyensúlyi pontban, ezáltal a fázis egész számú ciklusa hibát generál.
Hordozó: A modulált hullám hordozója, frekvenciája, amplitúdója vagy fázismodulációja egy ismert 
referenciaérték alapján.
C / A kód: GPS durva / akvizíciós kód, modulálja a 1023 bites duplex pszeudo-véletlenszerű bináris kódot, 
amelynek bitsebessége 023 MHz, kódismétlési periódusa pedig 1 ms.
Különbségmérés: A GPS-mérések műholdak közötti, vevők közötti és korszakok közötti keresztméréssel 
történnek.
Különbségpozicionálás: két vagy több vevő közötti relatív koordináták meghatározásának módszere ugyanazon GPS-jel 
követésével.
Geometriai pontosságcsökkenés: A műholdas geometriai hibák tényezőjének hozzájárulása a dinamikus 
pozicionáláshoz.
Excentricitás: ahol a, b a félnagytengely és a félkicsitengely.
Ellipszoid: matematikai grafika, amely akkor jön létre, amikor egy ellipszis a geodéziai felmérésben a kis 
tengelye körül forog.
Ephemeris: a csillagok pozíciója az idő paraméterei alapján. Lapítás:
a a fél nagytengely, b a fél kistengely, e az excentricitás.
Geoid: hasonló az átlagos tengerszinthez, és kiterjed a szárazföld speciális síkjaira. A geoid mindenhol merőleges a 
gravitáció irányára.
Ionoszféra késleltetés: a rádióhullámok késleltetése az ionoszférán (nem egyenletes diszperziós közeg) keresztül.
L-sáv: 390–1550 MHz közötti rádiófrekvencia-tartomány.
Többutas hiba: két vagy több rádiójel terjedési útjának interferenciája által okozott helymeghatározási hiba.
Megfigyelési ülés: két vagy több vevőegység egyidejű használata GPS-adatok gyűjtésére. Pseudo Range: a GPS-
vevőegységnek a kód másolásához szükséges idő, amely a vett GPS-kód eltérésével és a fénysebességgel 
szorozva adja meg a távolságot. Ez az időeltérés a jel vételi ideje (a vevőegység idősorozata) és a jel kibocsátási 
ideje (a műhold idősorozata) közötti különbség.
Vevőcsatorna: GPS vevő RF keverő és IF csatorna, képes két műholdas
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hordozójelet.
Műholdkonfiguráció: a műhold konfigurációs állapota egy adott felhasználó vagy felhasználói csoport 
tekintetében egy adott időpontban.
Statikus pozíció: ne vegye figyelembe a vevő mozgásának mérési pontját.

FCC nyilatkozat
Ez a berendezés tesztelésen esett át, és az FCC szabályok 15. része szerint megfelel a B osztályú digitális 
eszközökre vonatkozó határértékeknek. Ezek a határértékek ésszerű védelmet nyújtanak a lakóépületekben 
előforduló káros interferenciák ellen. Ez a berendezés rádiófrekvenciás energiát generál, használ és sugározhat, 
és ha nem az utasításoknak megfelelően telepítik és használják, káros interferenciát okozhat a 
rádiókommunikációban. Ugyanakkor nem garantálható, hogy egy adott telepítés esetén nem lép fel zavarás. Ha 
ez a berendezés káros zavarást okoz a rádió- vagy televízióvételben, ami a berendezés kikapcsolásával és 
bekapcsolásával megállapítható, a felhasználónak javasoljuk, hogy az alábbi intézkedések egyikével vagy 
többével próbálja meg kijavítani a zavarást:

• A vevőantenna irányának vagy helyének megváltoztatása.

• Növelje a készülék és a vevő közötti távolságot.

• Csatlakoztassa a készüléket egy olyan áramkörhöz tartozó aljzathoz, amely eltér attól, amelyhez a
A vevő csatlakoztatva van.

• Forduljon segítségért a kereskedőhöz vagy egy tapasztalt rádió-/televíziós szakemberhez.

Figyelem: A gyártó által kifejezetten nem jóváhagyott bármilyen változtatás vagy módosítás a 
készüléken érvénytelenítheti a készülék használatára vonatkozó jogosultságát.

Ez az eszköz megfelel az FCC szabályok 15. részének. A működés a következő két feltételhez kötött: (1) Ez az 
eszköz nem okozhat káros interferenciát, és (2) ez az eszköznek el kell fogadnia minden fogadott interferenciát, 
beleértve a nem kívánt működést okozó interferenciát is.


